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1 Advertencia preliminar
1.1 Simbolos utilizados

»  Requerimiento de operacién
Reaccion, resultado

— V

..] Referencia a teclas, botones o indicadores
Referencia cruzada

Nota importante
El incumplimiento de estas indicaciones puede acarrear funcionamientos erréneos o averias.

Informacion
Indicaciones complementarias

B G

2 Indicaciones de seguridad

Lea las instrucciones de uso antes de poner en marcha el dispositivo. Asegurese de que el equipo es
apto para su aplicacion sin ningun tipo de restricciones.

El incumplimiento de las indicaciones de utilizacion o de los datos técnicos puede provocar dafios
corporales y/o materiales.

3 Requisitos del sistema

3.1 Hardware

— PC con procesador Pentium Il o superior, frecuencia secuencial min. 500 MHz

— min. 128 MB RAM

— min. 35 MB de espacio libre en el disco duro

— Unidad de CD-ROM

— Tarjeta grafica compatible con XGA con una resolucién de pantalla de como minimo 1024 x 768
pixeles.

— Tarjeta de red Ethernet para protocolo 10Base-T/100Base-TX, TCP/UDP/IP

— Ratoén para PC

3.2 Software
— Sistema operativo Microsoft Windows 2000 (SP4), XP o Vista

3.3 Accesorios necesarios

— Cable cruzado para la conexién de parametrizacion (Ethernet), conector M12/conector RJ45, 4
polos
p.ej. la referencia E11898 (2 m)

— Cable de conexion para la tension de alimentacion y la conexién de proceso, conector hembra
M12, 8 polos
p.ej. la referencia E11950 (2 m, extremo del cable a cablear)

Para mas informacion relativa a los accesorios disponibles:

— Ficha técnica — p.ej. 02D220 — Accesorios

4 Utilizacion correcta

Utilizado en combinacién con el sensor de reconocimiento de objetos, el software de aplicacion para PC
ofrece las siguientes posibilidades:
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e El sensor registra, con el método de luz transmitida o de luz incidente, la imagen de una pieza
de prueba y la compara con los contornos definidos de uno o varios modelos en una imagen de
referencia. Dependiendo del grado de concordancia, de la orientacion y de las tolerancias, la imagen
de prueba se clasifica como pieza buena o mala.

e Crear, gestionar y eliminar aplicaciones especificas.
e Modo monitor en tiempo real para la puesta en marcha

e Anadlisis de la aplicacion a partir de informes

5 Instalacion

A continuacion se describe la instalacion y configuracion para el funcionamiento con una direccién IP fija
(= conexidn directa con el PC).
Este es el modo operativo que viene predeterminado de fabrica en el sensor.

Las imagenes y los textos muestran el proceso de instalacion en Windows XP.

5.1 Hardware

» Conectar el sensor con un cable cruzado a la interfaz Ethernet del PC.

» Conectar el sensor con el suministro de tensién a través de la conexion de proceso.
Conexionado — etiqueta, ficha técnica O2D22x o en las instrucciones de uso incluidas.

> EI LED verde se enciende

> EI LED verde Eth se enciende si se ha establecido correctamente la conexion Ethernet

5.2 Software

El software de aplicacion para el PC se puede iniciar directamente con el CD o ser instalado en el
ordenador.
5.2.1 Iniciar el programa sin instalacién

» Introducir el CD en la unidad.
> Se abre el menu de inicio.

» Seleccionar el punto del menu "iniciar efector dualis".

> El programa se iniciara.

E En caso de que la funcién de arranque automatico para las unidades de CD esté desactivada y el
menu de arranque no se abra automaticamente:

» Abrir con un doble clic el archivo "O2Dstart.exe" en la carpeta principal del CD.
> El programa se iniciara.

5.2.2 Instalar el programa en el disco duro.

» Introducir el CD en la unidad.
> Se abre el menu de inicio.

> Seleccionar el punto del menu "instalar efector dualis" y seguir las instrucciones de instalacion.
> El programa sera instalado.

E En caso de que la funcién de arranque automatico para las unidades de CD esté desactivada y el
menu de arranque no se abra automaticamente:

» Abrir con un doble clic el archivo "O2Dstart.exe" en la carpeta principal del CD.
> Se abre el menu de inicio.

» Seleccionar el punto del menu "instalar efector dualis" y seguir las instrucciones de instalacion.
> El programa sera instalado.
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5.3 Configuracion de fabrica

5.3.1 Configuraciones de red en el rango de direcciones IP

El rango de direcciones IP del sensor y el del PC deben coincidir.

Direccion de red Direccion de puesto
efector dualis O2D2xx 192.168.0 49

= #
PC 192.168.0 p.ej. 10

5.3.2 Configuracion de fabrica: parametros

efector dualis 02D2xx Descripcion Valores por defecto
Parametros

DHCP Dynamic Host Configuration Protocol off (desconectado)
IP Direccion IP 192.168.0.49

nETm Mascara de subred 255.255.255.0
GWIP Direccion de la puerta de enlace 192.168.0.201

5.3.3 Comprobar y configurar la direccion IP del PC

» Acceder al menu "Propiedades de protocolo Internet (TCP/IP)"
Al menu de Windows "Propiedades de protocolo Internet (TCP/IP)" se accede p.ej. de la siguiente
manera: Inicio —Panel de control —Conexiones de red —Conexion LAN — Propiedades.

Seleccionar el punto "Usar la siguiente direccion IP".
Comprobar la direccion IP y, en caso necesario, introducirla (en este caso, p.ej. 192.168.10.1).
Introducir la méscara de subred (255.255.255.0).

Dejar en blanco el campo de la puerta de enlace predeterminada.

vvyyVvyy

Confirmar las configuraciones haciendo clic en [Aceptar].

_L Propiedades de Local Area Connection 2] Propiedades de Internet Protocol (TCP/IP) I

T . General I
General |Autent|cac:|0n| Opciones avanzadasl

Conectar uzando: Puede hacer que la configuracian IP se asighe autoraticaments i su
i red es compatible con este recurso. De lo contranio, necesita consultar

I B8 IntelR) 825660 M Gigabit Mebwork Co con &l administrador de la red cudl es la corfiguracidn IP apropiada.

Esta conesidn utiiza los siguiertes elementos: " Dhtener una direccidn IF automaticamente
% Client for Microzoft Metworks —f* Usar la siguiente direceisn IP:
gFile and Printer Sharing for Microzoft Metworks Direccisn IP: 192 162 . 10 . 1

4=l 05 Packet Scheduler

= Intemet Protocol [TCPAF] Mascara de subred: I 285285 28 . 0
Puerta de enlace predeterminada: I . . .
Instalar... I Desinztalar Propiedades
~ Descripcion i« [Dbtener la direceion del semidor DS automaticamente:
Pratocolo TCPAP. El protocolo de red de &rea extensa % Usar las siguientes direcciones de servidar DNS:
predeterminado gue permite la comunicacidn entre varias . L I—
redes conectadas entre s/, Servidor DMS preferido: . . .

[~ Mostrar icono en el drea de notificacion al conectarse

Servidor DMNS alternativo: I . . .
v Motificame cuando esta conesidn tenga conectividad limitada

o nula Opciones avanzadas... |
Aceptar | Cancelar | Aceptar I Cancelar I

Para poder realizar modificaciones en las configuraciones de red del ordenador, se deben dispo-
ner de derechos de usuario avanzado.
En caso necesario, pongase en contacto con su administrador.
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5.3.4 Comprobar y configurar la direccion IP en el sensor

» Con ayuda de [MODE/ENTER] y [SET] seleccionar el parametro "IP" (direccién IP).
> La direccion IP se mostrara automaticamente y dividida en 4 grupos (A, b, C, d)

» Comprobar la direccién IP y, en caso necesario, introducirla mediante [SET].

5.3.5 Parametros configurables

APP Espacio de memoria
Seleccione una aplicacién. El equipo puede almacenar hasta 32 aplicaciones. Si pulsa el boton SET el nimero del
espacio de memoria indicado en el display aumentara. En la primera posicion de la pantalla se visualiza el estado
actual del espacio de memoria:
F = el espacio de memoria esta libre
| = el espacio de memoria esta ocupado por una aplicacién inactiva.
A = el espacio de memoria esta ocupado por la aplicacion activa.
E = espacio de memoria (elegido a través de la seleccion externa de la aplicacion)
nET Funcionamiento en red
En esta seccién puede configurar los parametros necesarios para el funcionamiento en red.
JHLCP | Configuraciones de red a través de DHCP
Si el sensor debe recibir las configuraciones de red a través de DHCP, seleccione en este punto del menu la opcién
on. Con la opcion off se utilizaran las configuraciones de red fijas (v. los siguientes puntos del menu).
En el modo DHCP se debe utilizar el sensor en una red con servidor DHCP. De lo contrario no sera accesible a
través del software de aplicacion E2D200.
IF Configurar la direccion IP
Con esta funcién se configura la direccion IP del sensor. Este ajuste se utiliza cuando el sensor no se encuentra en
el modo DHCP.
La direccion se introduce utilizando la denominada "notacién decimal con puntos”, p.ej. 192.168.0.3. Con el botén
SET se pueden seleccionar los cuatro grupos de la direccién. Cada uno de los grupos se visualiza mediante una
letra en la primera posicion del display.
rE Tm |Configurar la mascara de subred
Con esta funcion se configura la mascara de subred del sensor. Este ajuste se utiliza cuando el sensor no se
encuentra en el modo DHCP.
La mascara de subred debe corresponderse con la direccién IP. La mascara de subred se introduce del mismo
modo que la direccion IP.
GlJIP |Configurar la puerta de enlace
Con esta funcién se configura la direccion de la puerta de enlace que utiliza el sensor. Este ajuste se utiliza cuando
el sensor no se encuentra en el modo DHCP. La direccion de la puerta de enlace se introduce del mismo modo que
la direccion IP.
EF Acceder a las funciones avanzadas
Con esta opcion se accede a las funciones avanzadas del sensor.
o 5 Girar / apagar el display
Con esta funcion puede configurar si el texto se debe visualizar normal (d) o girado 180° (rd). También puede
configurar si el display debe permanecer apagado mientras esté en el modo de evaluacion (oFF).
~E5 Restablecer el sensor
En esta opcion puede restablecer las configuraciones de fabrica.
[=H] Version del firmware

En este punto del menu se puede consultar la version del firmware del sensor.
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5.3.6 Parametrizacion con el sensor

Configuracion de los valores de los parametros a través de los botones y del display del sensor.

El sensor se programa con los botones [Mode/Enter] y [Set].

En primer lugar, con el boton [Mode/Enter] se accede a un parametro. Con el boton [Set] se selecciona el
valor deseado, y presionando de nuevo el boton [Mode/Enter] se confirma dicha seleccion.

(OO UTT )

L0 L) L

El equipo pasa al modo de parametrizacién cuando se pulsa
» [MODE/ENTER] durante mas de 1 s.
En el display aparece el primer punto del menu.

Presionar [MODE/ENTER] tantas veces como sea necesario hasta que aparezca en
el display el parametro deseado.
Presionar [SET].

Se accede al punto del menu y se muestra la configuracion actual.
Seguir presionando [SET].

El display parpadea, tras 5 s manteniendo pulsado el botén SET el display deja de
parpadear.

» Presionar [SET] y modificar la configuracion.
» Presionar [MODE/ENTER].
> Se confirma la modificacion y se vuelve a mostrar el anterior punto del menu.

Si no pulsa ningun botén durante mas de 15 s, el equipo pasa al siguiente punto del
menu o al modo de evaluacion.

LOAD
‘M

........ | IN——.).| N

!
~[APP I3[ FOil [ F32]
P

' s s
[nET DHCPJ<-— [ on ™ on
iMfﬂ C = lon Tyl on

........ !............. =

i

................

1 s s
[P J<"[A192] ~[B160]
™ '

........ | eoooooooibbooad

1 s s,
[GWIP [« |A2‘25 | w LB230 |
: M L e LA LT
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Parametros Significado Seleccion
APP Espacio de memoria para la Introducir valor entre 1...32
aplicacion
nET Configurar los parametros de
red
DHCP | Dynamic Host on Configuraciones de red a través de DHCP
Configuration Protocol off Configuraciones de red fijas
IP Direccién IP del sensor Introducir direccion
nETm | Mascara de subred Introducir mascara de subred
GWIP | Direccion de la puerta de Introducir direccion
enlace
EF Funciones avanzadas
diS Visualizacion del display d Normal
rd Girado 180°
oFF | Display apagado (en el modo de evaluacién)
rES Reseteo Restablecer las configuraciones de fabrica
FW Version del firmware Consultar la version del firmware

5.3.7 Indicaciones en el display del sensor

Onli Conexion con el software de aplicaciéon

Parm Parametrizacién a través del software de aplicacion

SErP Conexion con el software de aplicacion, modo informe

ErrP Seleccion de una aplicacion no disponible a través de las entradas de conmutacion
ErrD Error critico de hardware

SC Cortocircuito en una de las salidas de conmutacion

Init Inicializacién del dispositivo después de Power-On

run El sensor esta a la espera de una conexién (ninguna aplicacion activa)

LOAd Carga de la aplicacion

done Carga de la aplicacion finalizada

Monl Modo monitor

Lock Botones bloqueados

uLoc Botones desbloqueados

n°[xx] Aplicacion apta (numero de la aplicacion)

Fail Aplicacion no apta

rEdY Sensor listo para trigger

FWUP Actualizacion del firmware en curso

DHCP nolP No se ha encontrado ningun servidor DHCP (el display parpadea alternativamente)
WAIT Sensor ocupado (el display parpadea)

5.3.8 Bloquear/desbloquear el sensor
Bloquear el sensor

» Mantener pulsado [Mode/Enter] y [Set] simultdneamente durante 10s.
> En el display aparece ulLoc.

» Pulsar [Set].

» En el display aparece Loc.

» Confirmar con [Mode/Enter].

> El sensor esta bloqueado.

Desbloquear el sensor

» Mantener pulsado [Mode/Enter] y [Set] simultdneamente durante 10s.
> El display muestra Loc1, tras 10 s aparecera Loc.

» Pulsar [Set].

> En el display aparece ulLoc.

» Confirmar con [Mode/Enter].

> El sensor esta desbloqueado, la pantalla retorna al modo run.
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6 Funciones basicas del programa

6.1 Elementos de la interfaz de usuario

2 efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh

Archivo  Conexiones | Configuraciones  Ayuda

~=10] ]

“> ‘ Idioma an . | |
=L~ Colores ... Es 3
Prateccién con contrasefia  »
Hdngaro Con esta opcidn se -
Ttaliano e I E|' Mew sensor [192,168,0,49] -] gestionan sus aplicaciones;
EN R copie, elimine, cambie el
M nombre ¥ cree nuevas
Activar | =i aplicaciones o configure los
Activar datos de red del sensor,
Editar | Edliar Fara mds informacidn a LI
= Cambiat nombre
Cambiar hambre | .
Duplicar
I:’ Duplicar | Elirniriar:
- Leer datos del sensar
Elimirar, | """ oo ’ i
..... os
Leerdatosdel | | 7 o7
semsar. || i s
..... 9
Esoribindatosern | | 77 D1
elgenzor, || o ou
..... o1z
..... 13
..... 14
Apuda | @ M LI
General | Configuracidn global del sensnrl Pardmetras de red
Mormbre del sensor : INew eS0T
Ubicacicn del senzor : |New location
“Wersidn del fimware : 1029
Agignar |
Guardar datos de conexidn |
‘ < Anteriar Carcelarn Siguiente > | ‘

% | ORLINE | [Mew sersor]

||

| 020220 [Ver.1029] |

Elementos de mando Contenido

Modo

Pos.

e Aplicaciones

Crear, editar, eliminar aplicaciones
Monitor

Indicacién o visualizacion

de las imagenes (objeto detectado)
de los contornos

de las tolerancias

de las areas de busqueda

de los resultados

Informes

Visualizacion de evaluaciones
Guardar informes, imagenes, etc

Barra de estado El estado de red del sensor (OFFLINE/ONLINE)
Nombre del dispositivo
Numero de referencia / version del dispositivo / firmware del dispositivo conectado

Si el sensor estéa protegido mediante contrasefia o no (simbolo del candado)

Barra de herramientas Botones (p.ej. "Guardar" o "Conectar")

Los comandos que no se pueden seleccionar estan en color gris.

Barra de menu Menus desplegables con las funciones del programa.

Campo de resultados e Visualizacién de los parametros configurados

e Visualizacion de los resultados

A/BIC | Variantes de seleccién Los comandos idénticos pueden ser seleccionados a través de accesos diferentes.

(dependiendo de la funcion del programa)

A = Seleccion a través de menu desplegable en la barra de menu

B = Seleccion haciendo clic en un botén

C = Seleccion a través de menu contextual (haciendo clic con el botén derecho del
raton)

10
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6.1.1 Botones de la barra de herramientas

Simbolo Funcion

%& Conecta el sensor
€>

== Desconecta el sensor

Copia la aplicacion existente al sensor

Carga una aplicacion del sensor

Aumenta la imagen del sensor

Reduce la imagen del sensor

Establece el tamafio original de la imagen del sensor

Modo para seleccionar contornos

Anade mas contornos a la seleccién

Selecciona un contorno abriendo un cuadro de seleccion

Selecciona un elemento de contorno

ﬁ Edita la seleccién de segmento
@ _'@ Afade/elimina todos los contornos
+[Fi] _[Fi] Afade/elimina todos los contornos seleccionados
Afiade un nuevo area de busqueda/elimina un area de busqueda existente

Efectua un test del modelo actual

1
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6.2 Inicio del programa

» Iniciar el software de aplicacién para PC.

> La pantalla de inicio muestra durante aprox. 5 segundos el nimero de referencia, el nombre del
programa y el numero de version. Cuando se inicia el programa por primera vez y el equipo se
encuentra en estado "Offline", aparece una interfaz de usuario neutral.
(Estado en el momento de entrega = ninguna aplicacion guardada)

Oefectnr dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh ) o ] 4|
Archivo Conexiones Configuraciones  Ayuda
A : | | | |
I

@ Aplicaciones
@ Monitor
@ Informes

‘ < Anteriar Carcelar Siguieite » | ‘

’E| OFFLIME | [Mew sensor] | |—|

Estado: OFFLINE

Modo: ningun botén activado
Zona de imagen: vacia
Ventana de resultados: vacia

6.3 Conectar el sensor con el software

6.3.1 Opcion 1: Entrada de marcadores

» En el menu [Conexiones] — seleccionar [Direccion IP].

aefecl:ur dualis Reconocimiento de objetos - EZDZ0

archivo | Conexiones Configuraciones  Ayuda
%ﬁ Direccian IP ...
L _oneckar
I

> La interfaz de usuario cambia a la pagina de configuraciéon de conexiones.

> "Conexiones guardadas" contiene una entrada de marcadores llamada "New sensor" con los valores
por defecto del sensor.
(De lo contrario continuar con 6.3.2 0 6.3.3)
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4 efector dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - ¥ersidn 3.0 - ifm electronic gmbh 0l x]
Archivo  Conexiones Configuraciones  Ayuda
Buscar sensares eaelkils @ usee
New sensor sensores disponibles en las
redes, Gestione |os datos
Pasizione: Mew location de conexién Ethernet del
IP: 192, 168.0,49 [8080] - fnffgiSnra;z;aar?s:e
MAC: DON02:01:20:2E:09 Bliecn(P: iio: =]
L Jeen
Conectar |
Conectar Eliminar Apuda Cerrar
‘ < Apterior Cancelar Siguiente > | ‘
<= | OFFLINE ‘ [Mew sensor] | | | |

» Seleccionar la entrada de marcadores "New sensor" y hacer clic en [Conectar].
Otra opcién: hacer doble clic en la entrada.

> (Cambio de estado: OFFLINE — ONLINE

— Archivo de aplicacion activo guardado en el sensor:
La interfaz de usuario cambia al modo monitor.
El botén [Monitor] esta activado.
Tras un impulso de trigger, en la zona de imagen se muestra la imagen actual capturada por el
Sensor.
La ventana de la parte derecha muestra los resultados actuales.

— Ningun archivo de aplicacion activo guardado en el sensor:
La interfaz de usuario cambia al modo aplicacion.

13
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@ efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersién 3.0 - ifin electronic gmbh = ] 3

Archivo Conexiones Configuraciones  Ayuda

2| oA Qo

@ Aplicaciones

@ Monitor

@ Informes

En este modo puede ;I
observar cémo trabaja el
sensor, Fara mas

informacidn a este

respecto, consulte la ayuda
online.

Al

Modelos @ 1 desde 1
Tiernpa de evaluacidn:
121,2 ms

M1

Objetos 1 desde 1

Concordancia: 98,0%
Pos.(=/): (239/299)
Orientacion: 0,00 grados ||
Tiernpao de caleulo: 64,0 ms

Opciones de visualizacid

I Imagenes

I Contomos

[ Toewnems
I Areas de bisqueda
[ Resutades

< Anterior | Cancelar | Siguiente > | ‘

% | ORLINE | [Mew sensor]

| 020220 [Yer.1029] | E| ‘Evaluaciones 1 281 (281 Superado)

El establecimiento de la conexion puede durar algunos segundos.

6.3.2 Opcion 2: Introduccion de la direccion IP del sensor

» En el menu [Conexiones] — seleccionar [Direccion IP].

aefectur dualis Reconocimiento de objetos - EZDZ0

Archivo | Conexiones Configuraciones  Ayuda

%Lg Direccion IP ...

Zoneckar

» Introducir la direccion IP del sensor en la pantalla de introduccién de datos "Direccién IP".

» Utilizar el numero de puerto predeterminado 8080.

En caso de que utilice un firewall en el ordenador, se debe tener en cuenta que este puerto y el
numero de puerto 50002 estan activados para la transmision de imagenes.

» Hacer clic en [Conectar].
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Gl efector dualis Objekterkennung - EZD200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh

Datei Verbindungen Einstellungen Hilfe

3 | | | | | |

EEEEETTE Snam bekanntam Sansor
einem bekanntern Sensor
MNew sensor Sensoren suchen .. | oder durchsuchen sie Ihre
- Netzwerke nach
Standuort: Mews location vorhandenen Sensoren und
. verwalten Sie die Ethernet
P: 192,168,049 [3080] |Pofdresse Pt - Sensor-verbindungsdaten., =
A i
|182 |1BE ID |4E‘ IBDED
“Werbinden |
Werbinden Lazchen Hilfe | Schliessen |
‘ < Zuriick Ahbrechen Weiter | ‘

o crrne | | | B

> Cambio de estado: OFFLINE — ONLINE
(como 6.3.1)

6.3.3 Opcion 3: Buscar la direccion IP del sensor

» En el menu [Conexiones] — seleccionar [Direccion IP].

2 efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D20

Archivo | Conexiones Configuraciones  Ayuda

?]g Direccion IF ...
_aneckar
|7

» Hacer clic en [Buscar sensores ...].

> Se abre la ventana "Buscar sensores".

15
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& efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersién 3.0 - ifm electronic gmbh
Archivo Conexiones  Configuraciones  Ayuda

A |

=10l

)

Conexiones guardadas

New sensor

efector dualis - Buscar sensores

[z & (e o
B = =

Buscar sensores

redes, Gestione los datos
de conexion Ethernet del
sensar, Para mas

Conéctese con un sensor &
conocido o busque
sensores disponibles en las
informacidn a este _I

Eancelar Siguierte > | ‘

’E| CFFLIME ‘ [Mew sensor] | | ’_|

» Introducir el rango de direcciones IP en "Direccién de red", en este caso, p.ej. 192.168.0.0

» Introducir la "Mascara de subred", en este caso, p.ej. 255.255.255.0

» Hacer clic en [Afadir].

> La direccion de red sera afiadida a la lista de busqueda.

Los campos de entrada para la direccion de red y la mascara de subred estan ahora en blanco para

afiadir nuevas entradas en la lista de busqueda.

efector dualis - Buscar sensores

19216800

- BT
[
—

» Hacer clic en [Iniciar busquedal.
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> En la ventana "Deteccidn de sensores" se mostrara una lista con los equipos encontrados.
» Hacer clic en [Aceptar].

> Todos los datos de red necesarios para la conexion con el sensor se guardaran localmente en una
entrada de marcadores de su ordenador, con el nombre del sensor indicado anteriormente y su
correspondiente ubicacion.

efector dualis - Buscar sensores

—dreas de exploracion

Direccidn de red : Afiad |
I— ' l— I— : I_ Eliritiar |
Méascara de subred :
H NN

Iniciar bisqueda |

i Deteccion de sensore:

Mew sensor Mew location 192,165,049 00:02:01:20:ZE:D9
Conectar | Aceptar | Aceptar todos |
Aypuda I Cancelar | Cerrar I

» Seleccionar la entrada de la lista de busqueda y hacer clic en [Conectar].
Otra opcién: hacer doble clic en la entrada de la lista de busqueda.

Cambio de estado: OFFLINE — ONLINE
(como 6.3.1)

7 Modos operativos
El dispositivo dispone de tres modos operativos
e Aplicaciones

e Monitor

e [nformes

17
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7.1 Monitor

Una vez encendido y conectado con el PC, el dispositivo pasa al modo monitor en caso de que esté

guardada una aplicacion activa. En este caso puede observar cémo trabaja el sensor, el cual se

encuentra en el modo de evaluacion.

'efector dualis Reconocimiento de objetos - E2ZD200 - Ye

=101 x|
archivo  Conexiones  Configuraciones  Ayuda
<> o
&2 @ Q 11
En este modo puede -
observar cdmo trabaja el
o sensor, Para mas

informacian a este
respecta, consulte la ayuda

online,
e
-
A5
Modelos ¢ 1 desde 1
Tiempo de evaluacidn:
116,5 ms
M1
Objetos 1 1 desde 1
¥
Concordancia: 98,0%
Pos.{®/ ) (325/47)
Orientacion: -0,02 grados ||
Tiempo de cdlculo: 56,8 ms_I
_______________________________ -

Opciones de visualizacid

I Imagenes
Contarnos |

I Tolerancias

I Aieas de biaqueda

< danterinr ‘ Lancelar, | Siguietite > | ‘

@ | ORLINE | [Mew sensor]

En la barra de estado se encuentra informacion acerca de

e El estado de red del sensor (OFFLINE/ONLINE)

| 020220 [Ver.1023]

[ |

Evaluariones : 1525 (1525 Superada)

e El nombre del sensor / nUmero de referencia / version del sensor / version del firmware del sensor

conectado

e Si el sensor esta protegido mediante contrasefia o no (simbolo del candado)

e El numero de evaluaciones

% | ORNLINE | [Mew sensor]

| OZD220AC [Ver.1028] |

|Auswertungen 1 6011 {6011 Bestanden)

En las opciones de visualizaciéon puede definirse la informaciéon que quiere ser mostrada. Las opciones
de visualizacion en gris claro se mostraran, las opciones en gris oscuro se ocultaran.

18
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I Imagenes
I Contornos
I Tolerancias

Areas de blsqueda

Resultados

Ejemplo: representacion de la imagen (objeto), el contorno y la tolerancia - el area de busqueda y la
ventana de resultados estan ocultas.

En este modo puede ;I
observar cdmo trabaja el
sensor, Para més

informacidn a este

respecto, consulte la ayuda

online.
=

Opciones de visualizacid

I Imagenes
[ Comtomes

I Tolerancias
Areas de bisqueda |
Resultados |

Ala derecha en la ventana de resultados se encuentra informacion acerca de

el objeto detectado

e ¢l tiempo de evaluacion

e ¢l valor porcentual de la concordancia
e la posicion del objeto

e |a orientacién del objeto

Al

Modelos @ 1 desde 1
Tiempao de evaluacidn:
122,2 ms

MI

Objetos ¢ 1 desde 1

Concordancia: 93,9%

Pos. (=7 (239/299)
Orientacidn: 0,00 grados
Tiermpo de calculo: 66,3 ms
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7.2 Aplicaciones

El sensor puede almacenar hasta 32 aplicaciones (= conjunto de parametros).
Al crear una aplicacion, el usuario sera guiado a través de un menu de navegacion predefinido.
Durante este proceso, el usuario podra definir paso a paso los siguientes datos y configuraciones:

1. Calidad de imagen
2. Definicion del modelo
3. Interfaz

4. Trigger

5. Test de funcién

7.2.1 Acceder al modo aplicacion

» Hacer clic en [Aplicaciones]

4 efector dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - ¥ersidn 3.0 - ifm electronic gmbh 0] x|
Archiva Conexiones Configuraciones  Ayuda

€
Sz : (2
Con esta opcidn se
ueyo I E‘ Mew sensor [192,1658.0,49] - gestionan sus apllcac_:lones,-
=5 10 AL I copie, elimine, cambie el
n . | o 3 o nombre ¥ cree nuevas
AEHVED (3,0%) aplicaciones o configure los
Editar, |
Lambiar mambre |
Duplicar |
Elirnitiar |

LLeer datos del
SEREO

(J

datos de red del sensor,
Para mads informacidn a

e I P

Ezoribin datas en
& sensar

| 0 Aplicaciones Ayuda |

-
o’ General | Configuracidn global del sensnrl Pardmetraz de red
Mombre del sensor : INew sensar
Ubicacidn del sensor : |New location
Wersion del fimmware : 1029
Asignar |
Guardar datos de conexidn |
‘ < Anteriar Cancelar Siguiete > | ‘
’§| OMLINE | [Mew sensor] | 020220 [Yer.1029] E|
Pos. Elemento Funcion
1 Gestionar aplicaciones Nuevo, Activar, Editar, Cambiar nombre, etc.
Lista de las aplicaciones Vista general, estructura y seleccion de aplicaciones.
Gestién general Designaciones especificas para cada sensor, informacion sobre
Configuracién global del sensor la version del software.

e Antirrebote de la entrada trigger (activado/desactivado)
e Seleccién externa de la aplicacion (activada/desactivada)

Opciones basicas de configuracion sobre las caracteristicas y
Parametros de red los parametros de red del sensor.

e Parametros de red (DHCP activado/desactivado, direccion IP,
etc.)
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7.2.2 General (gestion general)
» Introducir el nombre y la ubicacion del sensor en funcion de la aplicacion.
» Transmitir los datos al sensor haciendo clic en [Asignar].

» Todos los datos de red, nombres de sensor y descripciones de ubicacién que se necesitan para la
conexion con el sensor pueden ser almacenados y transmitidos al PC haciendo clic en [Guardar datos
de conexion].

General I Configuracidn global del sensor | Pardmetros de red

Mombre del sensar : INew senzor

Ubicacidn del sensor : INew lazation

Wersion del fimware : IT 025

Asignar I
Guardar datoz de conexion |
Campo Funcion
Nombre del sensor Nombre del sensor de su eleccion y especifico para cada aplicacion
Ubicacién del sensor Descripcion de la ubicacion (p.ej. cinta 3)
Version del software Versioén del firmware del sensor (invariable)

7.2.3 Configuracion global del sensor
» Hacer clic en [Configuracién global del sensor ...] .

» Activar/desactivar el antirrebote de la entrada trigger y la seleccién externa de la aplicacion.

General Configuracidn global del sensaor | Parametros de red |

Antirebote de la entrada trigger : Activado | I Desactivado
Seleccion externa de la aplicacion Activado | I Desactivado

Campo Funcion

Antirrebote de la entrada trigger Evita que varios impulsos que se produzcan muy rapidamente uno tras otro puedan provo-
car una activacion del trigger en el sensor (interruptor mecanico trigger).

Si esta funcioén esta activada, un impulso estable debe permanecer en la entrada durante
como minimo 3 ms para poder ser detectado como impulso trigger. Los impulsos de menor
duracioén seran ignorados.

Seleccion externa de la aplicacion | Cuando esta opcion esta activada, los pines 7 y 8 de la interfaz de proceso se utilizan
como entradas, con las cuales se pueden seleccionar desde el exterior las cuatro primeras
aplicaciones.

El pin 7 actia como bit menos significativo (LBS), y el pin 8 como bit mas significativo
(MSB)

Opciones de conmutacion:

Pin 7 : 0, Pin 8 : 0 -> aplicacion activa en el espacio de memoria 1
Pin7:1,Pin 8: 0 -> aplicacion activa en el espacio de memoria 2
Pin7:0, Pin 8 : 1 -> aplicacion activa en el espacio de memoria 3
Pin7:1,Pin 8: 1 -> aplicacién activa en el espacio de memoria 4
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7.2.4 Parametros de red

» Introducir, comprobar y, dado el caso, modificar parametros de red.

Generall Configuracion global del sensor - Pardmetros de red |

Modo DH

0
o

Puerta <ML-RPLC - a0a0

Direceidn IP : 132|168 |0 _|49 Fuerta de widea 50002
Mascara de subred : 255 |255 ,|255 ,IEI Fuerto TCF/IP 50010
Pueita de enlace 192|168 (0201 Direccidn MAL : 00:02:01:20: 2E:D3
Asignar |
Campo Funcion

Parametros de red
DHCP

En el modo DHCP estan bloqueados los campos de entrada para la direccion IP, la mascara
de subred y la puerta de enlace estandar. El servidor DHCP asigna una direccion al sensor.

Direccion IP

Direccién IP del sensor asignada actualmente.

Mascara de subred

Configuracion estandar de la mascara de red.

Puerta de enlace

Direccion de la puerta de enlace estandar.

Puerto XML-RPC

Numero de puerto para la comunicacion a través del protocolo XML-RPC
(Remote Procedure Call).

Puerto de video

Numero de puerto para la transmision de imagenes.

Puerto TCP/IP

Numero de puerto para la comunicacion a través del protocolo TCP/IP.

Direccion MAC

Direccién MAC del sensor (invariable)

» Transmitir los parametros de red al sensor haciendo clic en [Asignar].

. Los cambios de los parametros de red solamente se haran efectivos una vez que se haya reinicia-

do el sensor.
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7.3 Gestionar aplicaciones

7.3.1 Crear nueva aplicacion

Las aplicaciones nuevas solo pueden ser creadas en un espacio de memoria vacio.

» Hacer clic en [Nuevo].

Archiva  Conexiones Configuraciones  Ayuda

Con esta opcidn se -
|:| = Mew sensor [192.168,0,49] %t gestionan sus aplicaciones;
O - 1 AL copie, elimine, cambie &l
; normbre y cree nuevas
210KB (3,0%) aplicaciones o configure los
M1 datos de red del sensor.

Para mas informacidn a

e e RN = T [ SRV )

x
Mombre de la aplicacion

=

N Brcepkar Zancelar
Mar
(] 17T 0 = = TIEw TOCanon
“Wersion del firmware :
Asignar

Guardar datos de conexidn

=l= | OMLIME | [Mew senscr] 020220 [Yer.1029]

» Escribir el nombre de la nueva aplicacion.
Requisitos:
Extension del nombre de 1...32 caracteres
Caracteres con diéresis permitidos (A, 3, etc).
No estan permitidos los caracteres de tabulacion ni los espacios en blanco antes y después del
nombre
No estan permitidos los caracteres especiales (&, $, -, , etc.)

» Confirmar haciendo clic en [Aceptar]

> Se crea la aplicacion.
> La interfaz de usuario pasa a la primera etapa de configuracién de la aplicacion: "Calidad de imagen"”
(— Capitulo 8.1).
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7.3.2 Activar la aplicacioén existente

Archiva  Conexiones  Configuraciones  Ayuda

Can esta opcidn se -
gestionan sus aplicaciones;
copie, elimine, cambie el

o -
: nombre ¥ cree nuevas

i | i Z0SKB [2,9%) aplicaciones o configure los

O M datos de red dal sensor,

. Fara mas informacidn a

Editar |

Cambiar nombre |
[Duplicar |
Elimniriar |

i Z03KE (2,9%)

] oML

LLeer datos del
SEMEN
..... 510
Esoritindatasen | | 7 o u
CEETE A B L 3
..... =13
..... 514

Aypuda | ..... @ 15 ;I

General | Configuacidn alobal del sensor | Pardmetros de red

Mombre del sensor : Mew senzor
Ubicacicn del senzor Mew lacation

Wersidn del fimware :
Agignar

Guardar datos de conexidn

== | OMLINE | [Mew senscr] 020220 [Yer.1029]

» Seleccionar el nombre/nimero de la aplicacién en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Activar].
Otra opcidn: seleccion a través del menu contextual (botdn derecho del ratén)

> El color de la carpeta activada cambia de amarillo a verde y viceversa.

7.3.3 Editar la aplicacion existente

» Seleccionar el nombre/nimero de la aplicacién en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Editar].
Otra opcidn: seleccion a través del menu contextual (botdn derecho del ratén)

> La interfaz de usuario pasa a la primera etapa de configuracién de la aplicacion: "Calidad de imagen"
(— Capitulo 8.2).
7.3.4 Cambiar el nombre de la aplicacion existente

» Seleccionar el nombre/nimero de la aplicacién en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Cambiar nombre].
Otra opcidn: seleccion a través del menu contextual (botdn derecho del ratén)

» Escribir un nuevo nombre en la nueva ventana "Cambiar el nombre de la aplicacion”

» Confirmar haciendo clic en [Aceptar]

7.3.5 Duplicar la aplicacién existente

» Seleccionar el nombre/nimero de la aplicacion en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Duplicar].
Otra opcidn: seleccién a través del menu contextual (boton derecho del raton)

» Escribir un nuevo nombre en la nueva ventana "Duplicar aplicaciéon”

» Confirmar haciendo clic en [Aceptar]
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7.3.6 Eliminar la aplicacion existente

» Seleccionar el nombre/numero de la aplicacion en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Eliminar].
Otra opcidn: seleccién a través del menu contextual (boton derecho del raton)

» Aceptar la pregunta de confirmacién en la nueva ventana haciendo clic en [Si]

> La aplicacién sera eliminada.

7.3.7 Leer datos del sensor

» Seleccionar el nombre/nimero de la aplicacién en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Leer datos del sensor].
Otra opcidn: seleccion a través del menu contextual (botdn derecho del ratén) o en la barra de
herramientas — &

» Determinar el lugar del disco duro donde se va a guardar el archivo y escribir un nombre.

Guardarer: | () Mis documentos [ I = W

i misics

J.2Mis imagenes

Escritario

Mis documentos]

L Nombre I\ j Guardar I
Tipg [nlicacin (020) =] | Cancslar

2|

» Confirmar haciendo clic en [Guardar]

7.3.8 Escribir datos en el sensor

» Seleccionar el numero de la aplicacion libre en la estructura de carpetas.
Hacer clic en [Escribir datos en el sensor]
Otra opcidn: seleccion a través del menu contextual (botdn derecho del ratén) o en la barra de
herramientas — 24

» Seleccionar el archivo guardado en el disco duro y hacer clic en [Abrir].

Buscar er: IBMIS documentos j - £F E-

JMi misica

2 Mis imgenes

Mis sitis ds red Mambre: I\ j Abrir

Tip: [agicacien .020) =] Cancelar

v

» Escribir el nombre de la nueva aplicacion.
Requisitos:
Extension del nombre de 1...32 caracteres
Caracteres con diéresis permitidos (A, &, etc).
No estan permitidos los caracteres de tabulacion ni los espacios en blanco antes y después del
nombre
No estan permitidos los caracteres especiales (&, $, -, _, etc.)
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> La aplicacion sera transmitida al sensor y aparecera en la estructura de carpetas.

7.3.9 Ayuda

Abre la ayuda online dividida en temas.

8 Crear y parametrizar aplicaciones

Después de crear una nueva aplicacion o de editar una aplicacion existente, la interfaz de usuario
cambia al primer médulo de configuracion de la aplicacion: "Calidad de imagen”.

8.1 Navegacioén

Existen dos posibilidades de navegacion para el proceso de parametrizacion:
— Con los botones Atras, Cancelar y Siguiente.

< fnterior | Cancelar | Siguiente > |

— Acceder directamente a la pagina deseada a través de los botones respectivos de dichos modulos.

)'- Calidad de imagen

Definicidn del modelo

Interfaz

Tirigger,

Test de funcidn

Los botones correspondientes a los médulos que han sido concluidos seran habilitados cuando se
abandone el médulo, de tal forma que se podra acceder a ellos directamente en el proceso siguiente.

Guardar aplicacién
» Hacer clic uno tras otro en todos los botones de los moédulos, en cada caso confirmar con [Siguiente].

» Hacer clic en [Guardar].

Si se retorna a un modulo que ya ha sido concluido, en los botones de los médulos que pueden verse
afectados por las modificaciones siguientes aparecera un simbolo de advertencia.

» Acceder a los médulos sefalados y comprobar las configuraciones.

& Calidad de imagen

~ Definicidn del modelo

- Interfaz

~¢ Trigger

P Test de funcidn

En todos los médulos concluidos con éxito aparecera una marca de verificacion. Para poder guardar la
aplicacién todos los médulos deberan llevar dicha marca de verificacion.
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8.2 Calidad de imagen

En este médulo se pueden configurar los parametros necesarios para conseguir una captura éptima de
imagenes.

E Para una evaluacion éptima es necesario conseguir un buen contraste. El objeto que se va a de-
tectar debe resaltar claramente con respecto al fondo.

'efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh =100 x]|
archivo  Conexiones Configuraciones  Ayuda
€ o
s ] Q Q 1:1
———— En primer lugar, enfoque la =
X X irmagen rmediante el tarnilla
o 4 ¥ Calidad de imagen de ajuste en la parte
i trasera del sensor. Intente
aumentar ahora el
| Definicién del model contraste de |a zona de
4 SHInIGIon del modelo imagen a traves del tiempo LI
Irterfaz

Tirigger,

Test de funsidn

@ Aplicaciones

@ Monitor Parimetras  Opoiones avanzadasl

@ Informes Tiempo de exposicion u J j 120 uz

Ajuste automatico |

Modn de integracidn I Lineal Logaritmico |

‘ < Anterion Cancelar Siguiente > | ‘

’§| OMLIMNE | [Mew sensor] | 020220 [Wer.1029] | E|

8.2.1 Configuraciones de la calidad de imagen
Nitidez de imagen

» Configurar la seccion de imagen.

» Configurar la distancia entre el sensor y la superficie del objeto.

» Optimizar la nitidez de imagen a través del tornillo de ajuste en la parte trasera del sensor.
Modo de visualizacion

» Seleccionar [Imagen fija] o [Live].

lluminacién

En el modo de visualizacion "Live" seleccionar el tipo de iluminacion haciendo clic en [Interna] o
[External.

Tiempo de exposicion

» Hacer clic en [Opciones avanzadas].
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Parimetios  Opciones avanzadas |

Tiempo de expasicin v [ 1900
Ajuste automético

Mada de integracidn Lineal Logaritmico

El tiempo de exposicidn esta preconfigurado automaticamente. El valor actual se indica en el campo de
parametros en microsegundos o milisegundos.

Ajustar manualmente el tiempo de exposiciéon

» Desplazar con el raton la barra reguladora del [Tiempo de exposicion].

Ajustar automaticamente el tiempo de exposiciéon

» Hacer clic en [Ajuste automatico].

> El sensor restablece el tiempo de exposicion y lo ajusta.

Modo de integracion

Modo lineal para objetos no reflectantes (sobreiluminacion de la imagen del sensor).
» Hacer clic en [Lineal].

Modo logaritmico para objetos (extremadamente) reflectantes (dinamica de imagen reducida).
» Hacer clic en [Logaritmico].

» Hacer clic en [Cancelar] si desea abandonar la parametrizacion.

» Hacer clic en [Siguiente] cuando la imagen del sensor sea nitida y todos los parametros estén
configurados segun sus necesidades.

> Paso al médulo de parametrizacion "Definicion del modelo".
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8.3 Definicion del modelo

En este médulo se crea un modelo del objeto.

’efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh 101 x|
Archivo  Conexiones Configuraciones  Ayuda

€2 o

& : @Q Q 11 {ik

Cree un modelo del objeto, =
Para ello reduzea el campa
de definicidn del modslo al

objeto en si. Defina el nivel
necesario de

pormenarizacidn a través

de los detalles de bisqueda LI

-/ Calidad de imagen

,x'l » Definicion del modela

Irterfaz

Tiriager,

Tesh de funciarn

@ Aplicaciones
@ Rty General | Opciones avanzadasl Punto de referencial
@ (e Moda de visualizacion I Imagen fiia Live |
Crear modelo |
‘ < Anterior Cancelar Siguiente > | ‘
’§| OMLINE ‘ [Mew sensor] | 020220 [Wer.1029] EDIT ’E|

8.3.1 Definir el modelo
» Con ayuda del raton definir el campo de definicion del modelo en torno al objeto.

> (Cada uno de los bordes del objeto registrado, en adelante denominado "contorno", se representa
mediante una linea verde. El campo de definicion del modelo se representa mediante un cuadro de
color violeta. Este puede ser aumentado o reducido por medio del ratén y debe trazarse de la forma
mas ajustada posible al objeto que se va a detectar.

La busqueda de contornos se realiza dentro de este campo de definicion del modelo.
» Modificar la posicion del objeto, seleccionar el modo de visualizacién [Live].

> Se indica la nueva posicién del objeto.

» Seleccionar [Imagen fijal.

> Los contornos son visibles.
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Si limita el campo de definicion del modelo al objeto en si, se reduciran el tamafio de la imagen y
el espacio ocupado en la memoria.

Si el campo de definicién del modelo es mas pequefio que el modelo, se puede aumentar la imagen con
ayuda de la lupa.

» Hacer clic en el botén ' de la barra de herramientas.

» Desplazar la lupa sobre la imagen y hacer clic con el botén derecho del raton varias veces hasta que
se alcance el aumento deseado.

8.3.2. Opciones avanzadas

» Hacer clic en [Opciones avanzadas].

°efectur dualis Reconocimiento de objetos - EZDZ200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh 0] x|
Archiva Conexiones Configuraciones  Ayuda
£ - )
L= : Q Q 1:1 | 5 1] o] £2%
Con esta opcidn se pueden ;I
X X editar, eliminar o afiadir
o ~f Calidad de imagen nuevos segmentos de
contorno del modelo, Para
rmas informacidn a este
y ., ct Ite | d
1 | » Definicidn del modelo ;is“?jzl =p EEEELES [ Gk _I
7 -
\
Interfaz
Tirigger,
Test de funcidn
Gereral  Opciones avanzadas | Purta de referencia
Sensibiidad IEaia j N®  Estado
Wrnfralide cortraste u j L | Inlids
2 Incluido
Suavizado de contornos I Automatico Manual |
Giradu de saizady u j Incluir | Excluir |
‘ < Anterior Cancelar | Siguiente > | ‘
% | COMLIMNE ‘ [Mew sensor] | Q20220 [Wer.1029] EDIT @ |

» Modificar los parametros del proceso
» Excluir contornos individuales de la deteccion
» Integrar contornos individuales en la definicion actual del modelo.

En la barra de herramientas estan habilitados otros botones (iconos).

£ Qa iz Ge X | I59] I59] 2k |

» Editar los contornos representados en la zona de imagen.

Ademas de los contornos en verde, ahora también se pueden ver contornos en azul. Estos son contornos
que el algoritmo de busqueda ha registrado, pero no son parte integrante del modelo.

Sensibilidad

La sensibilidad del proceso de deteccion de contornos se puede configurar en tres niveles fijos
predefinidos o introduciendo un valor concreto.
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General Opeiones avanzadas I Funto de referencia
Sensibilidad [Baia N°  Estado
Wrnbral de contraste Hormal 1_| Induido
Alta 2 Inclido
" alor fijp
Suavizado de contornos Automatico f anual
Erado de suavizado u j ) )
Irneluir E wecluir

» Seleccionar la sensibilidad "Baja", "Normal" o "Alta".
Umbral de contraste
Este valor define el valor minimo de contraste (tonalidad de gris) a partir del cual se detecta un contorno.

General  Opoiones avanzadas | Punto de referencial

Sensibilidad fvalor fio =l N°  Estado

Umbral de contraste u J j B3 1 Inclido
2z Incido
Suavizado de contornos I Automatico fanual |

Grado de suavizado u j , .
Ineluir E =cluir

» Configurar la sensibilidad con el "Valor fijo".

» Desplazar con el raton la barra reguladora del [Umbral de contraste] (margen de valores 1...255).

Aumentar el valor solamente hasta el punto en el que se muestren los contornos necesarios para
la deteccion.

Suavizado de contornos
Este valor define el grado de suavizado de los contornos.

El suavizado de contornos se puede modificar automaticamente o introduciendo un valor propio.

Un valor alto efectua un mayor suavizado, es decir, que las modificaciones detalladas de contornos no
seran tenidas en cuenta. Un ejemplo son los pequefos "picos" que sobresalen del trazado principal, los
cuales seran ingnorados. Con un valor pequeno se comprobara el trazado del contorno de forma mas
precisa.

General Opeiones avanzadas | Punta de referencial

Sensibilidad fivalor fio i N°  Estado

Umbral de contraste u J j 53 1 Inclido

2 Inchido
Suavizado de contornos Automatico | I anial
I L | 3
Grado de suavizado |_| J J B el E el

» Hacer clic en [Manual]

» Desplazar con el ratén la barra reguladora del [Grado de suavizado] (margen de valores 1...8).

Este valor afecta en gran medida al tiempo de calculo empleado en la deteccidn del modelo.
Seleccione solamente el valor necesario para la aplicacién, ya que con demasiados detalles
superfluos se ralentiza de forma considerable el proceso de evaluacion.
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8.3.3. Trabajar con contornos
El proceso de deteccion de contornos distingue entre los contornos incluidos y los excluidos.

El contorno incluido (en verde) es parte de la definicién del modelo, el contorno excluido (en azul)
también ha sido detectado, pero no forma parte de la definiciéon del modelo.

En el modo "General" (modo automatico para la definicion del modelo) solo se representan los contornos
incluidos; éstos no pueden ser editados.

En el modo "Opciones avanzadas" también tiene la posibilidad de ver todos los contornos excluidos (en
azul). Ademas podra afadir, excluir o editar contornos (recortar segmentos de contorno individuales).
8.3.4 Seleccionar contornos

Modo de seleccion estandar (seleccion de un elemento individual de contorno)

» Hacer clic en el boton M de la barra de herramientas.

» Desplazar el puntero del raton sobre la imagen.

> El puntero del ratén cambia de color (de blanco a rojo) cuando pasa por un elemento de contorno.
» Hacer clic en el contorno con el botén derecho del raton.

> El contorno seleccionado se pone en color rojo.

E En el modo de seleccion estandar solamente se puede seleccionar un elemento de contorno. Si
selecciona otro elemento, se desactivara la seleccion del anterior. Un clic sobre un punto libre de
la zona de imagen anula la seleccion realizada.

Modo de multiseleccion (seleccion de varios elementos de contorno)

» Hacer clic en el botén E de la barra de herramientas.

» Desplazar el puntero del raton sobre la imagen.

> El puntero del ratén cambia de color (de blanco a rojo) cuando pasa por un elemento de contorno.
» Hacer clic en el/los contorno(s) con el boton derecho del raton.

> Los contornos seleccionados se ponen en color rojo.
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Un clic sobre un punto libre de la zona de imagen anula las selecciones realizadas.

Modo de seleccidon de zona (seleccion de una zona de elementos de contornos)

» Hacer clic en el botén de la barra de herramientas.

» Hacer clic en la zona de imagen con el botdn izquierdo del ratéon, mantenerlo pulsado y arrastrar el
puntero hasta abrir un cuadro con el tamano deseado. Soltar entonces el boton.

> Todos los contornos dentro del cuadro se pondran en color rojo.
E Otra opcion alternativa al boton de la barra de herramientas seria abrir un cuadro de seleccion,

deslizando, para ello, el ratén sobre la zona deseada y manteniendo presionada al mismo tiempo
la tecla [Shift].

Un clic sobre un punto libre de la zona de imagen anula la seleccion realizada.

Seleccionar todo

» Hacer clic con el botén derecho del raton en la zona de imagen y seleccionar "Incluir todos".
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Imcluir

Ezecluir

Excluir todos

> Todos los contornos se pondran en color verde.

Deshabilitar todo

» Hacer clic con el boton derecho del raton en la zona de imagen y seleccionar "Excluir todos".
> Todos los contornos se pondran en color azul.

Tabla de estado

En la tabla de estado se hallan todos los contornos incluidos, ordenados en funcién de su longitud. Los
contornos de mayor longitud (los mas importantes) se encuentran al principio de la lista.

General Upciones avanzadas I Punto de referencia |
Sersibilidad |Baia | N°  Estado
[ mkral de: contraste u j 1 Inclido
2 Incluido
3 Incluido
Suavizado de contormos I Automatico Manual |
Grado de suavizado u j el | E vl |

» Haciendo clic con el botén izquierdo del raton, marcar el contorno desactivado y activarlo con [Incluir].

» Desactivar los contornos marcados e incluidos en la tabla haciendo clic en [Excluir].

Modificar el estado de los contornos

Existen varias opciones para gestionar la utilizacion de contornos en el modelo.

e Através de la barra de herramientas

» Seleccionar la accion deseada haciendo clic en uno de los botones #°1="| de la barra de
herramientas.

> Afiadir / Excluir los contornos seleccionados

» Seleccionar la accion deseada haciendo clic en uno de los botones ‘_\_H@ L] de la barra de
herramientas.

> Afadir / Excluir todos los contornos

e Através del menu contextual

» Hacer clic con el boton derecho del ratén en la zona de imagen y seleccionar la accién deseada.
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Incluir
Excllir
Incluir todos

Excluir bodos

e Através de la tabla de estado
» Activar o desactivar los contornos marcados haciendo clic en [Incluir] o [Excluir].

N®  Estado
1 Inclido
2 Incluido
3 Incluido

Incluir | Excluir |

8.3.5 Editar contornos

En algunos casos puede resultar util modificar lineas de contornos por separado. Para ello puede
seleccionar una parte de un contorno.

Modo de segmentos del modelo

» Hacer clic en el botén E de la barra de herramientas.
» Hacer clic en dos puntos de un contorno.

> El segmento de contorno comprendido entre los dos puntos se pondra en color rojo.

E Ademas de con el botén de la barra de herramientas, también puede seleccionar estos dos puntos
manteniendo pulsada la tecla [Alt] simultaneamente.

Editar segmentos de contorno

» Hacer clic en el botdn \ﬂ de la barra de herramientas.
» Hacer clic sobre una de las partes del mismo elemento de contorno.

> La seleccién del segmento se prolonga o reduce hasta el nuevo punto definido.
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Invertir seleccion

» Hacer clic en el boton @ de la barra de herramientas.
> La seleccion se representa de forma invertida.

Si, por ejemplo, ha seleccionado un segmento en el medio de un contorno, después de la inversion
estaran seleccionados los dos segmentos situados desde los puntos definidos hasta los extremos del

contorno. Si vuelve a hacer clic en \@‘ la seleccion se invierte de nuevo.

Una vez definido el segmento de contorno deseado, lo podra excluir de la definicion del modelo.

. P [ .
» Hacer clic en el boton =" | de la barra de herramientas.

> El segmento de contorno seleccionado sera excluido.

E Los elementos de contorno no se almacenan internamente como puntos individuales, sino como
segmentos de contorno detallados. No es posible seleccionar cualquier punto del contorno, sino
solamente los puntos iniciales de cada uno de los segmentos individuales.

Si justamente se ha hecho clic en un lugar donde no existe ninguno de estos puntos iniciales, se
seleccionara el siguiente punto mas cercano. Por este motivo puede haber pequefias variaciones
entre el punto seleccionado y el punto que ha sido marcado.

Para conseguir una graduacion mas precisa, es necesario minimizar el suavizado de contornos
(grado de suavizado).

Las modificaciones de contornos no se pueden deshacer. Si desea modificar definiciones de
segmentos en el modelo, tiene que volver a seleccionar "Crear modelo". En ese caso, las
modificaciones efectuadas hasta ahora se perderan.

General | Opciones avanzadas | Punto de referencia |

Modo de visualizacidn I Imagen fiia Live |

Crear modelo |

» Hacer clic en [Crear modelo].

> Las modificaciones en la ficha "Opciones avanzadas" se perderan.
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8.3.6 Punto de referencia *

El punto de referencia de un modelo es la coordenada que describe la posicion del modelo detectado.
La configuracion predeterminada estandar es la primera coordenada de pixeles del primer contorno del
modelo (X =0...639 ; Y = 0...479 pixeles, el origen de las coordenadas se encuentra en la parte superior
izquierda de la imagen).

Con esta opcidn se puede ;I
fijar la posician del punto

de referencia del modelo,

Para mds informacién a

este respecto, consulte la
ayuda online.

Genelall Dpciones avanzadas  Punto de referencia

Centro de gravedad |
Freajustes |

i Desplace el punto de referencia manteniendo pulzado el botdn izquierdo del
\\) raton y soltandolo en la posicion deseada.

Posicionar el punto de referencia en el centro de gravedad geométrico del modelo.

» Hacer clic en [Centro de gravedad].

> El punto de referencia se desplaza al centro de gravedad.

Posicionar el punto de referencia en una posicion cualquiera del campo visual del sensor.
Posicionar el puntero sobre el punto de referencia.

El puntero del ratdbn cambia de ser un simbolo de una flecha a un simbolo para mover un elemento.

vV vVyye

Hacer clic con el botén izquierdo del raton sobre el punto de referencia, mantener el botén pulsado y
desplazarlo hasta la posicion deseada. Soltar el botén del raton.

> El punto de referencia ha sido desplazado.
Volver a los preajustes
» Hacer clic en [Preajustes].

> Cambia a la primera coordenada de pixeles del primer contorno del modelo.
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» Hacer clic en [Siguiente] cuando en el punto del menu "Definicién del modelo" estén todos los
parametros configurados segun sus necesidades.

8.4 Test del modelo

> La pantalla cambia al médulo del test del modelo, efectuandose de forma automatica un test con
los parametros estandar. La evaluacion de este test se puede ver en el campo de visualizacion de
resultados de la derecha.

°efectur dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh =101 x]
Archiva Conexiones Configuraciones  Ayuda

£2 . i

& : Q Q 1 g

Haga un test del modelo vy &
X X establezca para ello los

~f Calidad de imagen parametros del entorno
necesarios, Delimite el/las
areals) de bdsqueda a
la(s) zona(s) donde se

1 | W Definicion del modelo esperal(n} elflos objeto(s), LI

" Interfaz Parametros ;

[Rango de talerancial 4
[Cancordancia min.] &0 %

- Trigger

Concordancia: 100,0%
Pos.(#/7) (236/103)
COrientacidn: 0,04 grados
Tiernpo de céleuln: 64,5 ms

& Tiest de funcidn

==[]ltimos tests de
modelo

Parametros | Areas de bisqueda | Drientacidn & S\matn’al Evaluacion detallada I

Modo de visualizacidn Im Live Test del modelo |
Rango de tolerancia de contornos u J j 4
Grado d danci
Concordancia min, u J j a0z 1200 6 EANGAIBancis
Muimero de objetos |1 j T
y
‘ < hnteriar | Cancelar i Siguiente >

’§| COMLIMNE ‘ [Mew sensor] | Q20220 [Wer.1029] | EDIT E| |

Con las configuraciones descritas en los siguientes capitulos podra adaptar de forma éptima las
configuraciones del test del modelo segun las necesidades de su aplicacion.

8.4.1. Parametros del test del modelo

Parametras I Areas de bisqueda I Origntacian & Simetria I Evaluacidn detallada I

Modo de visualizacion I Imagen fija Live | Test del modeln |
Flahgo de tolerancia de contarnos |l| J j 4

Cancardancia min. u J j o % Grado de concordancia
Mumera de objetos I‘I j ’?

Rango de tolerancia de contornos

Describe la tolerancia maxima permitida entre los contornos esperados y los encontrados en la imagen
de entrada. El rango de tolerancia se representa en color amarillo.

» Desplazar con el ratén la barra reguladora del [Rango de tolerancia de contornos] (margen de valores
1...20).
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Concordancia minima

Es el grado de concordancia minimo [%] que es necesario para considerar un contorno como detectado.
» Desplazar con el ratén la barra reguladora de la [Concordancia min] (margen de valores 0...100 %).
Nudmero de objetos

Numero de modelos que se van a detectar. Si no se encuentran todos los modelos con el grado de
concordancia requerido, el test se considera como no superado.

E Si solo ha definido un area de busqueda, solamente puede detectar un modelo por area de
busqueda.
8.4.2 Areas de busqueda del test del modelo

En la zona de imagen se muestra el area de busqueda en la cual se van a buscar los modelos. Esta area
puede ser editada y, en caso necesario, se pueden definir varias areas de busqueda.

» Hacer clic en los botones :%#|L4= ‘ de la barra de herramientas o, de forma alternativa, a través de los
botones [Nuevo] o [Eliminar]

Pardmetios freas de bisqueda | Diientacicn & Simetria | Evaluacion detallada

Test del modelo |

&I Grado de concordancia
G| I

99,99 %

> En la zona de imagen se muestra el cuadro "Area de busqueda”.

» Hacer clic en la zona de imagen con el boton izquierdo del raton, mantenerlo pulsado y arrastrar el
puntero hasta abrir un cuadro con el tamafio deseado. Soltar entonces el boton.

Minimizar las areas de busquedas a la zona donde se espera que pase el objeto.

> Minimizar el tiempo de calculo.

Las areas de busqueda no se pueden ampliar hasta el tamafo completo de la imagen. De forma
automatica se anadira siempre una distancia minima con respecto al borde de la imagen.

La definicion de varias areas de busqueda incrementa el tiempo de evaluacion. Compruebe si re-
almente desea utilizar esta funcién o si no seria mas recomendable buscar varios modelos dentro
de un area de busqueda.

Si solo ha definido un area de busqueda, solamente puede detectar un modelo por area de
busqueda.

39



Software de aplicacién para PC E2D200

8.4.3 Test del modelo: orientacion y simetria *

La orientacion original del modelo inicial es considerada como referencia. Con respecto a esta
orientacién de 0° se pueden configurar por separado las variaciones admisibles de orientacion para
ambos sentidos. La variacion permitida estdndar de orientacion esta comprendida entre -180° y +180°.

Si al hacer un test del modelo, el sensor detecta simetrias en el objeto, se emite un aviso al respecto.
La pestafa "Orientacion & Simetria" se activa y ofrece mas opciones para una mejor deteccién de los
objetos.

Pardmetios | Areas de bisqueda  Drientacion & Simetria | Evaluacidn detallada

Opciones de simetria Test del modelo |

todeln independiente de la orientacidn
Personalizado, precisidn optimizada

Personalizado, velocidad optimizada _

[rientazicn = Grado de concordancia

100,00 %

Modelo dependiente de la orientacion

Se realiza una busqueda del modelo con su orientacién inicial, los campos de entrada del margen de
orientacion estan desactivados. Esta configuracion es especialmente apta para modelos con varios ejes
de simetria, y en particular, para los objetos circulares.

Modelo independiente de la orientacion

Se realiza una busqueda del modelo en todo el margen de orientacién, los campos de entrada del
margen de orientacion estan desactivados. Esta configuracion es apropiada para modelos con pocos
ejes de simetria, como por ejemplo los rectangulos u otros objetos poligonales (p.ej. tuercas).

Personalizado (precision optimizada)

Se realiza la busqueda del modelo en un margen de orientacion predeterminado y modificable por el
usuario. El algoritmo de busqueda esta concebido para una busqueda exacta del modelo; por este
motivo, el tiempo de evaluacion tiene una duracién notablemente mayor.

» Introducir el valor para la orientacién (margen de valores de -180°...+180°).
Personalizado (velocidad optimizada)

Se realiza la busqueda del modelo en un margen de orientacion predeterminado y modificable por el
usuario. El algoritmo de busqueda esta concebido para una velocidad 6ptima; por este motivo, la tasa de
deteccion puede verse reducida.

» Introducir el valor para la orientacion (margen de valores de -180°...+180°).
E Debido a numerosos factores externos adicionales no es posible aplicar ninguna regla general
para la utilizacién de las opciones individuales. Para obtener una deteccién 6ptima de objetos se

deben realizar varios intentos con valores distintos, con el fin de establecer el mejor algoritmo de
busqueda.
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8.4.4 Test del modelo: evaluacion detallada *

Parémelrusl Areas de blisgueda I Orientacidn & Simetria  Evaluacidn detallada |

Mado de evaluacidn detallada I Activada Desactivadn Test del modela |
i Si g activa esta opcidn, se indicaran los objetas detectados en la evaluacidn
incluso en aquellos casos en los que su grado de concordancia minime no Grado de concordancia
cornesponda con los requisitos configurados. La utilizacidn de esta funcidn de
puesta en marcha inciementa el iempo de evaluacian. _

99,99 %

Cuando esta funcion esta activada, también se muestran los modelos que estan por debajo del grado de
concordancia configurado (como minimo, no obstante, con un 30%). La diferencia entre resultado bueno
y malo se indica mediante diferentes colores en la representacion de los contornos y en la ventana de
resultados.

Este modo es especialmente apropiado para la puesta en marcha. El test del modelo, el test de funcién y
el modo informe proporcionan informacion sobre las configuraciones donde han surgido problemas.

Esta funcion aumenta considerablemente el tiempo de célculo y solamente debe estar activada a efectos
de analisis.

» Seleccionar el modo de evaluacién detallada haciendo clic en [Activado] y a continuacién, seleccionar
[Test del modelo].

Seleccione el modo de ;I
evaluacion adecuado para

la deteccidn. Para més
inforracian a este

respecto, consulte la avuda
online,

I

|»

Pardmetros :
[Rango de tolerancial 4
[Concordancia min.] 80 %

Concordancia: 100,0%
Pos.(®/7): (223/154) —
Crientacidn: -0,02 grados
Tiempo de cdlculo: 135,8

ms

fobi, 2] =]

Ventana de resultados

Concordancia: 100,0%
Pas. (XA (223/154)
Qrientacidén: -0,02 grados
Tiempo de célculo: 135,58
ms

Concordancia: 63,19%

Pas. (%7 (475/309)
Crientacidn: -133,84

grados -
Tiempo de célculo: 138,7

ms =l
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8.4.5 Gestionar modelos

Cada aplicacion puede englobar uno o varios modelos. Para poder gestionarlos esta disponible un
menu de gestion de modelos. A este menu podra acceder automaticamente si después de la definiciéon
del modelo selecciona "Aceptar" tras el requerimiento de "Guardar modelo como" o cuando edita una
aplicacién existente.

Muevi EH A3
..... 1 M1
Editar el 2 M2
[Eanmbiar nambre
Elirnitiar
Ayuda
Fezultados ; Todoz los modeloz b odelo maz zimilar

Nuevo

Crear un nuevo modelo.

Editar

Modificar un modelo existente.
Cambiar nombre

Cambiar el nombre del modelo.
Eliminar

Eliminar un modelo.

Ayuda

Abre la ayuda online relativa a este tema.

8.4.6 Modos de evaluacion

En caso de que haya definido mas de un modelo en su aplicacion, puede elegir entre dos evaluaciones
de resultado.

Todos los modelos

En este modo la evaluacién se considera superada cuando se han encontrado todos los modelos en el
campo visual.

Modelo mas similar

Este modo se utiliza para tareas de clasificacion. Se buscan todos los modelos definidos, sin embargo
solamente se mostrara como resultado el modelo con el grado de concordancia mas alto. Este nimero
de modelo puede ser transmitido en la configuracion de interfaces de proceso como salida indexada, de
forma selectiva como sefial en uno de los pines definidos, o a través de TCP/IP.

42



Software de aplicacién para PC E2D200

Usted puede asignar a los pines los bits 0 a 3 del numero de modelo encontrado.

Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0 Resultado

0 0 0 0 Ningun modelo detectado
0 0 0 1 Modelo 1 detectado

0 0 1 0 Modelo 2 detectado

0 0 1 1 Modelo 3 detectado

0 1 0 0 Modelo 4 detectado

0 1 0 1 Modelo 5 detectado

0 1 1 0 Modelo 6 detectado

0 1 1 1 Modelo 7 detectado

1 0 0 0 Modelo 8 detectado

Otras tablas — Capitulo 13.5 (anexo).

Si en una aplicacién existente con varios modelos se cambia de [Modelo mas similar] a [Todos los
modelos], es posible que determinados ajustes de la configuracién de interfaces de proceso, no
disponibles en ese modo, sean restablecidos por el sensor automaticamente. En tal caso apare-
cera un mensaje de advertencia y, por ello, debera comprobar las configuraciones.

9 Interfaz de proceso

9.1 Configurar la interfaz de proceso

9.1.1 Salidas binarias

Todas las salidas del sensor vienen predeterminadas con parametros estandar. Se recomienda aplicar
estas configuraciones para el principio.

’efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh 101 x|
Archivo  Conexiones Configuraciones  Ayuda

€2

=L- :

........................................................ E/S binarias | TEP,‘|P| Especifigue [a funcionalidad ;I

5 5 eléctrica v ldgica de las
+f Calidad de imagen

interfaces de proceso. Para

o | Configuraciones mads informacion a este

4 | Salida (Estatica) respecto, consulte la ayuda
~ Definicidn del modelo _ anline. _I
-
. — 5 | Salida (Estatica)

W |nterfaz Evaluacidn conchuida

& | Salida (Estética)

. Todos los modelos detectados
Trioger

7 | Salida (Estética)

Test s Runeidn 8 | Selida (Estatica)

Madificar configuracidn Apuda

‘ < Anterior Cancelar Siguiente > | ‘

’§| OMLINE ‘ [Mew sensor] | 020220 [Wer.1029] ’E|

» Hacer clic en [Siguiente].

> Cambio al modo "Trigger".
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Adaptar las configuraciones - Ficha "Definiciones de la légica".
» Hacer clic en [Modificar configuracién].

> Se abre un nuevo cuadro de dialogo, dividido en funcionalidades eléctricas y logicas.

» Introducir los cambios para la configuracién de la logica de salida.

efector dualis - Configuracién E/S 1'
Definiciones de la lagica [Modo: Todos los modelos] | Definiciones de la interfaz | Definicianes TCR/IP
Inversidn Accidn Operador Inversidn Accidn
Conexion 4 | jl - J I J I ﬂl j
Conexidn 5 [LED 3] I jl Evaluacidn concluida J I J I jl j
Conexion & [LED 4] I jl Todos los modelos detectados J I J I jl j
Conesien?  LEDT) [~ - BN By E [
Conerién 8 [LED'2) |- =l BN BN = =l
Apuda | Cancelar | Walores por defecta | Aceptar

En la ficha "Definiciones de la légica" se vinculan las conexiones con las acciones deseadas.

En la tabla se especifican las posibles asignaciones de acciones para los pines de la interfaz. Dichas
acciones pueden ser seleccionadas en las respectivas listas. Para negarlas, seleccione el punto "NOT"
de la lista precedente [Inversion].

Es posible vincular una accion de salida con otra. Para ello seleccione la accion de enlace deseada de la
lista "Operador".

| efector dualis - Configuracion E/S

|%

Definiciones de la logica (Modo: Todos los modelos) | Definiciones de la interfaz | Definiciones TCRAP

| |nwersidn Accidn Operador Irversidn Accidn
Conexidn 4 I jl j I J I jl - j
Conexidn 5 [LED 3) I dlEvaIuaciéﬂ concluida j I J I jl - d
Conexion & [LED 4) I leodos loz modelos detectados j I J I jl - j
Conesién 7 (LEDT] |- J| B =y E I~
Conexidn 8 [LED 2) |- Seleccmn extemna de la aplicacion concluida — I J I jl . d
Evaluacidn conclida
Todos los modelos detectados
Bit 0 del ndmero de objetas encontrados [LSB] =

Bit 1 del ndmero de ohjetas encontrados
Bit 2 del ndmern de ohietos encontrados Ayuda | Cancelar | ‘Walores por defecto | Aceptar |

Bit 3 del nimero de objetos encontrados (M5B vI

Si en el médulo "Calidad de imagen" se ha seleccionado una fuente de iluminacion externa, el pin
4 esta predefinido como salida trigger para esta fuente de iluminacion.

Si en la configuracion global del sensor se ha activado la seleccion externa de la aplicacion, los
pines 7 y 8 estan reservados como entradas para dicha funcién y no pueden ser modificados.

» Aceptar los cambios: hacer clic en [Aceptar].
» Descartar cambios: hacer clic en [Cancelar].

» Restablecer las configuraciones de fabrica: Hacer clic en [Valores por defecto].

Adaptar las configuraciones - Ficha "Definiciones de la interfaz".
» Hacer clic en la ficha [Definiciones de la interfaz].
> Se abre un nuevo cuadro de dialogo.

» Definir e introducir los cambios de los parametros eléctricos de la interfaz.
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efector dualis - Configuracion EfS x|

Definiciones de la ldgica [Modo: Todos los modelos)  Definiciones de la interfaz | Definiciones TCRAP

Tipa de interfaz Tipa de zefial Duracidn del impulsa
Conexion 4 W 0 jl ms
Conesién’5  [LED 3] [Gaid [Estdica ¥| [0 fms
Conexion & [LED 4] |Sa|ida IEstétlca j 0 ﬁ ms
Conexign?  (LED 1) [Gaids [Esstica =] J0 Hms
Conesign8  [LED 2) [5alida [Estdica x| [0 ms

Apuda | Cancelar | alores par defecta | Aceptar |

El campo "Tipo de interfaz" indica la funcion basica de los pines. En el campo de seleccién "Tipo de
sefal" se puede configurar si se trata de una sefial estatica o de un impulso de sefial. En el caso de los
impulsos de senal se puede definir en el siguiente campo de entrada la duracién de impulso deseada en
un rango de 50...1000 ms.

» Aceptar los cambios: hacer clic en [Aceptar].
» Descartar cambios: hacer clic en [Cancelar].

» Restablecer las configuraciones de fabrica: hacer clic en [Valores por defecto].

9.1.2 TCP/IP *

Ademas de las entradas y salidas de conmutacion conectadas por cable, el sensor dispone de una
interfaz TCP/IP a través de Ethernet. Para cada aplicacion se puede configurar de forma individual la
salida de resultados, la cadena de inicio/parada y los caracteres delimitadores.

También es posible activar o desactivar la salida de detalles del modelo y de la imagen en diferentes
formatos de imagen. El puerto utilizado para la comunicacion de interfaces TCP/IP se puede seleccionar
en la "Configuracion global del sensor".

» Hacer clic en la ficha [TCP/IP].

E/S binarias  TCPAF |
Salida de resulkada Desactivado
Salida de detalles del objeto Desactivado
Cadena de caracteres de inicio skart
Cadena de caracteres de parada stop
Catécker delimitadar #
Salida de imagen Desactivado
Farmata de imégenes Mapa de bits de Windows
Madificar configuracidn I Aypuda I

» Hacer clic en [Siguiente].

> Cambio al modo "Trigger".

o adaptar las configuraciones

» Hacer clic en [Modificar configuracion]

> Se abre un nuevo cuadro de dialogo.

» Hacer clic en la ficha [Definiciones TCP/IP].
» Adaptar o introducir las configuraciones.
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efector dualis - Configuracion E/S x|

Definiciones de lalégica [Modo: Todos los modelos) | Definiciones de lainterfaz - Definiziones TCPAP

Salida de resultada Activado I Desactivado Salida de detalles del abjeto Activado | Desactivado
Cadena de caracteres de inicio : Istarl _I Salida de imagen Activada | lm
Cadena de caracteres de parada Istnp _I Farmato de imagenes IMapa de bits de ‘Windows j
Caracter delimitador : lﬂ— _I

Aypuda | Cancelar | Yalores por defecto |

» Activar o desactivar la salida de resultados haciendo clic en [Activado] o [Desactivado].
> Los resultados se mostraran en la ventana de resultados o se ocultaran.

» Seleccionar [Cadena de caracteres de inicio], [Cadena de caracteres de parada] y [Caracteres
delimitadores].

> Elresultado se muestra en una cadena de caracteres.

Para la eleccion de los caracteres emitidos a través de TCP/IP y, en particular, para la introduccion de
caracteres no imprimibles, esta disponible un editor ASCII.

» Hacer clic en el boton del apartado [Cadena de caracteres de inicio] o [Cadena de caracteres de
paradal.

e nscn x
Cadena de caracteres de salida
I,%tart
i Tabla de caractere:
HEX DEZ ASCIIT ﬂ
oo o1 02 o 1 2 NUL SOH STX
o3 04 05 3 5 ETX EOT ENO)
o6 o7 08 6 7 8 ACK BEL BS
o9 0A 0B 9 10 11 HT LF YT
oc oD OE 12 13 14 FF CR S0
OF 10 11 15 16 17 SI DLE pCc1

12 13 14 18 19 20 DC2 DC3 DC4
| 15 16 17 21 22 23 WAK S¥N ETB
18 19 1A 24 25 26 CAN EM suB
1B ic 1D 27 28 29 ESC FS GS
1E 1F 20 30 31 32 RS us

21 22 23 33 34 35 ! " #

24 25 26 36 37 38 % % _

27 28 29 39 40 41 ' ( )

2A 2B 2C 42 43 44 * + .

2D 2E 2F 45 46 47 . /

30 31 32 48 49 50 1] 1 2

33 34 35 51 52 53 3 4 5 LI

Cancelar | Aceptar |

» Seleccionar el caracter y confirmar haciendo clic en [Aceptar].

» Aceptar los cambios: hacer clic en [Aceptar].

» Descartar cambios: hacer clic en [Cancelar].

» Activar o desactivar la salida de detalles del modelo haciendo clic en [Activado] o [Desactivado].
> Todos los detalles se mostraran u ocultaran.

» Activar o desactivar la salida de imagen haciendo clic en [Activado] o [Desactivado].

> Laimagen se mostrara o quedara oculta (la visualizacién de la imagen puede requerir mucho tiempo).
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» Seleccionar el formato de imagen en el menu desplegable (mapa de bits de Windows o RAW).
» Restablecer las configuraciones de fabrica: hacer clic en [Valores por defecto].

» Hacer clic en [Siguiente] para pasar al médulo "Trigger".

10 Trigger E

En este médulo se selecciona el tipo de trigger y se hace una prueba del mismo.

» Seleccionar el tipo de trigger en el menu desplegable.

Parametros |

Tipo de trigger

[Flanca ascendente
Flanco descendente
TCRAP

Trigger externo (flanco positivo)

Trigger externo (flanco negativo)

Trigger interno (continuo)
Trigger externo (TCP/IP)
» Hacer clic en [Test del trigger].

> Una vez disparado el trigger correctamente, se mostrara la imagen capturada y los resultados del test
en la ventana de resultados.

Si el trigger funciona segun sus expectativas, puede finalizar el modo de test.

» Hacer clic en [Test del trigger].

E Durante el modo test, todas las demas funciones estan bloqueadas. Tampoco es posible hacer un
test del trigger continuo.

» Hacer clic en [Siguiente] para pasar al médulo "Test de funcién".
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11 Test de funcion

En este ultimo paso se comprueban todos los ajustes de la nueva configuracion.

& efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - ¥ersién 3.0 - ifm electronic gmbh o) x]
Archivo  Conexiones Configuraciones  Ayuda
€2 o
2 _ @ Q 11
E Haga un test ahora de toda ;I
X X la aplicacién con las
W Calidad de imagen configuraciones
establecidas hasta ahora.
Para mds informacidn a
. i ct Ite |
~ Definicidn del modelo :;fdge;ﬁﬁn;’ cansulte 1a LI
- Interfaz
~ Trigger
W Test de funcidn
Oltimas
evaluaciones
Pardmetios | Opciones de visualizaciénl
Modo de visualizacidn I Imagen fia Live | Gererar figger |
. Grado de concordancia
Q Test de la aplicacion Activado | I Dezactivado ,—
- 99,99 %
Mosztrar |
Guard. . -
$I ‘ < Arterior | Cancelar | Siguiente > | ‘
? | OMLIME ‘ [Mew sensor] | 020220 [Yer.1029] | @ | Evaluaciones : 114 {114 Superado)

» Hacer clic en [Activado] en el apartado "Test de la aplicacion”.

» Hacer clic en [Generar trigger] si anteriormente no se ha elegido "Trigger continuo" o "Trigger
externo”.

> El sensor efectua un test completo a partir de las configuraciones guardadas anteriormente.

> El campo de resultados muestra lo siguiente:
Numero de modelos
Tiempo de evaluacién
Objetos
Grado de concordancia
Posicién
Orientacion

En caso de seleccionar el trigger interno, la funcién [Generar trigger] esta desactivada. En ese caso, se
efectlia un test en cuanto se haga clic en [Activado] del apartado "Test de la aplicacion”.

» Para finalizar hacer clic en [Desactivado] en el apartado "Test de la aplicacion”.
» Finalizar la configuracion haciendo clic en [Siguiente].
» Confirmar la pregunta haciendo clic en [Aceptar].

efector dualis x|

A ? ) iDesea guardar los cambios de la aplicacion?

2
(=]

I Cancelar |
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> La configuracion sera guardada.
El programa retorna a la estructura de carpetas (— 7.3.1 Crear nueva aplicacion).
La nueva aplicacion creada esta activa.

12 Informes

Este modo se utiliza a efectos de diagndstico. El sensor detiene la aplicaciéon en curso y todos los
resultados emitidos. En la zona de imagen se muestran las imagenes actuales del sensor y todos los
parametros, tales como areas de busqueda, rangos de tolerancia, contornos, etc.

Asimismo tiene la posibilidad de generar y guardar informes, llevar a cabo andlisis estadisticos, asi como
cargar, mostrar y guardar las ultimas imagenes del sensor con resultados superados y no superados.

4 efector dualis Reconocimiento de objetos - E2D200 - Yersidn 3.0 - ifm electronic gmbh 0] x|

Archivo  Conexiones Configuraciones  Awuda
3> o
=z | | QQ 1| | |

Este madulo sirve para el
diagndstica. La aplicacidn
puede ser analizada a
partir de los informes, las
imdgenes del sensor v la
informacidn estadistica.
Para mas informacidn a

|»

|»

A3

Modelos ¢ 1 de 1
Tiernpo de evaluacidn:
112,7 ms

Concordancia: 99,9%

Pos. (= (220/156)
Origntacion: 0,09 grados |
Tiernpo de cdlculo: 55,6 ms

General | Opciones de visualizacidn

Guardar informe ...

14:16:52,950 Superado 1 |
14:16:52,850 Superado 1 Guardar imagen de evaluacién ... |
14:16:52.700 Superada ! Guardar archivo de analisis |
14:16:52.600 Superado 1 - — -
—I Reiniciar estadisticas |
I [litimas evaluaciones Sdlo evaluaciones endneas |
‘ < Aanterior Cancelar, ‘ Siguiente > | ‘
% | OMLINE | [Mew sensar] | Q20220 [Yer.1029] @ | Evaluaciones : 7 (7 Superado)

Tabla de evaluacién

La tabla situada en la parte inferior de la pantalla muestra en el modo [Ultimas evaluaciones], las Gltimas
15 evaluaciones. En el modo [Sélo evaluaciones erréneas], se muestras las ultimas evaluaciones
erréneas (15 como maximo). También indica la hora de evaluacion (correspondiente a la hora del PC
utilizado), el numero de modelos encontrados, asi como el resultado de la evaluacion.

» Seleccionar una evaluacién haciendo clic sobre la misma.

> Indicacioén de la imagen correspondiente del sensor y de los resultados completos de la evaluacién en
la zona de imagen y de resultados.

49




Software de aplicacién para PC E2D200

Opciones de visualizacidn

En las opciones de visualizacién puede definirse la informacién que quiere ser mostrada. Las opciones
de visualizacion en gris claro se mostraran, las opciones en gris oscuro se ocultaran.

Imagenes

Contarnos

Talerancias

Areas de blzqueda

Rezultados

Guardar informe

Genera y guarda un informe con diversos datos estadisticos y de diagndstico.
Guardar imagen de evaluacién

Guarda en el ordenador utilizado la imagen de la evaluacion seleccionada en la tabla.

Guardar archivo de analisis

Guarda en un archivo todas las evaluaciones de la tabla de imagenes. Dicho archivo puede ser evaluado
por ifm electronic (p.ej. para analizar fallos).

Reiniciar estadisticas

Elimina todos los datos estadisticos originados.

11 Funciones adicionales

11.1 Seleccionar el idioma de usuario

» En el menu [Configuraciones] — seleccionar [Idioma] — [Aleman], [Inglés]...

oefecl:ur dualis Reconocimiento de objetos - EZDZ00 - ¥ersion 3.0 - ifm

Archiva Conexiones | Configuraciones  Ayuda

> e
54 «

Colares ..
Froteccion com cantrasena, k
Hingaro

Ikaliano

o

> El programa adopta el idioma seleccionado.

11.2 Actualizar el software del sensor

La actualizacion contiene un archivo con la terminacion .swu.
» Guardar el archivo en una carpeta de su eleccion.
» Conectar con el sensor deseado.

» Cambiar al modo [Aplicaciones].
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- l-‘i‘-'

-
gy L

L
L

-
-

En el menu [Archivo] — seleccionar [Actualizar el firmware del sensor].

aefectur dualis Reconocimiento de objetos - EZD200

|.ﬁ.r|:hiw:| Conexiones Configuraciones  Avuda

abrir informe ...

actualizar el firmware del sensor ...

Finalizar

» Confirmar el mensaje de aviso haciendo clic en [Si].

efector dualis E2D200 =]

' ‘: Atencion, debido a la actualizacion del Firmware se perderan todos los datos almacenadaos en el sensor, édesea conkinuar?
-

> La interfaz de usuario cambia.

» Seleccionar el archivo SWU para la actualizacion del sensor.
> Los datos se transmiten al sensor.

> En el display aparece FWuP.

Este proceso puede durar algunos minutos. Si la transmision se lleva a cabo correctamente, aparecera
un mensaje confirmandolo. A continuacién el sensor ejecuta automaticamente un reseteo. Después de su
reinicio podra establecer la conexién con el sensor como de costumbre.

E Durante el proceso de actualizacion no se debe interrumpir el suministro de corriente con el sen-
sor, ya que ello provoca pérdidas de datos o que el sensor deje de funcionar.

E Durante la actualizacién del firmware, también se actualiza la BIOS a intervalos irregulares. El
display del sensor se oscurece por ello durante unos instantes.

11.3 Seleccionar los colores

» En el menu [Configuraciones] — seleccionar [Colores].
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aefecl:ur dualis Reconocimiento de objetos - E2ZDZ00 -

Archivo  Conexiones | Configuraciones  Ayuda

= | Idioma

=L

Colores ..

Proteccion con contrasefia  #

» Se abre una nueva ventana donde se pueden modificar los ajustes de color de forma individual.

efector dualis - Colores x|

—Ajuztes de colare

Elementos zeleccionados : Carnbiar ...
Contornos :

Incluidos : Carnbiar ...

Exciuidos : Carnbiar ..

Instanciados ; Carnbiar ...

Tolerancias de contorno : Cambiar ...

Areas de bizqueda : Carnbiar ...

Cambiar ...

(|

Marcas del modelo :

Textoz en el area de imagen :

Resultados pos. . Carnbiar ... |
Fesultadoz neq. : . Carnbiar ... |
Otros : I_ Carnbiar .. |

Cancelar Yalores por defecto

» Confirmar todas las configuraciones seleccionadas haciendo clic en [Aceptar] o descartar los cambios
haciendo clic en [Valores por defecto] para restablecer las configuraciones de fabrica.
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11.4 Proteccién con contraseia *

11.4.1 Configurar la proteccion con contraseina

La proteccion con contrasefia solamente esta activada en el menu de gestion.

» En el menu [Configuraciones] — seleccionar [Proteccion con contrasefa] — [Proteger sensor].

aefecl:ur dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - ¥ersion 3.0 - ifm ¢

Archivo  Conexiones | Configuraciones  Ayuda

== | Idioma k |
=
=L Calares ...

Proteccion con conkraseria Proteger sensar

» Se abre una nueva ventana donde hay que introducir una contrasefia y confirmarla.

. La contrasefia debe tener como minimo 6 caracteres. Estan permitidos los siguientes caracteres:
0-9’ a-21 A-Z1 -! P #’ $1 *! +!! L

» Habilitar/deshabilitar los médulos de acceso restringido "Informe" y/o "Gestion del sensor”.

efector dualis - Proteger sensor |

il Asigne una contrasefia para proteger el sensor contra un acceso

.,-J no deseado
¥

Contraseria ||

Confirmar contraseria : I

Madulos de acceso restringido @ v Infarme

¥ Gestion del sensor

Aceptar I Cancelar |

» Confirmar la seleccién haciendo clic en [Aceptar].
> El sensor esta protegido.

En la barra de estado aparece un simbolo de un candado cerrado.

’§| OMLINE | [Mew sensor] | OZDZZ0AC [ver.1028] | E| |

La contrasefia también protege contra los cambios realizados a través del menu de 2 botones.

> Indicacion en el display Loc1.
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11.4.2 Iniciar sesioén

Una vez activada la funcién de proteccion, el usuario accede al modo Monitor después del
establecimiento de la conexion con el sensor. Si el usuario selecciona, por ejemplo, el modo "Monitor"
o "Aplicaciones" y esa area esta protegida, se abre un cuadro de dialogo donde hay que introducir la
contrasena requerida.

efector dualis - Iniciar sesion x|

1 Este madulo eska protegido mediante contrasefia. Inkroduzea la
j‘.‘, contraseria o permanezca en el modo monikor,
]

Aceptar Cancelar

» Introducir la contrasefia y confirmar haciendo clic en [Aceptar].

» También tiene la opcion de iniciar sesidn en el menu [Configuraciones] — [Proteccidn con contrasefia]
— [Iniciar sesion].

» Como se describe en el capitulo 9.4.2, introducir la contrasefia y confirmar haciendo clic en [Aceptar].

> Para acceder a los distintos moédulos (monitor, aplicaciones, informes) no es necesario volver a
introducir la contrasena.

aefecl:ur dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic gmbh

Archivo Conexiones | Configuraciones  Awuda

Idioma k
| I |
Colores ...
Proteccion con contrasefia  # @rular la prokeccidn del sensor
Iniciar sesian
N ef

11.4.3 Cerrar sesion

» Para cerrar sesion, dirijase al menu [Configuraciones]— [Proteccion con contrasefia] — [Cerrar
sesion].

Archivo  Conexiones | Configuraciones  Ayuda

= | Idioma k I

=L1=

Colares ...

Prokeccidn caon conktrasefia  #
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11.4.4 Anular la proteccién del sensor

» En el menu [Configuraciones] — seleccionar [Proteccidon con contrasefia] — [Anular la proteccion del
sensor].

Oefecl:ur dualis Reconocimiento de ohjetos - EZD200 - ¥ersion 3.0 - ifm electronic g

Archivo  Conexiones | Configuraciones  Ayuda

== | Idioma
=L~ Colares ...

Prokeccidn con caonkraseria

efector dualis x|

L3
\ld) La proteccion mediante contraseria ha sido desactivada correckamente

» Confirmar haciendo clic en [Aceptar].

> La proteccion con contrasefia esta desactivada.

12 Finalizar el programa

12.1 Interrumpir la conexion

» En el menu [Conexiones] — seleccionar [Desconectar].

Otra opciodn: hacer clic sobre el simbolo de desconexién en la barra de herramientas — &2 .Confirmar

haciendo clic en [Aceptar].

> La conexion entre el software y el sensor sera interrumpida.

12.2 Cerrar el programa

aefectur dualis Reconocimiento de objetos - EZD200 - Ye

|.ﬁ.r|:hiw:| Conexiones  Configuraciones  Ayuda

abrir informe ...

Actualizar el firmware del sensor ...

Finalizar

-

» En el menu [Archivo] — seleccionar [Finalizar].
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13 Anexo

Asegurese de que el sensor funciona correctamente después de llevar a cabo el montaje, la conexién
eléctrica y la parametrizacién. Oriente el sensor hacia el objeto que se va a detectar.

13.1 Configuraciones de fabrica

Configuracion de los dispositivos

Nombre del dispositivo New sensor
Ubicacion del dispositivo New location
DHCP no activo
Direccion IP 192.168.0.49
Mascara de subred 255.255.255.0
Puerta de enlace 192.168.000.201
Puerto XML-RPC 8080

Puerto de video 50002
Seleccién de aplicacion a través de las entradas | no activo

de conmutacion

Antirrebote del trigger no activo

Configuracion de la aplicacion

Concordancia minima 80%
Rango de tolerancia de contornos 4
Numero de modelos 1
Orientacion -10°... +10° (software de aplicacion)
Conexion del dispositivo 4 Salida trigger

Salida de conmutacién, funcién evaluacién
Conexion del dispositivo 5 concluida (Ready)

L . " Salida de conmutacion, funcion todos los modelos
Conexion del dispositivo 6

detectados
Conexion del dispositivo 7 Salida de conmutacion 1
Conexion del dispositivo 8 Salida de conmutacion 2
lluminacion Interna
Modo trigger Continuo
13.2 Conexionado
Conexion de proceso: Conexion de parametrizacion:
Conector M12, 8 polos Conector M12, 4 polos,
codificacion D
U+ 1: TD+
2 18
3 Entrada trigger 0 V 2: RD+
4576 Salida de conmutacion 5 / salida 3:TD-
trigger 4: RD-
Salida de conmutacién 3 / Ready S: Shield

Salida de conmutacién 4 / OUT
Salida de conmutacion 1/ entrada 1
Salida de conmutacién 2 / entrada 2

13.2.1 Conexidn de proceso

Conecte la tensién de alimentacion (24 V DC) a la conexion de proceso M12 (Conexionado — Capitulo
13.2 o0 en la etiqueta del sensor).

Si utiliza como trigger una fuente externa (p.ej. una fotocélula de reflexion directa), la sefial trigger
se debe conectar con la entrada trigger del sensor. En caso de que utilice una iluminacion externa,
ésta debe ser controlada a través de la salida trigger del sensor.

Con una correspondiente configuracion de los dispositivos, se puede seleccionar, a través de dos
entradas de conmutacién, uno de los cuatro archivos de configuracién guardados en el sensor. La
informacion acerca del resultado del test se emite a través de salidas de conmutacion.
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13.2.2 Conexion de parametrizacion

Conecte el conector hembra M12 de 4 polos para la conexion Ethernet (E11898) con la conexién de
parametrizacion del sensor. La conexion existente se sefializa mediante un LED (Eth) en el dispositivo.
13.2.3 Tipos de funcionamiento

Modo de evaluacion (funcionamiento normal)

Una vez conectada la tensién de alimentacion, el dispositivo se encuentra en el modo de evaluacion.
Siempre que haya almacenada una aplicacién activa, el equipo ejecuta la funcion de control y emite
sefales de salida en funcion de los parametros configurados. El display indica el resultado actual de
evaluacion, los LEDs amarillos sefializan el estado de conmutacién de las salidas o entradas.

Manejo con el software de aplicacion E2D200
Configuracion de los valores de los parametros a través del software de aplicacion.

Cuando existe una conexién con el software de aplicacion, ésta se sefializa a través del LED verde
"Con". En funcién del modo de aplicacion, en el display se indicara el texto "OnLi" (online), "Parm"
(parametrizacién), "Monl" (monitor) o "SErP" (informe). Los botones del sensor estan bloqueados.

13.3 Elementos de manejo y visualizacion

LED encendido

4 |3 X LED verde Power (indicacién de la disponibilidad)
Eth (estado de la conexion Ethernet)
Con (estado de conexion con el software de aplicacion)

Indicacion del estado de conmutacion; se enciende cuando la entrada y/o salida correspondiente
ha conmutado.

4 x LED amarillo LED 1 indicacién del estado de la salida de conmutacién 1 / entrada de conmutacion 1

2 LED 2 indicacién del estado de la salida de conmutacion 2 / entrada de conmutacion 2
LED 3 indicacion del estado de la salida de conmutacion 3
LED 4 indicacion del estado de la salida de conmutacion 4
3 Display alfanumérico de [ Indicacion de resultados de evaluacion, parametros, valores de los parametros, mensajes de
4 digitos advertencia y de error
4 Boton de programacion | Configuracion de los valores de los parametros (de forma continua si se mantiene pulsado el
SET botdn; uno por uno si se presiona el botén una sola vez).
5 Botén de programacion | Seleccion de los parametros y confirmacién de los valores de los parametros.

Mode / Enter

57




Software de aplicacién para PC E2D200

13.4 Indicadores LED

e LED verde Power: indicacion de disponibilidad
— encendido: operativo
— parpadeante (20 Hz): fallo del dispositivo
— parpadeante (2 Hz): ninguna aplicaciéon en el sensor
e LED verde Eth: estado de conexién Ethernet
— encendido: conexién establecida
— parpadeante: intercambio de datos
e LED verde Con: estado de conexion con el software de aplicacion
— encendido: existe conexion
e LED amarillo 1: indicacion del estado de conmutacion
— apagado: entrada de conmutacién 1 / salida de conmutacion 1 no conmutada
— encendido: entrada de conmutacion 1 / salida de conmutacién 1 conmutada
— parpadeante (20 Hz): cortocircuito en la salida de conmutacion 1
e LED amarillo 2: indicacion del estado de conmutacién
— apagado: entrada de conmutacién 2 / salida de conmutacion 2 no conmutada
— encendido: entrada de conmutacién 2 / salida de conmutacién 2 conmutada
— parpadeante (20 Hz): cortocircuito en la salida de conmutacion 2
e LED amarillo 3: indicacion del estado de conmutacion
— apagado: salida de conmutaciéon 3 no conmutada
— encendido: salida de conmutacién 3 conmutada
— parpadeante (20 Hz): cortocircuito en la salida de conmutacioén 3
e LED amarillo 4: indicacion del estado de conmutacion
— apagado: salida de conmutacién 4 no conmutada
— encendido: salida de conmutacién 4 conmutada

— parpadeante (20 Hz): cortocircuito en la salida de conmutacién 4
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13.5 Anexo: tablas

Entradas

Numero Codigo Conexion 8 Conexion 7 Aplicacion

decimal Entrada 2 Entrada 1

0 00 0 0 1

1 01 0 1 2

2 10 1 0 3

3 11 1 1 4

Tareas de clasificacion en funcion del modelo (configuracion de fabrica)

Numero Codi- | Salida 7 Conexion 6 Conexién 5 Conexién 4 | Modelo

decimal go Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 00 0 0 0 0 -
00

1 00 0 0 0 1 1
01

2 00 0 0 1 0 2
10

3 00 0 0 1 1 3
11

4 01 0 1 0 0 4
00

5 01 0 1 0 1 5
01

6 01 0 1 1 0 6
10

7 01 0 1 1 1 7
11

8 10 1 0 0 0 8
00
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