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PROLOGO

El V7AZ de Omron Yaskawa Motion Control (en adelante, OYMC) es un
pequeiio y sencillo variador, tan facil de utilizar como un contactor. El pre-
sente manual de instrucciones explica los procedimientos de instalacion,
mantenimiento, inspeccion y solucion de problemas del V7AZ, e incluye
asimismo sus especificaciones. Recomendamos leer detenidamente este
manual de instrucciones antes de la puesta en servicio del equipo.

OMRON YASKAWA MOTION CONTROL

Precauciones Generales

* En algunas ilustraciones de este manual los equipos se muestran sin compo-
nentes de proteccion con el fin de mostrar los detalles de forma mas clara.
Asegurese de que todos los componentes de proteccion estén montados
en el producto antes de ponerlo en funcionamiento.

* Este manual puede sufrir modificaciones cuando sea necesario debido a las
mejoras o modificaciones del producto, asi como a cambios en las especifica-
ciones.

Dichas modificaciones se indican mediante el nimero de revision del manual.

Si desea pedir una copia de este manual, o si su copia se ha dafiado o perdido,
pdéngase en contacto con el representante de OMRON.

OMRON YASKAWA no se responsabiliza de las modificaciones que
el usuario realice en el producto, ya que ello invalidara la garantia.




NOTACION DE LAS PRECAUCIONES
DE SEGURIDAD

Lea detenidamente este manual de instrucciones antes de la instalacion, funcio-
namiento, mantenimiento o inspeccion del V7AZ. En el presente manual,

las precauciones de seguridad se clasifican en advertencias o precauciones,

que se indican como se muestra a continuacion.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacion de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
lesiones graves o mortales.

/N\ PRECAUCION

Indica una situacion de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar
lesiones fisicas o dafios materiales menores o moderados.
También puede emplearse como alerta contra métodos o practicas inseguros.

Incluso aquello clasificado como precaucion puede, en algunas situaciones, con-
llevar serios accidentes. Tenga siempre en cuenta estas importantes precauciones.

@ : Indica informacion cuyo proposito es garantizar un funcio-

namiento adecuado.
®



PRECAUCIONES ESTIPULADAS PARA
LAS MARCAS UL/cUL

* No conecte o desconecte el cableado, ni realice comprobaciones de sefa-
les, mientras la fuente de alimentacion esté conectada (ON).

* El condensador interno del variador sigue cargado incluso después de des-
conectar la fuente de alimentacion (OFF). Para evitar descargas eléctricas,
desconecte totalmente la alimentacion eléctrica antes de realizar tareas
de mantenimiento en el variador, y espere al menos un minuto después
de desconectarla. Aseglrese de que todos los indicadores estén apagados
(OFF) antes de continuar.

* No efectue pruebas de resistencia a la tension en ninguna pieza del variador.
El variador es un dispositivo electronico que utiliza semiconductores y, por
ello, es vulnerable a las altas tensiones.

* No desmonte el operador digital ni la tapa ciega a no ser que la fuente
de alimentacion esté desconectada (OFF). Nunca toque el panel de circuitos
impresos (PCB) mientras la fuente de alimentacion esté conectada (ON).

* Este variador no es adecuado para su uso en circuitos capaces de portar
mas de 18.000 RMS amperios asimétricos a 250 V maximo (variadores
clase 200 V) ni mas de 18.000 RMS amperios asimétricos a 480 V
maximo (variadores clase 400 V).

/N\ PRECAUCION

« Utilice conductores de cobre de 75°C o equivalentes.

PRECAUCIONES ESTIPULADAS PARA
LA MARCA CE

* Los terminales de circuitos de control disponen solo del aislamiento
basico para cumplir los requisitos de la Clase de proteccion 1
y de la Categoria de sobretension II.
Es posible que sea necesario un aislamiento adicional en los extremos
de conexion del producto para cumplir con las normativas CE.

* En el caso de los variadores clase 400 V, aseglrese de conectar a tierra
el neutro de alimentacion para cumplir con las normativas CE.

* En cuanto a la compatibilidad con las directivas de CEM, consulte los

requisitos en los manuales pertinentes.
Documento n®° EZZ006543



RECEPCION DEL PRODUCTO

/N\ PRECAUCION

* No instale ni ponga en funcionamiento ningun
variador que tenga componentes danados
o al que le falten componentes.
La omisién de esta precaucion puede conllevar lesio-
nes o dafios materiales.

(Consulte
la pagina)
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MONTAJE

/N\ PRECAUCION

» Levante el variador tomandolo por los disipado-
res térmicos. Al mover el variador, nunca
lo levante por la tapa de plastico ni por la tapa
de terminales.
De lo contrario, la unidad principal podria caerse
y dafiarse.

* Monte el variador sobre material no inflamable
(por ejemplo, metal).
En caso contrario pueden producirse incendios.

« Al montar variadores en un alojamiento, instale
un ventilador u otro dispositivo de refrigeracion
para mantener la temperatura del aire de admi-
sion por debajo de los 50°C (122°F) en las cate-
gorias IP20 (tipo de chasis abierto), o por
debajo de los 40°C (105°F) en las categorias
NEMA 1 (TIPO 1).

El recalentamiento puede provocar incendios
o danos al variador.

« EI V7AZ genera calor. Para lograr una refrigera-
cion eficaz, montelo en posicion vertical.
Consulte la figura Selecciéon de una ubicacion
de montaje del variador de la pagina 24.

(Consulte
la pagina)
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CABLEADO

A\ ADVERTENCIA

(Consulte
la pagina)

* No cablee el variador sin asegurarse de que la 28
fuente de alimentacion esté desconectada (OFF).
De lo contrario podria producirse una descarga eléc-
trica o un incendio.

» El cableado se confiara exclusivamente a per- 28
sonas cualificadas.
De lo contrario podria producirse una descarga elec-
trica o un incendio.

« Cuando cablee el circuito de parada de emer- 28
gencia, compruebe exhaustivamente el cableado
antes de poner el equipo en funcionamiento.
De lo contrario, podrian producirse lesiones.

- Conecte siempre a tierra el terminal de tierra @ 34
de acuerdo a la normativa local respectiva perti-
nente.
De lo contrario podria producirse una descarga eléc-
trica o un incendio.

« Para la Clase 400 V, asegurese de poner a tie- 37
rra el neutro de alimentacion.
De lo contrario podria producirse una descarga eléc-
trica o un incendio.

« Si la fuente de alimentacién esta conectada 37
(ON) al ejecutar un comando RUN FWD
(o REV), el motor arrancara automaticamente.
Conecte la fuente de alimentacién (ON) solo tras
haber verificado que la sefial RUN esta en OFF.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

« Cuando configure la secuencia de 3 hilos, no 111
realice el cableado del circuito de control si no
esta configurado el parametro del terminal de
entrada multifuncional.
De lo contrario podrian producirse lesiones.




/N\ PRECAUCION

(Consulte
la pagina)

Asegurese de que la tensiéon nominal del varia- 28
dor coincide con la tension de la fuente de ali-

mentacion de c.a.

De lo contrario podrian producirse lesiones o un

incendio.

No realice pruebas de resistencia a la tensién 28
en el variador.

Las pruebas de resistencia a la tension pueden danar

los elementos semiconductores.

Para conectar una resistencia de freno, una uni- 34
dad de resistencia de freno o una unidad de freno,

efectue el procedimiento descrito en este manual.

Una conexion incorrecta puede producir incendios.

Apriete siempre los tornillos de los terminales 28
del circuito principal y de los circuitos de control.

De lo contrario podrian producirse desperfectos,

danos o incendios.

Nunca conecte la fuente de alimentacion princi- 28
pal de c.a. a los terminales de salida U/T1,

VIT2, W/T3, B1, B2, -, +1 6 +2.

El variador puede sufrir dafios, y la garantia quedara

nula y sin efecto.

No conecte ni desconecte cables ni conectores 28
mientras haya alimentacion eléctrica aplicada

a los circuitos.

De lo contrario podrian producirse lesiones.

No realice comprobaciones de senales durante 28
el funcionamiento.
Ello podria dafiar a la maquinaria o al variador.

Para almacenar una constante con un comando 148
ENTER mediante comunicaciones, asegurese de

adoptar las medidas necesarias para una parada

de emergencia utilizando los terminales externos.

Un retardo en la respuesta puede provocar lesiones

o dafiar la maquinaria.




FUNCIONAMIENTO

/A ADVERTENCIA

(Consulte
la pagina)

« Conecte la alimentaciéon de entrada (ON) sélo 38
después de asegurarse de que el operador digi-
tal o la tapa ciega (opcional) estén instalados.
No desmonte el operador digital ni las tapas
mientras circule corriente.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas.

* Nunca accione el operador digital ni los interrup- 38
tores DIP con las manos humedas.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas.

* Nunca toque los terminales mientras circule 38
corriente, incluso si el variador se esta dete-
niendo.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas.

» Tras seleccionar la funcion de rearranque por 83
fallo, manténgase alejado del variador o de la
carga. El variador puede volver a ponerse en
marcha repentinamente después de detenerse.
(Disefie el sistema de tal modo que la seguridad
quede garantizada, incluso en el caso de que el varia-
dor tenga que volver a arrancar). De lo contrario,
podrian producirse lesiones.

» Si se selecciona el funcionamiento continuo 78
después de recuperar la alimentacion, mantén-
gase alejado del variador o de la carga.
El variador puede volver a ponerse en marcha
repentinamente después de detenerse.
(Disefie el sistema de tal modo que la seguridad
quede garantizada, incluso en el caso de que el varia-
dor tenga que volver a arrancar). De lo contrario,
podrian producirse lesiones.

» El boton de parada del operador digital puede 97
inhabilitarse mediante una opcién de configura-
cion del variador. Instale un interruptor de
parada de emergencia independiente.
De lo contrario, podrian producirse lesiones.




/A ADVERTENCIA

» Si se resetea una alarma con la sefal de opera-
cion activada (ON), el variador rearrancara
automaticamente. Resetee las alarmas sola-
mente después de asegurarse de que la seial
de operacion esté desactivada (OFF).

De lo contrario, podrian producirse lesiones.

« Cuando configure la secuencia de 3 hilos,
no realice el cableado del circuito de control
si no esta configurado el parametro del terminal
de entrada multifuncional.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

» Sin001=5, puede recibirse un comando Run
incluso mientras se modifica una constante.
Si se envia un comando Run mientras se esta
modificando una constante, como por ejemplo
durante una ejecucién de prueba, asegurese de
observar todas las precauciones de seguridad.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

(Consulte
la pagina)
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/N\ PRECAUCION

* Nunca toque los disipadores de calor: éstos
pueden estar muy calientes.
De lo contrario podrian producirse graves quemaduras.

» Es facil cambiar la velocidad de operacién de
baja a alta. Antes de esta operacion, verifique el
rango de trabajo del motor y de la maquinaria.
De lo contrario podrian producirse lesiones y dafios
en la maquinaria.

(Consulte
la pagina)
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/N\ PRECAUCION

Si fuese necesario, instale un freno de retencion
independiente.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

Si utiliza un variador en un dispositivo de eleva-
cion, adopte las medidas de seguridad necesa-
rias para evitar que el elevador se caiga.

De lo contrario podrian producirse lesiones.

No realice comprobaciones de senales durante
el funcionamiento.
Ello podria dafiar a 1a maquinaria o al variador.

Todas las constantes configuradas en el variador
han sido preconfiguradas en fabrica. No cambie
esta configuracidon innecesariamente.

De lo contrario, el variador podria sufrir dafios.

(Consulte
la pagina)
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MANTENIMIENTO E INSPECCION

A\ ADVERTENCIA

(Consulte
la pagina)

* Nunca toque los terminales de alta tension del 185
variador.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas.

« Desconecte la alimentacion antes de realizar 185
trabajos de mantenimiento e inspeccion,
y espere al menos un minuto después de des-
conectar la alimentacion. En el caso de los
variadores Clase 400 V, confirme que todos los
indicadores estén apagados antes de continuar.
Si los indicadores no estan apagados, los condensado-
res aun estaran cargados y pueden resultar peligrosos.

* No efectue pruebas de tension no disruptiva 185
en ninguna pieza del V7AZ.
El variador es un dispositivo electronico que utiliza
semiconductores y, por ello, es vulnerable a las altas
tensiones.

» Las tareas de mantenimiento, inspeccidon o sus- 185
titucidon de componentes deberan confiarse
exclusivamente a personal autorizado.

(Quitese todos los objetos metalicos (relojes, pulse-
ras, etc.) antes de comenzar a trabajar).

(Utilice herramientas aisladas contra descargas eléc-
tricas.)

De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas.

10



/N\ PRECAUCION

(Consulte
la pagina)
« La PCB de control utiliza circuitos integrados 185
(Cl) CMOS.
No toque los elementos CMOS.
La electricidad estatica puede dafarlos facilmente.
* No conecte ni desconecte cables, conectores 185

ni el ventilador de refrigeracion mientras la ali-
mentacion esté aplicada a los circuitos.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

OTROS

/A ADVERTENCIA

* Nunca modifique el producto.
De lo contrario podrian producirse lesiones o descargas eléctricas,
y ademas la garantia quedara anulada.

/N\ PRECAUCION

* No exponga el variador a gases halégenos, como fluor, cloro,
bromo o yodo, en ningun momento, incluso durante el trans-
porte y la instalacion.

De lo contrario, el variador podria resultar dafiado o pueden que-
marse sus componentes internos.

11



ETIQUETA DE ADVERTENCIA

En la tapa frontal del variador hay pegada una etiqueta de advertencia.
Al manipular el variador, esté atento a las advertencias.

Carcasa de plastico

Indicadores de estado

N

Placa
L~

/s

X

Ubicacion de la etiqueta
de advertencia

Marca de homologacion

Etiquetas de advertencia

 omron (o) RUN(
Varispeed V7~ ALARM(_]

FPST31042-74

AWARN'NG - Risk ot electric shock

® RAead manual before Installing
® Walt ! minute for caPacilor discharge alter
A disconnecting Power suPPiY.
® To conform to CE€ requirements. make sure
to Eround the supPlY neulral for 400V class

[\ AVERTISSEMENT fizts g chrts

® Lisez manuel avant d°instailer.
A ® Atlendez | minute aPres d'élachment d dlectriciti
juscoqu*) tes condensaleurs sonl dicharfby
® Pour répondra aux sxigences ¢¢ . s'assurer Que
le neutre est 3 la masse pour la sdrie 400V

Ejemplo de 5,5 kW para 400 V
12
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Recepcion del producto
APREC AUCI ON No instale ni ponga en funcionamiento

ningun variador que tenga componentes dafiados
o al que le falten componentes.

La omisidn de esta precaucion puede conllevar
lesiones o dafios materiales.

Una vez desembalado el V7AZ, compruebe lo siguiente:

 Verifique que el nimero de modelo coincida con el especificado en su
pedido de compra o ficha de embalaje.

» Compruebe que el variador no presente dafios que pudieran haberse pro-
ducido durante el transporte.

Si alguna pieza del V7AZ falta o estd dafiada, llame de inmediato al servicio
técnico.



1 Recepcion del producto

B Comprobacion de la placa

Ejemplo para variador trifasico 200 Vc.a. de 0,1 kW

(0,13 HP) compatible con las normas europeas

Modelo de variador —>

-

MODEL : CIMR-V7AZ20P1

spec: 20P10 )

Especificaciones de entrada —>
Especificaciones de salida —>
N° de lote —>

INPUT: AC3PH 200-230V 50/60Hz 1. 1A

OUTPUT: AC3PH 0-230V 0-400Hz 0. 8A 0, 3kVA

LOT NO:

MASS: 0, 6 kg

N° de serie —>

SER NO:

PRG:

Modelo

FILE NO:E131457

INSTALLATION CATEGORY I

\ P70 y YASKAWA ELECTRIC CORPORATION JAPAN )

<« Peso
<— NUmero
de software

CIMR—V7AZ20P1
[ Salida de motor maxima aplicable
Variador = Clase 200V | Clase 400V
. 0P1 0,1 kW —
Serie V7TAZ P2 0,25 kW 0,37 kW
0P4 0,55 kW 0,55 kW
0P7 1.1 kW 1,1 kW
1P5 1,5 kW 1,5 kW
N° | Tipo o 2P2 2,2 kW 2,2 kW
Con operador digital (con potenciometro) 3P0 —— 3,0 KW
Nota: En el caso de modelos sin disipadores 4P0 4,0 kw 4,0 kW
térmicos, consulte al representante 5p5]  55kW 5,5 kW
de OMRON. 75| 7.5KW 7.5 kW
N° Clase de tension
B Monofasico, 200 Vc.a.
2 Trifasico, 200 Vc.a.
4 Trifasico, 400 Vc.a.
. . N° Especificaciones
Especificaciones Z__ | Normas europeas
20P1
N
1
B { Monofasico, 200 VVc.a. Salida de motor maxima aplicable N° | Estructura protectora
2 ] Trifasico, 200 Vc.a. Clase 200 V Clase 400 V Chasis abierto
4_| Tritasico, 400 Vc.a. il o1kW J— 0 | (P20, IP00)*"
0P2 0,25 KW 0,37 kW Tipo bastidor cerrado
oP4] 0,55 kW 0,55 kW T | (NEMAT)2
?: 1; iw 1; Ew *1:Los variadg’res con salida§ OP1a 3P? tienen un grado
: . de proteccion IP20. Asegurese de retirar las tapas
2r2 2.2 kKW 22 kKW superior e inferior si se utilizan variadores montados
3P0 — 3,0 kW sobre chasis abierto con una salida 5P5 6 7P5.
4P0 4,0 kW 4,0 kW *2: El grado de proteccion NEMA 1 es opcional para
5P5 5,5 kW 5,5 kW variadores con salidas OP1 a 3P7, pero de serie
7P5]  7.5KW 7,5 kW para 5P5 6 7P5.

Version de software del variador

La version de software del variador puede verse en el parametro de monitorizacion

U-10 6 n179. El parametro muestra los udltimos digitos del numero de software

(por ejemplo, si el display indica “5740”, se trata de la versién de software VSP015740).

El presente manual describe la funcionalidad del software de variador, versiones

VSP015740 (0,1 a 4,0 kW) y VSP105750 (5,5 y 7,5 kW). Las versiones de software
mas antiguas no admiten todas las funciones descritas. Compruebe la versién del software

antes de comenzar a trabajar con este manual.
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2 ldentificacion de componentes

Operador digital

Tapa de terminales

Orificios de cableado
para el circuito de control

AN
MAAY

\

Orificios de cableado g
para el circuito principal NIZAEN
Disipador térmico
Tapa inferior

Ventilador
Cubierta del ventilador

‘OBt T,
C_J |=4
JP—147

[ () ([ _J
(A £~
B

Operador digital Operador digital Tapa ciega

(con potenciémetro) (sin potenciémetro) En los modelos sin
JVOP-140 JVOP-147 operador digital, va

Se utiliza para Se utiliza para configurar montada una tapa ciega
configurar o modificar o modificar constantes. en lugar del operador
constantes. digital.

La frecuencia puede
ajustarse utilizando
el potencidémetro.
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2 Identificaciéon de componentes

Variadores V7AZ con las tapas desmontadas

Conmutador
de polaridad
de entrada

Puente de
cortocircuito

|

Potenciometro para la configuracion
de frecuencia

Indicadores de estado de
/funcionamiento del variador

Conmutador de la resistencia de terminales

para el circuito de comunicaciones

| Conmutador de cambio de tensidn/corriente para
} la entrada de referencia de frecuencia analégica

Bloque de terminales del circuito de control

Terminales de masa

Bloque de terminales del circuito principal

Ejemplo para variador trifasico (clase 200 V, 1,5 kW)

.

L]

[E7RE] [PRGH]

DSPLI AN [ run
B (]

MIN

Potenciémetro para la configuracion de frecuencia

Indicadores de estado de funcionamiento
del variador

Conmutador de la resistencia de terminacion

—_
S.Em LOJ © E‘r
|_E [ 1] L
Conmutador —__|| 1 A
de polaridad N e
de entrada
Puente de T -viz-w
cortocircuito
S
- - l
\E yal W/

/ para el circuito de comunicaciones

Conmutador de cambio de tensién/corriente para
la entrada de referencia de frecuencia analdgica

Bloque de terminales del circuito de control

} Bloque de terminales del circuito principal

\

Terminales de masa

Ejemplo para variador trifasico (clase 200 V, 0,1 kW)
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Disposicion de los terminales del circuito principal

La disposicion de terminales del circuito principal dependera del modelo
de variador.

CIMR-V7AZ20P1 hasta 20P7, BOP1 hasta BOP4

R/L1

S/L2

T/L3

+1

u/T1

VT2

W/T3

D

+2

B1

B2

D

CIMR-V7AZ21P5, 22P2, BOP7, B1P5, 40P2 hasta 42P2

+1

+2

S/L2

T/L3

B1

B2

U/m

VT2

W/T3

CIMR-V7AZ24P0, B2P2, 43P0, 44P0

D

RL1|sn2|Ta3]| — | +1 | +2 | B1 | B2 |Umt | vimeiwims
CIMR-V7AZB4P0

RL1|sn2| — | +1 | +2 | B1 | B2 |Umt|vme|wiTs
CIMR-V7AZ25P5, 27P5, 45P5, 47P5
@ RIL1|S/L2|T/IL3| = | +1 | +2 | B1 | B2 |u/T1|v/T2\wW/iT3
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3 Montaje

3 Montaje

B Seleccion de una ubicacion de montaje
del variador

Asegurese de que el variador esté protegido de las siguientes condiciones.

* Frio y calor extremos. Utilicelo inicamente dentro del rango de tem-
peraturas ambiente especificadas:

—10 a 50°C (14 a 122°F) para IP20 (tipo chasis abierto);
—10a40°C (14 a 105°F) para NEMA 1 (TIPO 1)

* Lluvia y humedad

 Salpicaduras y pulverizacion de aceite

 Pulverizacion salina

» Luz solar directa (absténgase de utilizarlo en exteriores)

» Gases o liquidos corrosivos (por ejemplo, gas sulfuroso)

 Polvo o particulas metalicas flotantes

 Sacudidas o vibraciones

» Ruido magnético (por ejemplo: soldadoras, dispositivos
eléctricos, etc.)

» Altos niveles de humedad
» Sustancias radiactivas
* Combustibles, como disolventes
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B Dimensiones de montaje

Para el montaje del V7AZ se requieren las dimensiones que a continua-
cion se indican.

a ] Aire
100 mm (3,94 pulg.) como minimo
o | r“é
il
il
S
_____ L=} S—= 1l ©°

Aire
100 mm (3,94 pulg.) como minimo é

%

Clase de tension

Capacidad maxima

Vv aplicable del motor Longitud a
(V) (KW)

I\/!o’anésico, 200V 3.7 kW 30 mm (1,18 pulg.)
trifasico : . ..
Trifasico, 400 V o inferior como minimo
Trifasico, 200 V 5,5 kW 50 mm (1 97 pulg)
Trifasico, 400 V 7.5 KW como minimo

 Levante el variador tomandolo por los disi-
padores térmicos. Al mover el variador,
nunca lo levante por la tapa de plastico
ni por la tapa de terminales.
De lo contrario, la unidad principal podria
caerse y danarse.

» El V7AZ genera calor. Para lograr una
refrigeracion eficaz, montelo en posicion
vertical.

/N\PRECAUCION
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3 Montaje

* Se requieren las mismas distancias verticales y horizonta-
@ les de instalacion para el montaje de variadores con chasis
abierto (IP00, IP20) y con bastidor cerrado (NEMA 1).
* Retire siempre las tapas superior e inferior antes de insta-
lar un variador de clase 200 6 400 V con una salida de
5,5/7,5 kW en un panel.

B Montaje y desmontaje de componentes

Desmontaje y montaje del operador digital y de las tapas

O Desmontaje de la tapa frontal

Utilice un destornillador para aflojar

el tornillo (seccidon A) de la tapa frontal.
(Para evitar que se pierda, este tornillo
no puede extraerse.) A continuacion,
empuje los laterales derecho e izquierdo
en la direccion 1, y levante la tapa fron-
tal en la direccion 2.

O Montaje de la tapa frontal
Monte la tapa frontal invirtiendo
el orden del procedimiento
de desmontaje.

[0 Desmontaje de la tapa de terminales

* Variadores de clase 200 V
de 1,1 kW y mas, y todos los
variadores de clase 400 V:

Una vez desmontada la tapa frontal,
empuje los laterales derecho

e izquierdo de la tapa de terminales
en la direccion 1, y levante la tapa
en la direccion 2.
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» Variadores de 5,5y 7,5 kW:

Utilice un destornillador para
aflojar el tornillo (seccion B)
de la superficie de la tapa de
terminales. (Para evitar que se
pierda, este tornillo no puede
extraerse.) A continuacion,
empuje los laterales derecho
¢ izquierdo en la direccion 1,
y levante la tapa de terminales
en la direccion 2.

[0 Montaje de la tapa
de terminales
Monte la tapa de terminales invirtiendo el
orden del procedimiento de desmontaje.

[0 Desmontaje del operador digital
Una vez retirada la tapa frontal
(siguiendo el procedimiento de la
pagina 25), levante los lados superior
e inferior (seccion C) del lado dere-
cho del operador digital en la direc-
cion 1.

[0 Montaje del operador digital

Monte el operador digital invirtiendo
el orden del procedimiento de des-
montaje.




[0 Desmontaje de la tapa inferior

* Variadores de clase 200 V de

1,1 kW y mas, y todos los varia-
dores de clase 400 V:

Una vez retirada la tapa frontal y la
tapa de terminales, incline la tapa

inferior en la direccion 1, tomando
la seccion A como punto de apoyo.

« Variadores de 5,5y 7,5 kW

Una vez desmontada la tapa de ter-
minales, utilice un destornillador

para aflojar el tornillo de montaje
en la direccion 1.

O Montaje de la tapa inferior

Monte la tapa inferior invirtiendo el
orden del procedimiento de desmontaje.
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Cableado
/\ADVERTENCIA

/\PRECAUCION

No cablee el variador sin asegurarse de que la
fuente de alimentacidn esté desconectada (OFF).
De lo contrario pueden producirse descargas
eléctricas o un incendio.

El cableado se confiard exclusivamente a perso-
nas cualificadas.

De lo contrario pueden producirse descargas
eléctricas o un incendio.

Cuando cablee el circuito de parada de emergen-
cia, compruebe exhaustivamente el cableado
antes de poner el equipo en funcionamiento.

De lo contrario podrian producirse lesiones.
Para la Clase 400 V, asegurese de poner a tierra
el neutro de alimentacion.

De lo contrario pueden producirse descargas
eléctricas o un incendio.

Asegurese de que la tension nominal del varia-
dor coincide con la tension de c.a. de la fuente
de alimentacion.

De lo contrario podrian producirse lesiones

o un incendio.

No realice pruebas de resistencia a la tension
en el variador.

Las pruebas de resistencia a la tension pueden
dafiar los elementos semiconductores.

Apriete siempre los tornillos de los terminales del
circuito principal y de los circuitos de control.

De lo contrario pueden producirse desperfectos,
dafios o un incendio.

Nunca conecte la fuente de alimentacion princi-
pal de c.a. a los terminales de salida U/T1, V/T2,
W/T3, B1, B2, -, +1 6 +2.

El variador sufrird dafios y la garantia quedara
invalidada.

No conecte ni desconecte cables ni conectores
mientras haya alimentacion eléctrica aplicada

a los circuitos.

De lo contrario podrian producirse lesiones.

No realice comprobaciones de sefiales durante
el funcionamiento.

La maquinaria o el variador podrian resultar
dafiados.



&

4 Cableado

» Para almacenar un constante con un comando
ENTER mediante comunicaciones, asegurese
de adoptar las medidas necesarias para una parada
de emergencia utilizando los terminales externos.
Un retardo en la respuesta puede provocar lesiones
o danar la maquinaria.

Instrucciones de cableado

1. Conecte siempre la fuente de alimentacion de las entradas

del circuito principal a los terminales de entrada de ali-
mentacion R/L1, S/L2 y T/L3 (R/L1, S/L2 en el caso de
alimentacion monofasica) a través de un interruptor auto-
matico de estuche moldeado (MCCB) o de un fusible.
Nunca conecte la fuente de alimentacion a los terminales
U/T1, V/T2, W/T3, B1, B2, —, +1 6 +2, ya que de lo con-
trario el variador resultaria dafnado.

En el caso de variadores monofasicos, utilice siempre los
terminales R/L1 y S/L2. Nunca conecte el terminal T/L3.
Los fusibles deben ser RK5 con homologacion UL o equi-
valentes.

Consulte en la pagina 224 los dispositivos periféricos
recomendados.

Terminales de conexion de alimentacion del variador

200-V Variadores

200-V Variadores 400-V Variadores

de fuente de alimen-
tacion trifasica
CIMR-V7OO2000

de fuente de alimen-
tacion monofasica
CIMR-V7OOBOOO

de fuente de alimen-
tacion trifasica
CIMR-V7O0O4000

Conectar a R/L1,
S/L2y T/L3.

Conectar a R/L1
y S/L2.

Conectar a R/L1,
S/L2 y T/L3.

2. Si la distancia de tendido del cableado entre el variador
y el motor es demasiado larga, reduzca la frecuencia por-
tadora del variador. Consulte informacion detallada en
Seleccion de frecuencia de portadora (n080)14 kHz max,
en la pagina 93.

3. El cableado de control debera tener menos de 50 m
(164 pies de longitud), y estar alejado de los cables eléc-
tricos. Utilice un cable de par trenzado y apantallado para
la entrada de senal de frecuencia externa.
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4.

5.

6.

7.

Los terminales de circuitos de control disponen so6lo del
aislamiento basico para cumplir los requisitos de la Clase
de proteccion 1 y de la Categoria de sobretension II.

Es posible que sea necesario un aislamiento adicional

en los extremos de conexion del producto para cumplir
con las normativas CE.

Para el cableado de los terminales del circuito principal
deben utilizarse conectores cerrados.

Deben considerarse las caidas de tension a la hora
de determinar la seccion del cable.

La caida de tension puede calcularse aplicando

la siguiente ecuacion:

Caida de tension entre fases (V)

=./3 x Resistencia del cable ((/km) x Distancia

de cableado (m) x Corriente

(A) x 1073

Seleccione una seccion de cable de tal manera que la caida
de tension sea inferior al 2% de la tension nominal normal.

Si el variador esta conectado a un transformador de mas

de 600 kVA, existe la posibilidad de que circule una
corriente de pico excesiva al circuito de alimentacion

de entrada, lo que afectara a la seccion del convertidor.

En tales casos, conecte una reactancia de c.a. (opcional)

al lado de entrada del variador, o bien una reactancia de c.c.
(opcional) al terminal de conexion del reactor de c.c.

B Tamanos de cable y de tornillos de terminales

1. Circuitos de control

Modelo Simbolos Torni- | Par de apriete Cables
de terminal llos Nem (Ibepulg)
Tamano aplicable Tamano Tipo
recomen-
dado
mm?2 AWG mm? | AWG
Igual MA, MB, MC M3 0,5a0,6 Cables trenzados: 20a16, | 0,75 18 Apanta-
para (4,44 25,33) [0,5a1,25, 20 a 16 llado o equi-
todos Individual: 0,5 a 1,25 valente
los
mlode' S1aS7, P1, M2 0,22a0,25 | Cables trenzados: 20a18, | 0,75 | 18
0s P2, SC, PC, (1,94a221) |0,5a0,75, 20a 16
R+, R-, S+, S-, Individual: 0,5 a 1,25
FS, FR, FC,
AM, AC, RP
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2. Circuitos principales

4 Cableado

Variadores de entrada trifasica Clase 200 V

Modelo Simbolos Tornillos | Par de apriete Cables
de terminal Nem (Ibepulg)
Tamafio aplicable Tamafio Tipo
recomendado
mm? AWG mm? | AWG
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14 600-V
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (7,1 a2 8,88) Cubierta
20P1 U/T1, VIT2, W/T3 de vinilo
0 equiva-
@ lente
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (7,1 a2 8,88)
20P2 U/T1, VIT2, W/T3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (7,1 a2 8,88)
20P4 U/T1, VIT2, W/T3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (7,1 2 8,88)
20P7 U/T1, VT2, W/T3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a1,5 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (10,65 a 13,31)
21P5 U/T1, VT2, W/T3
@ 3,5 12
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2ab55 14 a10 3,5 12
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (10,65 a 13,31)
22P2 U/T1, VIT2, W/T3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2ab55 14a10 55 10
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (10,65 a 13,31)
24P0 U/T1, VIT2, WIT3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M5 2,5 55a8 10a8 8 8
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (22,13)
25P5 U/T1, VIT2, WIT3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M5 2,5 55a8 10a8 8 8
V7AZ -, +1, +2, B1, B2, (22,13)
27P5 U/T1, VIT2, W/T3

Nota: Las secciones estan especificadas para cables de cobre a 75°C (160°F).
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Variadores de entrada monofasica Clase 200 V

Modelo Simbolos Torni- Par de Cables
de terminal llos apriete
Nem Seccidn aplicable Seccién Tipo
(Ibepulg) recomendada
mm? AWG mm? AWG
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14 600-V
V7AZ -, +1,+2, B1, B2, (7,1 a 8,88) Revesti-
BOP1 U/T1, VIT2, W/T3 miento
de vinilo
@ o0 equivalente
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14
V7AZ -, +1,+2, B1, B2, (7,1 a 8,88)

BOP2 u/m1, vimz2, Wit3

D

CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M3.5 0,8a1,0 0,75a2 18a 14 2 14
V7AZ -, +1,+2, B1, B2, (7,1 a8,88)
BOP4 u/m1, Vimz, WiT3

D

CIMR- | RIL1,S/L2, T/L3, M4 12a15 2a55 | 14a10 3,5 12
V7AZ | - +1,+2, B1, B2, (10,65
BOP7 | U/T1, V/T2, W/T3 a 13,31)
CIMR- | RI/L1, S/L2, -, +1, M4 12a15 2a55 | 14a10 5,5 10
V7AZ | +2,B1,B2, U/T1, (10,65
B1P5 V/T2, W/T3 a 13,31)
CIMR- | RIL1,S/L2, -, +1, M4 12a15 2a55 | 14a10 5,5 10
V7AZ | +2,B1,B2, U/T1, (10,65
B2P2 V/T2, W/T3 a 13,31)
CIMR- | RIL1,S/L2, -, +1, M5 3,0 (26,62) 35a8 12a8 8 8
V7AZ | +2,B1,B2, U/T1,
B4P0 V/T2, W/T3
M4 12a15 2a8 14 a8
@ (10,65
a 13,31)

Nota: 1. Los calibres estan especificados para cables de cobre a 75°C (160°F).
2. No utilice el terminal T/L3 en los variadores de entrada monofasica.
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4 Cableado

Variadores de entrada trifasica Clase 400 V

Modelo Simbolos Torni- Par de apriete Cables
de terminal llos Nem (Ibepulg)
Seccion aplicable Seccion Tipo
recomendada
mm? AWG mm? | AWG
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a1,5 2a55 14a10 2 14 600-V
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65 Revesti-
40P2 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31) miento
de vinilo

@ 0 equivalente
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a1,5 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
40P4 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
40P7 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
41P5 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
42P2 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a1,5 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
43P0 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)

@ 3,5 12
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,2a15 2a55 14a10 2 14
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (10,65
44P0 U/T1, VIT2, W/T3 a 13,31)

@ 3,5 12
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M4 1,4 3,5a 12a10 55 10
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (12,39) 5,5
45P5 U/T1, VIT2, W/T3
CIMR- R/L1, S/L2, T/L3, M5 2,5 55a8 10a8 55 10
V7AZ -, +1,+2,B1, B2, (22,13)
47P5 U/T1, VIT2, W/T3

Nota: Las secciones estan especificadas para cables de cobre a 75°C (160°F).
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B Cableado de los circuitos principales

[Ejemplo de variadores
trifasicos clase
400V de, 0,37 kW]

L1L2 L3

Interruptor
automatico
MCCB

o diferencial

——E—

» Alimentacion de entrada del circuito principal

Conecte siempre la linea de alimentacion a los terminales de entrada R/L1, S/L2 y T/L3.
Nunca la conecte a los terminales U/T1, V/T2, W/T3, B1, B2, —, +1 6 +2, ya que de conec-
tarse los terminales equivocados, el variador resultaria danado.

En el caso de variadores monofasicos, utilice siempre los terminales R/L1
@ y S/L2. Nunca conecte el terminal T/L3.

+ Puesta a tierra (utilice el terminal de puesta a tierra @)_.)

A ADVERTENCIA Ponga siempre a tierra el terminal correspondiente @

de acuerdo a la normativa local respectiva.
De lo contrario podrian producirse descargas eléctricas
o un incendio.

Nunca ponga a tierra el V7AZ a través de la misma puesta a tierra que soldadoras, motores
u otros equipos eléctricos.

Si se utilizan varios variadores V7AZ en paralelo, ponga cada uno de ellos a tierra tal y como
se indica en los siguientes ejemplos. Los cree lazos con los cables de puesta a tierra..

O O X

i

Correcto  Correcto Incorrecto
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4 Cableado

» Conexion de la resistencia de freno (opcional)

A ADVERTENCIA Para conectar la resistencia de freno, corte el protector

en los terminales B1 y B2.

Para proteger la resistencia de freno contra el recalenta-
miento, instale un relé térmico de sobrecarga entre la resis-
tencia de freno y el variador. Esto genera una secuencia
que desconecta (OFF) la fuente de alimentacion mediante
los contactos de un rel€ térmico.

De no realizarse este procedimiento podrian producirse
incendios.

Utilice el mismo procedimiento al conectar una unidad de resistencia de freno.
Consulte la pagina 216.

+ Salida del variador
Conecte los terminales del motor a U/T1, V/T2 y W/T3.

» Cableado de los terminales del circuito principal

Para conectar los cables, paselos a través del orificio de cableado. Monte siempre la tapa
en su posicion original.

Conectar con un destornillador Phillips.
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B Cableado de los circuitos de control

Los terminales de los circuitos de control tienen solamente un aisla-
miento basico.

Puede que sea necesario un aislamiento adicional en el producto final.

* Terminales del circuito de control

Para conectar el cable, paselo a través del orificio de cableado.
Monte siempre la tapa en su posicion original.

MA | MB | MC Salida de contacto

Fss [se[s7]p1]P2[R+[R=] FS] FR]FC IJ“\
st ] s2]s3]s4]sc]pc]s+[s-[am[ac] HF;I}—\
SW1

SW2
@. PNP | g4+ OFF @ ON

NPN @D ggt—VvV B I

MA MB MC

SW1 puede cambiarse en funcion de la polaridad de la sefial de
entrada de secuencia (S1 a S7).

0 V comun: lado NPN (configuracién de fabrica)

+24 V comun: lado PNP

Consulte informacion sobre SW1 en las paginas 219 y 220.

Consulte informacion sobre SW2 en las paginas 119 y 135.

Cableado de los terminales Ancho de la hoja
del circuito de control del destornillador
‘d
: 2,5 mm max

0,4 mm max

% (0,098 pulg.)
@ (0,016 pulg.) ?/

Inserte el cable en la parte inferior del bloque de terminales y conéc-
telo apretando con un destornillador.



4 Cableado

* Mantenga el destornillador en posicion vertical con res-
pecto al variador.

® » Consulte los pares de apriete en la pagina 30.

625 pu
(0.22 pulg.) La longitude pelada del cable debe
:)EH ser de 5,5 mm (0,22 pulg.).
Abra la tapa frontal y verifique que la longitud del cable desnudo sea
de 5,5 mm (0,22 pulg.).
Escala

B |nspeccion del cableado

Una vez finalizado el cableado, compruebe lo siguiente.
* Que el cableado sea el adecuado.

* Que no hayan quedado fragmentos de cable ni tornillos en el interior
del variador.

* Que los tornillos estén firmemente apretados.

* Que los cables desnudos de los terminales no hagan contacto con
otros terminales.

ADVERTENCIA St la fuente de alimentacion esta conectada (ON)
A al ejecutar un comando RUN FWD (o REV), el

motor arrancara automaticamente.

Conecte la fuente de alimentacidon (ON) solo tras
haber verificado que la sefial RUN esta en OFF.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

1. Sise ejecuta el comando RUN FWD (o REV) cuando esta
@ seleccionado el comando RUN del terminal del circuito
de control (n003 = 1), el motor arrancara automaticamente
una vez que se conecte (ON) la alimentacion de entrada
del circuito principal.

2. Para configurar la secuencia de tres hilos, configure el ter-
minal S3 (n052) como O.
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5 Funcionamiento del variador

Inicialmente, la seleccion de modo de control (n002) esta configurada para

el modo de control V/f.

/\ADVERTENCIA

/\PRECAUCION

38

Conecte la alimentacion de entrada (ON) so6lo
después de asegurarse de que el operador digital
o la tapa ciega (opcional) estén instalados.

No desmonte el Operador digital o las tapas
mientras circule corriente.

De lo contrario podrian producirse descargas
eléctricas.

Nunca accione el operador digital ni los
interruptores DIP con las manos humedas.

De lo contrario podrian producirse descargas
eléctricas.

Nunca toque los terminales mientras circule
corriente, incluso si el variador se esta deteniendo.
De lo contrario podrian producirse descargas
eléctricas.

» Nunca toque los disipadores térmicos, ya que

pueden estar muy calientes.

De lo contrario podria sufrir graves quemaduras.
Resulta facil cambiar la velocidad de funciona-
miento de baja a alta. Antes de esta operacion,
verifique el rango de trabajo del motor y de la
maquinaria.

De lo contrario podrian producirse lesiones

y dafios materiales.

Si fuese necesario, instale un freno de retencioén
independiente.

De lo contrario podrian producirse lesiones.

No realice comprobaciones de sefiales durante
el funcionamiento.

La maquinaria o el variador podrian resultar dafiados.
Todas las constantes configuradas en el variador
han sido preconfiguradas de fabrica. No cambie
esta configuracion innecesariamente.

De lo contrario, el variador podria resultar dafiado.



5 Funcionamiento del variador

B Prueba de funcionamiento

El Variador funciona si se ha configurado una frecuencia (velocidad).

El V7AZ tiene cuatro modos de funcionamiento:

1. Comando RUN desde el operador digital (potenciometro/configura-
cion digital)

2. Comando RUN desde los terminales del circuito de control

3. Comando RUN desde las comunicaciones MEMOBUS

4. Comando RUN desde la tarjeta de comunicaciones (opcional)

Antes de salir de fabrica, el variador se configura para recibir el
comando RUN vy la referencia de frecuencia desde el operador. A conti-
nuacién se exponen las instrucciones para el funcionamiento del V7AZ
utilizando el operador digital JVOP-147 (sin potenciometro). Consulte
las instrucciones de funcionamiento en la pagina 50.

Las constantes de referencia de funcionamiento o de referencia de fre-
cuencia pueden seleccionarse de manera independiente, como
se explica a continuacion.

Nombre

Constante

Seleccion
del comando
RUN

n003 =0 --- Habilita los comandos RUN, STOP y RESET desde el operador

digital.

=1 --- Habilita los comandos RUN y STOP desde los terminales

del circuito de control

= 2 --- Habilita las comunicaciones MEMOBUS
= 3 --- Habilita la tarjeta de comunicaciones (opcional)

Seleccion
de referencia
de frecuencia

n004

0
1
2
3
4
5
6

7
8
9

--- Habilita la configuracion de potenciémetro del operador digital.

--- Habilita la referencia de frecuencia 1 (constante n024).

--- Habilita una referencia de tensioén (0 a 10 V) en el terminal
del circuito de control.

--- Habilita una referencia de frecuencia (4 a 20 mA) en el terminal
del circuito de control.

--- Habilita una referencia de corriente (0 a 20 mA) en el terminal
del circuito de control.

--- Habilita una referencia de tren de pulsos en el terminal del circuito
de control.

--- Habilita las comunicaciones MEMOBUS.

--- Habilita una referencia de tensién (0 a 10 V) en el terminal
del circuito del operador digital.

--- Habilita una referencia de corriente (4 a 20 mA) en el terminal
del circuito del operador digital.

--- Habilita la tarjeta de comunicaciones (opcional).
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Pasos de funcionamiento Display del | Indicado- Indicadores
operador fres de de estado
uncién
1. Conecte (ON) la fuente de alimentacion. 6,00 - \y
FREF RUN
ALARM @
2. Configure la constante n004 como 1. 1 - Y
PRGM RUN
ALARM @
3. Configure las siguientes constantes. s
n019: 15,0 (tiempo de aceleracion) 15,0 PRGM RUN
n020: 5,0 (tiempo de deceleracion) 5,0 ALARM :
4. Seleccione el comando de Marcha - _ \y
directa (FWD) o inversa (REV) pulsando it F/R RUN
(Avance) m
la tecla(N o (M]. o bien ALARM @
Nunca seleccione REV si esta -5,
@ prohibida la marcha inversa. (Inversa)
(
5. Configure la referencia pulsando la 60,00 |
-FREF “0O)-
tecla 0 . ZL_J:IRM ,i)\
ALARM @
7. Pulse| STOP | para detener. 60,00-0,00 FOUT RUN a
Si el potencidmetro se acciona \
rapidamente, el motor también Y
acelerara o des_aceleraré rapida- et
® mente, proporcionalmente al ALARM @

movimiento del potencidmetro.
Preste atencion al estado de
carga y accione el potencidme-
tro a una velocidad que no
afecte negativamente el movi-
miento del motor.

Indicadores de estado —:C:):— : ON

A/

N\
A\ ¥4

O :Parpadea @ : OFF
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5 Funcionamiento del variador

[0 Seleccidon de la direccion de rotacion

Es posible seleccionar la direccion de rotacion del motor cuando se eje-
cute el comando marcha directa (RUN FWD).

El motor girara en la direccion opuesta al ejecutar el comando Marcha

inversa (RUN REV).
Configu- Descripcion
racion
de n040
0 El motor girara en direccion contraria a las agujas del reloj

(desde el punto de vista de la carga) al seleccionar
el comando marcha directa (RUN FWD).

1 El motor girara en la direccion de las agujas del reloj (des-
de el punto de vista de la carga) al seleccionar el comando
RUN FWD.

O Puntos de comprobacion del funcionamiento
* El motor gira de manera uniforme.
* El motor gira en la direccion correcta.
 El motor no presenta vibraciones ni ruidos andmalos.
» La aceleracion y deceleracion no son bruscas.
 El consumo de corriente del motor es acorde a la condicion de carga.

» Los indicadores de estado y el display del operador digital indican
que todo funciona correctamente.
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B Funcionamiento del operador digital

Todas las funciones del V7AZ se configuran con el operador digital.
A continuacion describimos el display y el teclado.

Operador digital JVOP-140

Seccion de display de datos Seccion de indicador/display

Indicadores de funcion
™ Los indicadores cambian a otra
funcién cada vez

DSPL) esta pulsado. ( A )
[ ) DIGITAL
Es posible cambiar los OPERATOR
datos visualizados. JVOP-140
Pulse para // Pot?.nciémle’trodpafra la '
7] R configuracion de frecuencia
alternar \ = =====a- - . Se utiliza para cambiar la
?ntrg ~HhosPL A 4 RUN configuracion de frecuencia.
unciones.
SIQL
e v (s
P 7
Pulse enter para /
introducir los datos
Pulse para
dl\(/el contstalnte.d s dola  INCTEMentar e Indicador de estado Pulse pahra plonert
(Muestra los datos dela \ lor del n° de (idéntica funcion que en marcha el motor.
constante al seleccionar constante/ el indicador RUN)

un n° de constante

para el indicador[PRGM|.) datos

. + Pulse para disminuir
El terminal CN2* valofdel n° de Pulse para detener el motor.

del operador constante/datos. (Pulse para reset de errores.)

(Lado posterior del operador)

| 1]
AR

CN2-3: tierra (GND) del terminal del circuito del operador

CN2-2: terminal del circuito del operador
CN2-1: terminal del circuito del operador ~ (referencia de corriente)
(referencia de tension)
* Consulte informacion detallada en Diagrama de referencia de velocidad analégica

del operador, en la pagina 160.
Detalles de los indicadores (el color entre paréntesis indica el color del indicador).

FREF FOUT louT
c =T MNTR
Mr%?ltorrlz?pr;og/ Monitorizacion Monitorizacién Monitorizacién
co regfgrgr?(ga € de frecuencia de corriente multifuncional
de frecuencia de salida de salida (VERDE)
(VERDE) (VERDE) (VERDE)
F/IR
Seleccion del LO/RE PRGM
comando Seleccion de N° Constante/datos
RUN FWD/REV LOCAL/REMOTO (ROJO)
en el operador (ROJO)
(VERDE)
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5 Funcionamiento del variador

Descripcion de los indicadores de estado

En la seccion central derecha de la parte delantera del V7AZ hay dos
indicadores del estado de funcionamiento del variador. Las combinacio-
nes de estos indicadores indican el estado del variador (ON, parpadean
y OFF). El indicador RUN vy el indicador de estado del boton (RUN] tie-
nen idéntica funcion.

_KI:(_ - ON W

1 m

: Parpadea (parpadeo largo) @ : Parpadea ® : OFF

ALARM[ ]

hasta detencién normal

e W Ny
RUN {::} (Verde) ] Listo para funcionar @ ] Marcha libre 'zQ']Funcionamiento
@

(Durante la detencion)

(Rojo) @

La siguiente tabla muestra la relacidon entre los estados del variador y el
indicador del boton RUN del operador digital, asi como de los indicado-
res RUN y ALARM del frontal del V7AZ.

Estos indicadores se iluminan, apagan o parpadean para reflejar el orden
de prioridad.

Prioridad

Operador
digital

Frontal del

V7AZ

RUN

RUN

ALARM

Condiciones

La alimentacion esta desconectada.
Hasta que el variador esté preparado después de co-
nectar (ON) la alimentacion.

Fallo

-
~

~
-

-
~

~
-

Parada de emergencia (Se envia el comando STOP
desde el operador digital cuando se utilizan los termi-
nales del circuito de control para el funcionamiento
del variador.)

Parada de emergencia (Se envia la alarma de parada
de emergencia desde el terminal del circuito de control.)
Nota: los indicadores seran los mismos que cuando
se produce una alarma (detencién) después de la
parada del variador.

-
~

~
-

-
~

~
-

XY
/7 N
|

Parada de emergencia (Se envia el fallo de parada

de emergencia desde el terminal del circuito de control.)
Nota: los indicadores seran los mismos que cuando
se produce un fallo después de la parada del variador.

-
~

~
-

-
~

~
-

-
~

~
-

Alarma (detencion)

XY
AA
|

XY
AA
|

-
~

~
-

Alarma (funcionamiento)

El comando RUN se ejecuta cuando se envia el
comando de baseblock externo utilizando el terminal
de entrada multifuncional.

-
~

~
-

-
~

~
-

Detencion (durante baseblock)
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Operador Frontal del
Prioridad digital V7AZ Condiciones
RUN RUN ALARM
En funcionamiento (Incluye el estado en que el varia-
8 o N dor esta funcionando a una frecuencia inferior a la
',Cl)\_ ',Cl)\' [ frecuencia de salida minima.)
Durante el freno dinamico al arrancar.
Y, Y, Durante una deceleracién a la parada
9 QO QO o Durante el freno dinamico en parada.
1 1

44

Para obtener informacion detallada sobre la funcion de los indicadores
de estado en caso de fallos del variador, consulte el capitulo 8 Diagnos-
tico de fallos. En caso de producirse un fallo, el indicador ALARM se

tluminara.

@

El reset del fallo se realiza activando (ON) la sefial Reset
de fallo (o bien pulsando la tecla del operador digital)
con la sefial de funcionamiento desconectada (OFF), o bien

desconectando (OFF) la alimentacion. Si la sefial de funcio-
namiento esta en ON, no sera posible utilizar la sefial Reset

de fallo para ello.




5 Funcionamiento del variador

B Descripcion de los indicadores de funcion

Pulsando (DSPL) en el operador digital es posible seleccionar cada uno
de los indicadores de funcion.

La siguiente tabla describe cada indicador de funcion.

Alimentacion
conectada (ON)

AL . . . . .y .
Monitorizacidn/configuracién de referencia
FREF | de frecuencia (Hz).
¢ 1 M Configura la velocidad de funcionamiento del V7AZ.
' DSPL
AL
FOUT Monitorizacién de frecuencia de salida (Hz).
— Muestra la frecuencia de salida actual del V7AZ.
Configuracion deshabilitada.
' DSPL
\ 1/
IOUT Monitorizaciéon de corriente de salida (A.)
——— Muestra la corriente de salida actual del V7AZ.
Configuracion deshabilitada.
' DSPL
AN Monitorizaciéon multifuncion.
MNTR| Muestra la descripcion de la monitorizacién
seleccionada.
/'Y (Consulte informacion detallada
en la pagina 48.)
DSPL
L1, Seleccién de marcha directafinversa (RUN FWD/REV).
F/R Configura la direccién de rotacion del motor cuando se envia
7 1N

el comando RUN desde el operador digital.
La configuracion puede modificarse con la tecla| A - -

£ or (marchadirecta) = ¢ & s (Marcha inversa)

=

N

Si el V7AZ se desconecta
de la alimentacion mientras
esta en alguno de estos
modos, volvera al

mismo modo una vez
restablecida la alimentacion.

( N° monitorizacion

U-01: Referencia de frecuencia (FREF)

U-02: Frecuencia de salida (FOUT)

U-03: Corriente de salida (IOUT)

U-04: Referencia de tension de salida (unidad: 1 V)

U-05: Tension de c.c. (unidad: 1 V)

U-06: Estado de terminal de entrada

U-07: Estado de terminal de salida

U-08: Monitorizacion de par

U-09: Historico de fallos (liltimos 4 fallos)

U-10: Numero de software

U-11: Potencia de salida

U-13: Tiempo de funcionamiento acumulado
(solo 5,5/7,5 kW)

U-15: Error de recepcion de datos

U-16: Realimentacion PID

U-17: Entrada PID

U-18: Salida PID

U-19: Monitorizacion de desviacion
de la referencia de frecuencia (%)
(software n° VSP010028 o posterior)
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N

LO/RE

fF BN

#
| B

Seleccion de LOCAL/REMOTO

Esta funcién cambia la operacion: funcionamiento utilizando el
operador digital, incluyendo la configuracion de frecuencia con
potenciometro, funcionamiento utilizando los terminales de entrada

o funcionamiento a través de las comunicaciones. La

configuracion puede modificarse con la tecla o} .
—_—
-— E (Remoto)

&) (Local)

§ G

AN

PRGM

[ A

N° de Constante/datos
Configura y cambia los datos de un n° de constante

(Consulte informacién detallada en la pagina 49

/\ADVERTENCI

46

O MNTR Monitorizacion multifuncion
Seleccion de la monitorizacion

Si IMNTR|esta en ON, los datos

§ G

FREF

Vuelve a

Si el V7AZ se para después
de haber cambiado

a alguno de estos modos
durante el funcionamiento,
pasara al modo Program
desde el modo Drive.
Incluso si el comando RUN
vuelve a ponerse en ON,

el V7AZ no funcionara.

No obstante, si n001 =5,
el comando RUN podra ser
recibido y el V7AZ funcio-
nara.

A Sin001 =5, puede recibirse un comando RUN incluso
mientras se modifica una constante. Si se envia un

comando RUN mientras se estd modificando una cons-
tante, como por ejemplo durante una ejecucion de prueba,
asegurese de observar todas las precauciones de seguridad.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

Pulse la tecla | DSPL

podran visualizarse seleccionando el nimero de monitorizacion.

Ejemplo: monitorizacion de la referencia de tension de salida

[I11]

IouUT
v

BRAE

MNT?_)

o
7]
o

Seleccione U-04 1
pulsando la tecla
Al o M.

. .
(DSPL ) o bien (ENTER)

Muestra la referencia
de la tension de salida.

DSPL) ¥

F/R



Monitorizacion
Los siguientes elementos pueden monitorizarse utilizando las constantes U.

5 Funcionamiento del variador

N° cons- Nombre Uni- Descripcion
tante dad
U-01 Referencia de frecuen- Hz Puede monitorizarse la referencia de frecuencia.
cia (FREF)*' (Idéntico a FREF)
uU-02 Frecuencia de salida Hz Puede monitorizarse la frecuencia de salida.
(FouT)*! (Idéntico a FOUT)
uU-03 Corriente de salida A Puede monitorizarse la corriente de salida.
(IoUT)*! (Idéntico a IOUT)
u-04 Tension de salida \% Puede monitorizarse la tension de salida.
u-05 Tension de c.c. \% Puede monitorizarse la tensién de c.c. del circuito
principal.
U-06 Estado de terminal de - Puede monitorizarse el estado del terminal de entra-
entrada*2 da de los terminales del circuito de control.
- stado de terminal de - uede monitorizarse el estado del terminal de salida
u-07 Estado de terminal d Pued itori | estado del terminal d lid
salida*2 de los terminales del circuito de control.
uU-08 Monitorizacién de par % Puede monitorizarse el par de salida por par nominal
del motor. Cuando se selecciona el modo de control
V/f se visualiza “---".
U-09 Historico de fallos - Muestra los ultimos cuatro registros del historico de
(ultimos 4 fallos) fallos.
U-10 N° de software - Permite verificar el n° de software.
U-11 Potencia de salida*3 kW | Puede monitorizarse la potencia de salida.
U-13 Tiempo de funciona- x10 H | Puede monitorizarse el tiempo de funcionamiento
miento acumulado ** acumulado en unidades de 10 horas.
U-15 Error de recepcion - Es posible verificar el contenido de errores de recep-
de datos*® cion de datos de las comunicaciones MEMOBUS.
(El contenido del registro de transmisién n°® 003DH
es idéntico.)
U-16 Realimentacion PID*€ % Entrada 100(%)/Frecuencia de salida max. o equiva-
lente
u-17 Entrada PID*6 % £100(%)/+ Frecuencia de salida max.
U-18 Salida PID*® % tFrecuencia de salida 100(%)/+ Frecuencia de sali-
da max.
U-19 Monitorizacién de la des- % Es posible monitorizar la desviacion cuando se utili-

viacion de la referencia
de frecuencia *’

za el comando UP/DOWN 2.

* 1. El indicador de estado no estd activado (ON).

*2. Consulte en la pagina siguiente el estado de los terminales de entrada/salida.

* 3. El rango de visualizacion es de —99,9 a 99,99 kW.
Durante regeneracion, la potencia de salida se visualizara en unida-
des de 0,01 kW si es de —9,99 kW como méximo, y en unidades de
0,1 kW si es superior a —9,99 kW.
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En modo de control vectorial se visualizara “---".

* 4. Aplicable solo a variadores de 5,5 kW y 7,5 kW (Clases 200 V y 400 V).

* 5. Consulte en la pagina siguiente informacion acerca de los errores de
recepcion de datos.

* 6. Se visualiza en unidades de 0,1% si es de 100% como maximo, y en uni-
dades de 1% si es superior a 100%. El rango de visualizacion es
de —999% a 999%.

*7. Aplicable a variadores cuyas versiones de software son VSP0105740
(4,0 kW o0 menos) y VSP015750 (5,5 kW y 7,5 kW).

O Estado de terminal de entrada/salida
Estado de terminal de entrada

[ 4uuu]
Yi vd Vi
A JT.‘ A

: Terminal S1 cerrado.
: Terminal S2 cerrado.
: Terminal S3 cerrado.
: Terminal S4 cerrado.
: Terminal S5 cerrado.
: Terminal S6 cerrado.
: Terminal S7 cerrado.
o utilizado

Z = =2

Estado de terminal de salida

. !
Ve e ) N
AAA

(
{
T T L—-—— 1: Terminal MA-MC cerrado.

1: Terminal P1-PC cerrado.
1: Terminal P2-PC cerrado.

No utilizado

[0 Visualizacién del error de recepcion de datos

[ YN, d]

'e Ve 1 1¢

A \ t$— 1: Error CRC
No utilizado

| gy

1: Error de longitud de datos

1: Error de paridad

1: Error de desbordamiento
1: Error de trama

1: Tiempo superado

No utilizado
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5 Funcionamiento del variador

Meétodo de visualizacion del historico de fallos.

Al seleccionar U-09 aparece un cuadro de cuatro digitos. Los tres digi-
tos de la derecha muestran la descripcion del fallo; el digito de la
izquierda muestra el orden del fallo (de 1 hasta 4). El namero 1 repre-
senta el fallo més reciente, en tanto que los nimeros 2, 3 y 4 representan
los demas fallos, en orden ascendente de haberse producido.

Ejemplo:
B[00 eeeeee nimero de 4 digitos
L : Orden del fallo (1 a 4)

OO0  : Sino se ha producido ningun fallo,
en la descripcion del fallo se visualizarg “---".
(Consulte informacion detallada en el
capitulo 8 Diagnostico de fallos.)

Alternancia de los registros del histérico de fallos
El fallo visualizado puede cambiarse utilizando la tecla(~ o :

Borrado del historico de fallos

Para borrar el historico de fallos, configure la constante n001 como 6.
El display volvera a n001 una vez configurado 6.

Nota: También la inicializacién de las constantes (n001=12, 13) borra el his-
torico de fallos.

Configuracion y modificacion de constantes
El siguiente diagrama muestra como seleccionar y cambiar constantes.

4
Seleccidén de

LO/RE | LOCAL/REMOTO

~

DSPL ¢ Configuracion de n003 (seleccion del comando RUN)
) —» » v (008 » (OO »
N° de constante/ .
datos -» PRGM ] ENTER) | PRGM | (A | PRGM | ENTER)

n003 Configuracioén Configurado a 1
(DSPL )= Seleccion de fabrica: 0 ?&f(e;recrmg ggggmg}a
de referencia Referencia (parpadea mientras
del operador del operador se esta modificando)
]
nl0iC13 |11 |

I PRGM ,4 l PRGM Iq

Vuelve a mostrar Configuracion
el n° de constante de datos
transcurrido

1 segundo
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B Configuracion sencilla de datos

Es posible la configuracion digital (consulte 5 Funcionamiento del
variador) y la configuracion con potenciometro para operaciones senci-
llas de aceleracion/deceleracion del V7AZ.

La configuracion digital estd preseleccionada de fabrica (n004 = 1).

En el caso del modelo con operador digital JVOP-140 (con potenciome-
tro), la configuracion de fabrica se realiza mediante un potencidmetro
de configuracion de frecuencia (n004 = 0).

A continuacion presentamos un ejemplo en el que se utilizan los indica-
dores de funcion para configurar la referencia de frecuencia, el tiempo
de aceleracidn, el tiempo de deceleracion y la direccion del motor.



5 Funcionamiento del variador

Configuracion de datos mediante el potenciometro
de configuracién de frecuencia

Pasos de Operacion Display del | Indicado- Indicadores
operador res de de
funcién estado
1. Gire el potencidmetro hacia la izquierda, 0,00 o,
hasta el tope. A continuacion, conecte la FREF RUN -O-
alimentacion (ON). '
(ON) ALARM @
2. F/R parpadea. FWD FR Ny
Seleccione Marcha directa/inversa o bien RUN
(FWD/REV) con las teclas. REV "
ALARM @
Nunca seleccione REV si esta
prohibida la marcha inversa.
(
3. Pulse DSPL para que parpadee el indica- 0,00 o,
dor FREF. A continuacion, pulse RUN. FREF) | RUN -O-
|
ALARM @
4. Ponga en marcha el motor girando 0,00 Ny
el potenciémetro hacia la derecha. a 60,00 FREF RUN -O-
(Se visualizara la referencia de frecuen- | La frecuen- '
cia correspondiente a la posicién del cia minima ALARM @
potenciometro.) de salida es
Si el potencidmetro se acciona 1,50 Hz

rapidamente, el motor también
acelerara o desacelerara rapida-
® mente, proporcionalmente al

movimiento del potenciémetro.
Preste atencidn al estado de
carga y accione el potenciéome-
tro a una velocidad que no
afecte negativamente el movi-
miento del motor.

A/

Indicadores de estado —:c:):—: ON
O: Parpadea @: OFF

ALY

71\

Parpadea (parpadeo largo)
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6 Funciones de programacion

La configuracion de fabrica de las constantes aparece sombreada en las
tablas. Una vez finalizado el cableado, asegurese de configurar los siguien-
tes pardmetros antes de poner el sistema en funcionamiento.

O Hardware

Configure las siguientes opciones antes de conectar el variador.

del motor (n037)

Elemento Con-
sultela
pagina

Seleccién de polaridad de la sehal de entrada de secuencia 219
(S1a S7)
Seleccion de entrada de referencia de tensidon/referencia 119
de corriente del terminal de circuito de control

[0 Software (constante)

Elemento Con-
sultela
pagina

Configuracioén Seleccion/inicializacion de constante (n001) 53
del entorno Seleccion de modo de control (n002) 58
Seleccion de comando RUN (n003) 62
Seleccion de referencia de frecuencia (n004) 63
Seleccion de método de detencidén (n005) | 105
Configuracién Configuracién de la curva V/f 55
de las caracte- (n011 a n017)
nggcgsrgfzigﬁgia Tiempo de aceleracion 1 (n019), 76
de frecuencia Tiempo de deceleracion 1 (n020)
Referencia de frecuencia 1 a 8 73
(n024 a n031)
Proteccion Corriente nominal del motor (n036) 129
del motor — — -
Seleccidén de proteccion termoelectrénica 129
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6 Funciones de programacion

Elemento Con-
sultela
pagina

Contramedidas Referencia de frecuencia de portadora 93
para ruidos y co- | (n080)

rrientes de fuga

Uso de una re- Prevencion de bloqueo durante decelera- 127
sistencia de fre- | cién (n092)

no opcional

B Configuracion e inicializacion de constantes

O Seleccidn/inicializacion de constante (n001)

AADVERTENC| A Sin001 =5, puede recibirse un comando RUN

incluso mientras se modifica una constante.

Si se envia un comando RUN mientras se esta
modificando una constante, como por ejemplo
durante una ejecucion de prueba, asegurese de
observar todas las precauciones de seguridad.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

La siguiente tabla presenta los datos que pueden configurarse o leerse
cuando esta seleccionado n001. Configurando esta constante es posible
borrar el historico de fallos e inicializar las constantes. Las constantes
no utilizadas entre n001 y n179 no se visualizan.

n001 Constante que puede Constante que puede

Configuracion | configurarse referenciarse

0 n001 n001 a n179

1 n001 a n049’

2 n001 a n079’"

3 n001 an119™"

4 n001 an179’"

5 n001 an179’"
(EI comando RUN puede recibirse en modo
Programacion.)
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n001 Constante que puede Constante que puede
Configuracion | configurarse referenciarse

6 Historico de fallos borrado

7a1 No utilizado

12 Inicializar

13

Inicializar (secuencia de 3 hilos) 2

* 1. Excluyendo las constantes inhibidas mediante configuracion.
* 2. Consulte la pagina 111.

@

Er~ aparecera en el display durante 1 segundo, y los datos
configurados volveran a sus valores iniciales en los siguientes
casos.

l.

Si los valores configurados de las selecciones de entrada
multifuncional 1 a 7 (n050 a n056) son idénticos

. Sino se satisfacen las siguientes condiciones en la confi-

guracion de la curva V/f:

Frecuencia de salida max. (n011)
> Frecuencia de salida de tension max. (n013)
> Frecuencia de salida media (n014)
> Frecuencia de salida min. (n016)

Consulte informacion detallada en Ajuste del par en fun-
cion de la aplicacion (Configuracion de la curva V/f),
en la pagina 55.

. Sino se satisfacen las siguientes condiciones en la confi-

guracion de Salto de frecuencia:

Salto de frecuencia 3 (n085)
< Salto de frecuencia 2 (n084)
< Salto de frecuencia 1 (n083)

Si el limite inferior de referencia de frecuencia (n034)
< Limite superior de referencia de frecuencia (n033)

. Si la corriente nominal del motor (n036) < 150% de la

corriente nominal del variador

Si alguna de las configuraciones de tiempo de aceleracion/
deceleracion (n019 an022) excede de 600,0 segundos y se
intenta configurar n018 como 1 (unidad de tiempo de ace-
leracion/deceleracion de 0,01 segundo).




6 Funciones de programacion

Uso del modo de control V/f

El modo de control V/f esta preconfigurado de fabrica.

Seleccion de modo de control (n002) =
0: modo de control V/f (configuracion de fabrica)
1: Modo de control vectorial

Ajuste del par en funcién de la aplicacion

Ajuste el par motor configurando la curva V/f'y el incremento automa-
tico integral del par.

Configuraciéon de la curva V/f

Configure la curva V/fen n011 an017 tal y como se describe a conti-
nuacion. Configure cada curva cuando se utilice un motor especial
(por ejemplo, un motor de alta velocidad) o cuando se requiera un ajuste
de par especial de la maquinaria.

V: (Tension)

n012 Asegurese de satisfacer las

siguientes condiciones para

la configuracion de n011 a n017.

n016 <n014 <n013 <n011
. P et Sin016 = n014, la configuracién

no16 n014 n013  n011  (Frecuencia) de n015 quedara inhabilitada.

n015

n017 -1

N° Nombre Uni- | Rango de ajuste | Configu-

constante dad racion de
fabrica

n011 Frecuencia de salida max. |0,1Hz| 50,0a400,0Hz | 50,0 Hz

n012 Tension max. 0,1V 0,1a255,0V 200,0 V

(0.1a510,0V) | (400,0 V)

n013 Frecuencia de salida 0,1Hz| 0,2a400,0Hz 50,0 Hz

de tension max.
(frecuencia basica)

n014 Frecuencia media de salida | 0,1 Hz | 0,1a399,9 Hz 1,3 Hz

n015 Tension de frecuencia 01V 0,1a2550V 12,0V

de salida media (0,1a510,0V) | (24,0V)

n016 Frecuencia de salida min. 0,1Hz| 0,1a10,0Hz 1,3 Hz

n017 | Tension de frecuencia 0,1V 0,1a50,0V 12,

oV
de salida min. (0,12100,0V) | (24,0V)

Nota: Los valores entre paréntesis corresponden al variador Clase 400 V.

* 10,0 V (20,0 V) para variadores de 5,5 kW y 7,5 kW (Clases 200 V y 400 V).
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Configuracion tipica de la curva V/f

Configure la curva V/f en funcion de la aplicacion, tal y como se describe
a continuacion. En los variadores Clase 400 V, los valores de tension
(n012, n015 y n017) deberian duplicarse. Al funcionar a una frecuencia
superior a 50/60 Hz, cambie la frecuencia méx. de salida (nO11).

Nota: Configure siempre la frecuencia méaxima de salida en funcion de las
caracteristicas del motor.

1. Para aplicaciones generales

Especificacion del motor: 60 Hz Especificacion del motor: 50 Hz
(configuracion de fabrica)
v Constante] Ajuste v Constante] Ajuste
200 n011 | 60.0 20 n011 | 50.0
n012 |1200.0 n012 1200.0 |
n013 | 60.0 n013 | 50.0
n014 | 1. n014 ] 1.3
n015 | 12. n015 | 12.0
12 |-+ n016 | 1.5 12 |-+ noi6 | 1.3
15 60 f n017 1 12.0 1.3 50 n0i17 | 12.0

2. Para ventiladores/bombas
Especificacion del motor: 60 Hz  Especificacion del motor: 50 Hz

\Y Constante] Ajuste \ Constante| Ajuste

200 no11 | 60.0 200 n011 [ 50.0
n012 |1200.0 ‘ n012 {200.0 |

| n013 | 60.0 n013 ] 50.0

n014 | 30.0 n014 .

50 n015 | 50.0 50 n015 | 50.0

10 }-1 ndi6 | 1.5 10 |-+ nog16 | 1.3

1,530 60f n017 ] 10.0 1,325 50f n0i17 ] 10.0

3. Para aplicaciones que requieren un alto par de arranque
Especificacion del motor: 60 Hz  Especificacion del motor: 50 Hz

\Y Constante] Ajuste \Y Constante] Ajuste

200 n011 | 60.0 200 n011 | 50.0
| n012 1200.0 | n012 {200.0 §

' n013 | 60.0 | n013 | 50.0

n014 | 3.0 n014 | 2.5

24 |.. n015 | 24.0 24 |- n015 | 24.0

18 1 noi6 | 1.5 18174 n0i6 [ 1.3

15 3 60f n0i17 ]| 18.0 1,3 25 50 f n017 | 18.0

Incrementar la tension de la curva V/f incrementara el par motor,
aunque un aumento excesivo puede provocar la sobreexcitacion,
el recalentamiento o vibraciones del motor.

Nota: La constante n012 debe configurarse de acuerdo con la tension nominal
del motor.
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6 Funciones de programacion

Incremento automatico integral del par

(cuando esta seleccionado el modo V/f: n002 = 0)

Los requisitos de par motor cambian en funcion de las condiciones de
carga. El incremento automatico integral del par ajusta la tension de la
curva V/fen funcidn de los requisitos. E1 V7AZ ajusta automaticamente
la tension tanto durante el funcionamiento a velocidad constante como
durante la aceleracion.

El variador calcula el par necesario.
Esto garantiza un funcionamiento sin interrupciones, con el consi-
guiente ahorro de energia.

[Tensi(')n de salida I oC | Ganancia de compensacion de par (n103) I X [ Par requerido I

Funcionamiento

\ 4 Par requerido  => Incremente la tension
(Tensiodn)

-
f (Frecuencia)

Normalmente, no es necesario ajustar la ganancia de compensacion
de par (n103, configuracion de fabrica: 1,0). Cuando la distancia

de cableado entre el variador y el motor es grande, o bien si el motor
genera vibraciones, cambie la ganancia de incremento automatico
de par. En tales casos, configure la curva V/f (n011 an017).

Normalmente no es necesario ajustar la constante de tiempo de compen-
sacion de par (n104) ni la pérdida de entrehierro para compensacion

de par (n105).

Ajuste la constante de tiempo de compensacion de par si se producen las
siguientes condiciones:

 Incremente el valor si el motor genera vibraciones.

» Reduzca el valor si la respuesta es lenta.
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B Uso del modo de control vectorial

Configure la seleccion de modo de control (n002) para utilizar el modo
de control vectorial.

n002 = 0: modo de control V/f (configuracion de fabrica)
1: Modo de control vectorial

Precauciones para la aplicacion de control vectorial de tension

El control vectorial requiere las constantes del motor. Las constantes
por defecto han sido configuradas en fabrica antes del envio. Por consi-
guiente, cuando se utiliza un motor disefiado para un variador o cuando
debe accionarse un motor de otro fabricante, es posible que no se man-
tengan las caracteristicas de par o de control de velocidad requeridas
porque dichas constantes no son adecuadas. Configure las siguientes
constantes para que coincidan con los requisitos de constantes de motor.

N° Nombre Unidad Rango de ajuste | Configu-
cons- racionde
tante fabrica
n106 | Deslizamiento 0,1 Hz 0,0a20,0 Hz :

nominal del motor
n107 | Resistencia linea 0,001 Q 0,000 a 65,50 © *
a neutro del (mengsoﬂeggo Q)
motor (10 Q 0 mas)
n036 | Corriente nominal 0,1A 0% a 150% de *
del motor la corriente
nominal del
variador
n110 | Corriente en va- 1% 0% a 99% *
Ve 0 —_
cio del motor (100% =
corriente nomi-
nal del motor)

* La configuracion dependerd de la capacidad del variador.

(Consulte las paginas 238 y 239.)
Normalmente no se requiere ajustar la ganancia de compensacion de par
(n103) ni la constante de tiempo de compensacion de par (n104).
Ajuste la constante de tiempo de compensacion de par si se producen las
siguientes condiciones:

 Incremente el valor si el motor genera vibraciones.

» Reduzca el valor si la respuesta es lenta.
Ajuste la ganancia de compensacion de deslizamiento (n111) durante el

accionamiento de la carga con el objeto de alcanzar la velocidad de con-
signa. Aumente o disminuya el valor en incrementos de 0,1.



6 Funciones de programacion

« Si la velocidad es inferior al valor de consigna, incremente la ganan-
cia de compensacion de deslizamiento.

* Sila velocidad es superior al valor de consigna, reduzca la ganancia
de compensacion de deslizamiento.

Normalmente no es necesario ajustar la constante de tiempo de compen-
sacion de deslizamiento (n112). Ajustela cuando se den las siguientes
circunstancias:

» Reduzca el valor si la respuesta es lenta.
» Aumente el valor si la velocidad es inestable.

Seleccione el estado de compensacion de deslizamiento durante la rege-
neracion del siguiente modo:

Configuracion Correccion del deslizamiento durante
de n113 una operacion de regeneracion
0 Inhibida
1 Habilitada

Calculo de la constante del motor
A continuacion se presenta un ejemplo de calculo de la constante de motor.
1. Deslizamiento nominal del motor (n106)

120 x Frecuencia nominal del motor (Hz)*!

120/Numero de polos del motor

2. Resistencia linea a neutro del motor (n107)
Los calculos se basan en la resistencia de linea a linea y en el grado
de aislamiento del informe de prueba del motor.

Aislamiento tipo E: Informe de la prueba de resistencia linea a linea a 75°C (€2) x 0,92 x 1

2

Aislamiento tipo B: Informe de la prueba de resistencia linea a linea a 75°C (Q) x 0,92 x ——;—

Aislamiento tipo F: Informe de la prueba de resistencia linea a linea a 115°C (Q) x 0,87 x -;—

3. Corriente nominal del motor (n036)
= corriente nominal a la frecuencia nominal del motor (Hz)*1 (A)
4. Corriente en vacio del motor (n110)

Corriente en vacio (A) a la frecuencia nominal del motor (Hz)*'

= X 100 (%
Corriente nominal (A) a la frecuencia nominal del motor (Hz)*' (%)

* 1. Frecuencia base (Hz) durante el control de salida constante
* 2. Velocidad nominal (rpm) a la frecuencia base durante el control de salida
constante
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Configure n106 (Deslizamiento nominal del motor), n036 (Corriente
nominal del motor), n107 (Resistencia linea a neutro del motor) y n110
(Corriente en vacio del motor) segin el informe de prueba del motor.

Para conectar una reactancia entre el variador y el motor, configure
n108 como la suma del valor inicial de n108 (Inductancia de fuga del
motor) y la inductancia de la reactancia montada externamente.

A menos que se conecte una reactancia, n108 (Inductancia de fuga del
motor) no tiene que configurarse segun el motor.

Curva V/f durante el control vectorial
Durante el control vectorial, configure la curva V/f del siguiente modo:
Los siguientes ejemplos corresponden a motores Clase 200 V. Si se uti-

lizan motores Clase 400 V, duplique los valores de configuracion de
tension (n012, n015 y n017).

V/f estandar
(V) | Especificacion del motor: 60 Hz] (V) | Especificacion del motor: 50 Hz]
200 200
1 1
4.3 4.3
13 60 (Hz) 0825 50 (Hz)
V/f de alto par de arranque
(V) [Especificacion del motor: 60 Hz] (V) [Especificacion del motor: 50 Hz]
200 200
13 13
5[4 5 [
13 60 (Hz) 0825 50 (Hz)
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Si se trabaja con una frecuencia mayor de 60/50 Hz, cambie s6lo la
Frecuencia max. de salida (nO11).

Salida constante
Par constante o salida variable

SNy
no12 5 K 7

=200V *

\

Punto basico

n013 n011
=60650Hz =90Hz

B Conmutacion entre modos LOCAL/REMOTO

Las siguientes funciones pueden seleccionarse conmutando el modo

LOCAL o REMOTO. Para seleccionar el comando RUN/STOP o la

referencia de frecuencia, cambie el modo con antelacion, en funcion

de las siguientes aplicaciones.

* Modo LOCAL: Habilita el operador digital para los comandos
RUN/STOP y para los comandos RUN FWD/
REV. La referencia de frecuencia puede configu-
rarse utilizando el potencidémetro o :

* Modo REMOTO: Habilita la seleccion de comando RUN (n003)
La referencia de frecuencia puede configurarse
con Seleccidn de referencia de frecuencia (n004).
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O Coémo seleccionar el modo LOCAL/REMOTO

multifunciéon

Cuando no se configura
la funcién de conmutacion
LOCAL/REMOTO para

la seleccidon de entrada

(Cuando no se configura
17 para ninguna

de las constantes

de n050 a n056)

Cuando se configura la
funciéon de conmutacion
LOCAL/REMOTO para

la seleccidon de entrada
multifuncional

(Cuando se configura
17 para cualquiera
de las constantes

de n050 a n056)

Seleccione LO para

Seleccione RE para

Ponga en ON

Ponga en OFF

el operador el operador el terminal de el terminal de
Seleccion|LO/RE Seleccion|LO/RE entrada multifuncion. entrada multifuncion.
Modo LOCAL Modo REMOTO

B Seleccidon de los comandos RUN/STOP

Consulte en Conmutacion entre modos LOCAL/REMOTO (pagina 61)
como seleccionar el modo LOCAL o el modo REMOTO.

El método de funcionamiento (comandos RUN/STOP, comandos RUN
FWD/REV) puede seleccionarse mediante el siguiente procedimiento.

O Modo LOCAL

Si se selecciona Lo (modo LOCAL) para el modo ON del ope-
rador digital, o cuando se configura la funcion de conmutacion LOCAL/

REMOTO vy los terminales se ponen en ON, la operacion de RUN se
activa con[STOP | o (RuN] del operador digital, y FWD/REV se activa

mediante el modo ON (utilizando la tecla(~N o ).
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6 Funciones de programacion

O Modo REMOTO

1. Seleccione el modo REMOTO.
Para seleccionar el modo REMOTO puede emplearse cualquiera
de los dos métodos siguientes.

* Seleccione rE (modo REMOTO) para lal LO/RE seleccion.

* Cuando se selecciona la funcidén de conmutacion LOCAL/
REMOTO para la seleccion de entrada multifuncion, ponga en
OFF el terminal de entrada para seleccionar el modo REMOTO.

2. Seleccione el método de funcionamiento configurando la constante n003.
n003= 0: Activa el operador digital (igual que en el modo LOCAL).
= 1: Activa el terminal de entrada multifuncional
(véase la figura a continuacién).
= 2: Activa la comunicaciones (consulte la pagina 134).
= 3: Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional).

* Ejemplo de uso del terminal de entrada multifunction como refe-
rencia de funcionamiento (secuencia de dos hilos)

RUN/STOP FWD o—191 n003: 1 (configuraciéon de fabrica: 0)
RUN/STOP REV S2 n050: 1 (configuracion de fabrica)
SC n051: 2 (configuracion de fabrica)

» Consulte el ejemplo de la secuencia de tres hilos en la pagina 111.

* Consulte informacidn sobre el método de seleccion de polaridad
de secuencia en la pagina 219.

Nota: Si el variador va a funcionar sin el operador digital, configure siempre
la constante n010 como 0.

n010 = 0: Detecta contacto de fallo del operador digital
(configuracion de fabrica)

= 1: No detecta contacto de fallo del operador digital

O Funcionamiento mediante comunicaciones
(comandos RUN/STOP)

La configuracion de la constante n003 a 2 en modo REMOTO habilita
el uso de los comandos RUN/STOP a través de las comunicaciones
MEMOBUS. Consulte los comandos que utilizan comunicaciones

en la pagina 134.

B Seleccion de la referencia de frecuencia

Seleccione el modo REMOTO o LOCAL por adelantado.
Consulte el método de seleccion de modo en la pagina 62.
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Referencia

O Modo LOCAL

Seleccione el método de comando con la constante n008.
n008 = 0: Activa el uso del potenciometro en el operador digital.

= 1: Activa la configuracion digital en el operador digital
(configuracion de fabrica).
La configuracion de fabrica de los modelos con operador
digital con potenciometro (JVOP-140) es n008 = 0.

 Configuracion digital utilizando el operador digital

Especifique la frecuencia mientras esté iluminado
(pulsel ENTER| una vez configurado el valor numeérico).

La configuracion de referencia de frecuencia surtird efecto cuando
se establezca 1 (configuracion de fabrica: 0) para la constante n009,
en lugar de pulsar [gNTER]-

n009 = 0: Activa [a configuracion de referencia de frecuencia
utilizando la tecla | ENTER|.

= 1: Desactiva la configuracion de referencia de frecuencia utili
zando la tecla [ENTER].

Modo REMOTO

Seleccione el método de comando con la constante n004.
n004 =0: Activa la configuracion de referencia de frecuencia
utilizando el potenciometro en el operador digital.
= 1: Activa el uso de la referencia de frecuencia 1 (n024)

(configuracion de fabrica) La configuracion de fabrica de los
mode los con operador digital con potencidometro
(JVOP-140) es n004 = 0.

: Activa una referencia de tension (0 a 10 V)
(consulte la figura en la pagina 64).

: Activa una referencia de corriente (4 a 20 mA)
(consulte la pagina 119).

: Activa una referencia de corriente (0 a 20 mA)
(consulte la pagina 119).

: Activa una referencia de tren de pulsos

(consulte la pagina 121).

: Activa la comunicaciones (consulte la pagina 134).

: Activa una referencia de tension en el terminal CN2 del

circuito del operador digital (0 a 10 V)

: Activa una referencia de corriente en el terminal CN2 del
circuito del operador digital (4 a 20 mA)

= 9: Activa la tarjeta de comunicaciones (opcional).

Ejemplo de referencia de frecuencia mediante sefial de tension

I
\®)

| |
~ W

© NN W

N
& o—M_4¢ | n004 = 2

(configuracion de fabrica: 1)
(Alimentacion de configuracion de frecuencia

FS

de frecuencia FR (Referencia de frecuencia maestra)
maestra

FC (0 V)

2 kQ
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6 Funciones de programacion

Configuracion de condiciones de funcionamiento
Seleccion de Autotuning (n139)

Los datos del motor necesarios para el control vectorial pueden medirse
y configurarse introduciendo los datos de la placa del motor para utilizarlos
en el Autotuning del motor. El autotuning so6lo es posible para el motor 1.
No es posible el funcionamiento en modo de autotuning cuando
@ se ha seleccionado el motor 2 con el comando conmutacion de
® motor asignado a una entrada multifuncién (es decir, no es posi-
ble la configuracion Seleccion de Autotuning (n139)).

N° cons- Nombre Unidad Rango Configuracion
tante de ajuste de fabrica
n139 Seleccion de Autotuning - 0a2 0

Configuracion de n139

Configuracion Funcion
0 Desactivada
1 Autotuning dinamico (motor 1)
2 Autotuning estatico solo para la resistencia
linea a neutro del motor (motor 1)

Nota: No sera posible la configuracion si se ha seleccionado el motor 2 utili-
zando un comando Cambio de motor asignado a una entrada multifun-
cional. (En el operador digital aparecera el mensaje “Err”,

y la configuracion recuperara el valor que tenia antes del cambio.)

Utilice el siguiente procedimiento para ejecutar el autoajuste con

el objeto de configurar automaticamente las constantes del motor
cuando se emplee el método de control V/f, cuando la longitud del cable
es larga, etc.

Configuracion del modo de autotuning

Se puede configurar cualquiera de los dos modos siguientes de autotuning:
 Autotuning dindmico

» Autotuning estatico solo para la resistencia linea a neutro del motor
Confirme siempre las precauciones antes de especificar un autotuning.
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 Autotuning dinamico (n139 = 1)

El autotuning dindmico se utiliza solamente para el control vectorial de
lazo abierto. Configure n139 como 1, introduzca los datos de la placa
del motor, y pulse la tecla RUN del operador digital. El variador deten-
dra el motor durante aproximadamente 1 minuto y, a continuacion, con-
figurara automaticamente las constantes de motor requeridas haciendo
funcionar el motor durante aproximadamente 1 minuto.

1. Al configurar el autotuning dinamico, asegurese de sepa-
rar el motor de la maquinaria, confirmando antes que es
e seguro que el motor rote.

2. En el caso de una maquina en la que no sea posible que el
motor rote, configure los valores a partir del informe de
prueba del motor.

3. Si la rotacion automatica no supone un problema, ejecute
un autotuning dindmico para verificar el rendimiento.

» Autotuning estatico soélo para la resistencia linea a neutro del
motor (n139 = 2)

El autotuning puede ser utilizado para evitar errores de control cuando
el cable del motor es largo, la longitud del cable ha cambiado desde la
instalacion o el motor y el variador tienen diferentes capacidades.
Configure n139 como 2 para el control vectorial de lazo abierto v,

a continuacion, pulse la tecla RUN del operador digital. El variador
suministrara potencia al motor estatico durante aproximadamente

20 segundos y se medira automaticamente la resistencia linea a neutro
del motor (n107) y la resistencia del cable.

1. El motor sera alimentado cuando se ejecute el autotuning
@ estatico solo para la resistencia linea a neutro del motor,
® incluso aunque el motor no gire. No toque el motor hasta
que el autotuning haya finalizado.

2. Al ejecutar el autotuning estatico solo para la resistencia
linea a neutro de un motor conectado a una cinta transpor-
tadora u otra maquinaria, asegurese de que el freno
de retencion no se active durante el autotuning.

Precauciones antes de utilizar el autotuning

Lea las siguientes precauciones antes de utilizar el autotuning.

* El autotuning del variador es totalmente diferente del autotuning del
servosistema. El autotuning de un variador ajusta automaticamente
los parametros en funcion de las constantes de motor detectadas,

en tanto que el autotuning de un sservosistema ajusta los parametros
en funcion del volumen de carga detectado.



6 Funciones de programacion

Cuando se requiere precision a altas velocidades (por ejemplo, al 90%
de la velocidad nominal), utilice un motor con una tension nominal que
sea 20 V menor que la tension de entrada de alimentacion del variador
(Clase 200 V), y 40 V menor (Clase 400 V). Si la tension nominal del
motor es la misma que la tension de entrada de alimentacion, la salida
de tension desde el variador serd inestable a altas velocidades y no sera
posible alcanzar un rendimiento suficiente.

Utilice el autotuning estatico sélo para la resistencia linea a neutro del
motor cuando realice el autotuning de un motor conectado a una
carga. (Para garantizar el rendimiento, ajuste el valor en funcion del
informe de prueba del motor.)

Es posible realizar el autotuning dindmico solamente si el motor no
esta conectado a una carga.

Si se realiza el autotuning dindmico de un motor conectado a una
carga, las constantes del motor no podran ser detectadas con preci-
sion y el motor podria funcionar de manera andmala. Nunca realice
un autotuning dindmico de un motor conectado a una carga.

Los estados de las entradas y salidas multifuncionales durante el
autotuning seran los indicados en la siguiente tabla. Al realizar un
autotuning con el motor conectado a una carga, asegurese de que
durante el proceso no se aplique el freno de retencion, en especial en
cintas transportadoras o equipos similares.

Salidas
multifuncionales

Entradas
multifuncionales

Modo de ajuste

Autotuning dinamico No funciona. Igual que durante el
funcionamiento normal
Autotuning estatico No funciona. Mantiene el mismo

solo para la resistencia
linea a neutro del motor

estado que cuando se
inicia el autotuning.

Para cancelar el autotuning, pulse la tecla del operador digital.

Precauciones de uso del autotuning
(cuando la tension del motor > tension de alimentacion)

Efectlie el siguiente procedimiento para realizar el autotuning si se utiliza un motor cuya
tension nominal es superior a la alimentacion de entrada del variador.

1.

Especifique como tension méaxima (n012) la tension nominal indicada en la placa del
motor.

Configure la frecuencia maxima de salida de tension (n013) con el mismo valor que la
frecuencia base indicada en la placa del motor.

Realice el autotuning.

4. Registre la corriente en vacio del motor (n110).
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5. Calcule la corriente nominal secundaria del motor utilizando la siguiente ecuacion:

. . . . . 2 . , N2
Corriente nominal secundaria = «/ (Corriente nominal)~ — (Corriente en vacio)

6. Especifique como tension maxima (n012) la tension de alimentacion.

7. Especifique el valor calculado de la frecuencia méxima de salida
de tension (n013):

Frecuencia maxima de salida de tensiéon =

Frecuencia bésica en la placa del motor x Tension de alimentacion
Tension nominal en la placa del motor

8. Vuelva a realizar el autoajuste.
9. Vuelva a registrar la corriente en vacio del motor (n110).

10. Calcule la corriente nominal secundaria del motor utilizando la siguiente ecuacion:

Corriente nominal secundaria =

Corriente nominal secundaria calculada en el paso 5 x Tension nominal en la placa del motor
Tension de alimentacion

11. Especifique el valor calculado como deslizamiento nominal del motor (n106):
Deslizamiento nominal del motor =

(Frec. basica en la placa del motor — Velociad nominal en la placa del motor x IM)

120

Corriente en vacio del paso 4
Corriente nominal secundaria del paso 5

@ 1. Cuando se requiera precision a altas velocidades (por ejemplo, el 90% de

Corriente en vacio del paso 9 x

la velocidad nominal o mayor), configure n012 (tensidon maxima) como
la tensién de entrada de alimentacién x 0,9.

® 2. A altas velocidades (por ejemplo, el 90% de la velocidad nominal o

mas), la corriente de salida se incrementard en tanto que la alimentacion
de entrada se reducira. Asegurese de especificar un margen suficiente en
la corriente del variador.

Procedimiento

1. Confirme lo siguiente:
* Que el motor esté separado de la maquina.
* Que se ha retirado la llave de bloqueo del eje del motor.
* Que si existe un freno, no esté aplicado.
* Que el cableado sea correcto.

2. Que la alimentacién del variador esté conectada (ON).

3. Que no exista ningun error.

4. Seleccione el modo de programa pulsando PRGM | hasta que DSPL
se 1lumine.

5. Configure las siguientes constantes del motor seleccionado especifi-
cando los valores que aparecen en la placa.
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N° cons- Nombre Rangode Observaciones
tante ajuste
n012 Tensidn maxima 0,1 Configure la tension nominal
a 255,0 indicada en la placa.

n013 Frecuencia maxima | 0,2 Configure la frecuencia basica
de salida de tension | a 400,0 indicada en la placa.

n036 Corriente nominal 0,0 Configure la corriente nominal
del motor a 999,9 indicada en la placa.

n106 Deslizamiento nomi- | 0,0 Configure el valor resultante de
nal del motor a 20,0 Hz | la siguiente ecuacion utilizando

los datos de la placa:
Frecuencia base — Velocidad
nominal x Numero de polos/120

Al realizar una configuracion de precision (por ejemplo, al efectuar
un autotuning utilizando los datos de disefio o del informe de prueba
del motor), los datos de entrada a configurar para el autotuning seran
diferentes. Consulte la tabla siguiente.

Nombre Configuracion sencilla Configuracion de precision
Tensidon maxima Tension nominal del motor Tension en condiciones de
vacio a la velocidad nominal
del motor
Frecuencia maxi- Frecuencia base del motor Frecuencia en condiciones

ma de salida de
tension

de vacio a la velocidad no-
minal

Deslizamiento no- | Frecuencia base — Veloci-
minal del motor dad nominal x Niumero de

polos/120

Deslizamiento al par nomi-
nal

6. Configure la seleccion de autotuning (n139).

7. Pulse la tecla (DSPL ) para seleccionar el modo de autotuning.

* En el operador digital podra visualizarse “TUnO”. O indica que
se ha seleccionado el método de autotuning para n139.

* Todos los indicadores de funcion se apagaran (OFF).

* Los indicadores de estado volveran al estado de preparado para el

funcionamiento.

* En modo de autotuning so6lo se aceptaran las sefiales procedentes

de las teclas ,(DSPL) y [sToP].

* El autotuning se iniciard al pulsar la tecla :
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« El autotuning se cancelara al pulsar la tecla .

* Al pulsar la tecla [DSPL |, el estado volvera al modo de Programa-
cion, en el que serd posible modificar las constantes.

8. Pulse la tecla para realizar el autotuning. El motor sera
alimentado con el método de autotuning seleccionado.

 Durante el autotuning, el mensaje “TUn[” parpadeara.
 Todos los indicadores de funcidn se apagaran (OFF).

 Los indicadores de estado pasaran al modo de funcionamiento
normal.

9. Ajuste finalizado

« Una vez que el autotuning haya finalizado correctamente, apare-
cera el mensaje “End” y las constantes seran modificadas en fun-
cion de los resultados del ajuste.

« Al finalizar el autotuning dindmico, se calcularan la Tension
de frecuencia de salida media y la Tension de frecuencia de salida
minima, y se configuraran en funcién de la Tension maxima selec-
cionada, tal y como se indica en la siguiente tabla.

N° Nombre Rango Observaciones
constante de ajuste
n015 Tensién media de 0,1 (Tension de frecuencia de sali-
frecuencia de salida | a 255,0 da media configurada en fabri-
ca) x (Valor configurado de
tension maxima)/(Tension
maxima configurada en fabrica)
n017 Tensién de frecuen- | 0,1 (Tension de frecuencia de sali-
cia de salida minima | a 50,0 da minima configurada en fa-
brica) x (Valor configurado de
tension maxima)/(Tension
maxima configurada en fabrica)

10.Pulse la tecla(DSPL] para seleccionar el modo Drive. De este modo
concluye el autotuning.

Procesamiento de errores durante el autotuning

» Los errores y alarmas que se producen durante el funcionamiento
normal también se detectan durante el autotuning.

* Si se produce un error o una alarma, el motor efectuara un procedi-
miento de marcha libre hasta detenerse (baseblock) y el autotuning se
cancelara.
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* Si durante el autotuning se produce un error de medicidn o se pulsa la
tecla , aparecera un error EXX, el motor efectuara un procedi-
miento de marcha libre hasta detenerse, y el autotuning se cancelara.
No obstante, este mensaje de error no se mantendra en el registro de
errores. Consulte informacion sobre errores en la pagina 204.

« Si el autotuning se cancela, las constantes modificadas por el autotu-
ning volveran automdaticamente a los valores anteriores al inicio del
procedimiento.

* Si se produce un error durante la deceleracion a la parada, al final del
autotuning, en el operador digital aparecera un error, pero el proceso de
autotuning no se cancelard. Los resultados del autotuning seran validos.

Precauciones después de utilizar el autotuning

Para una region de salida fija, debera configurarse la curva V/f para el
punto maximo de la region de salida una vez finalizado el autotuning.
Para incrementar la velocidad del motor de 1 a 1,2 veces, o bien para
utilizar un motor de salida fija, después del autotuning efectie los
siguientes cambios. No modifique las constantes n012

(Tension maxima) ni n013 (Frecuencia de salida de tension max.).

* Incremento de la velocidad nominal del motor de 1 a 1,2 veces

Para incrementar la velocidad nominal del motor de 1 a 1,2 veces, uti-
lice la siguiente férmula para cambiar la configuracion de Frecuencia
max. de salida (n011):

Frecuencia max. de salida = (velocidad nominal del motor) x
(n° de polos del motor)/120 (Hz) x 1 a 1,2)

Si la velocidad del motor se incrementa por encima de la velocidad
nominal, a altas velocidades se utilizaran las caracteristicas de la salida
fija y el par motor se reducira.

 Aplicaciones a motores de salida constante, como motores de
maquinas herramientas

Utilice la siguiente formula para cambiar la configuracion de n011
(Frecuencia max. de salida) si utiliza un motor de salida fija, como por
ejemplo el de una maquina herramienta:

n011 = Frecuencia (Hz) a velocidad maxima en vacio (indice de carga = 0)
No cambie las constantes del motor después de realizar el autotuning.
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Display del operador digital durante el autotuning
Los indicadores de funcion del operador digital cambian durante

el autotuning, tal y como se indica en el siguiente diagrama.

Indicadores
de funcién

lluminado

Configure las constantes para el autotuning.

e Tension maxima

e Frecuencia de tension maxima

o Corriente nominal del motor

e Deslizamiento nominal del motor

J

Configure la seleccion de autotuning.

e Dinamico/Estatico solo para
resistencia

ose § §lose]

Display del op-
erador digital

lluminado

Modo de autotuning
(esperando comando RUN)

e Configure las constantes para
el ajuste.

Display del op-
eradorydigital RESET
EO3

lluminado

SToP Cancelado debido
a que se ha pulsado
STOP

la tecla

 JE

Display del op-
erador digital

Parpadeando

Ajuste de resistencia

e Tension de c.c.
(20%, 40%, 60%) aplicada.

Estatico soélo Dinamico

para resistencia

Ajuste de corriente en vacio
o Aceleracion
o Ajuste

e Deceleracion

e Las constantes configuradas para el
ajuste vuelven a sus valores originales.
¢ Apunte las constantes ajustadas.

Display del op-
erador digital

E12
lluminado

g

Cancelado debido a error
de deteccion de corriente.

Display del oper-
ador digital

y

EO4 Cancelado debido a error
- de resistencia.
lluminado
Display del op-
erador digital
E09 Cancelado debido a error
: de aceleracion.
lluminado
Display del op-
erador digital
EO05 Cancelado debido a error
de corriente en vacio.
lluminado
Display del op-
erador digital
XXX Cancel ado debido a un error
- detectado normalmente.
lluminado

Display del op- —
erador digital | Autotuning finalizado.
End
lluminado
DSPL ‘
Indicadores
de funcién Monitorizacién/configuracién
FREF de referencia de frecuencia
lluminado
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[0 Prohibicidn de marcha inversa (n006)

La configuracion de Prohibicion de marcha inversa desactiva la acepta-
cion de un comando RUN REV desde el terminal del circuito de control
o desde el operador digital. Esta configuracion se utiliza en aplicaciones
en las que el comando RUN REV puede provocar problemas.

Configu- Descripcién
racion
0 Marcha inversa activada.
1 Marcha inversa desactivada.

Seleccion de multivelocidad

Es posible configurar hasta 17 velocidades (incluyendo la referencia de
frecuencia de jog) utilizando las siguientes combinaciones de referen-
cias de frecuencia y selecciones de terminales de entrada.

cambio de 8 velocidades

n003 = 1 (Selecciéon de modo de funcionamiento) n054 = 6 (Terminal de entrada multifuncional S5)
n004 = 1 (Seleccion de frecuencia de referencia) n055 = 7 (Terminal de entrada multifuncional S6)

n024 =
n025 =
n026 =

25,0 Hz (Referencia de frecuencia 1) n056 = 8 (Terminal de entrada multifuncional S7)
30,0 Hz (Referencia de frecuencia 2) n053 =1
35,0 Hz (Referencia de frecuencia 3)

n027 = 40,0 Hz (Referencia de frecuencia 4) FWD
n028 = 45,0 Hz (Referencia de frecuencia 5) RUN/STOP &~ & S1
n029 = 50,0 Hz (Referencia de frecuencia 6) RUN/STOP REV == s2
n030 = 55,0 Hz (Referencia de frecuencia 7) Referenciade .~
- : : : S5
n031 = 60,0 Hz (Referencia de frecuencia &) Referencia de
multivelocidad 25— S6
Referencia de .
* Consulte informacion sobre el método multivelocidad 3G S7
de seleccion de entradas de secuencia Fallo externo _5—4, S3
de tension y de corriente la pagina 219. Resetdefallo  g—

@

Cuando todas las entradas de referencia
de multivelocidad estan en OFF, la
referencia de frecuencia seleccionada
mediante la constante n004 (Seleccion

de referencia de frecuencia) surtira efecto.
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\ (n031) 60,0 Hz
(n030) 55,0 Hz /™
(n029) 50,0 Hz
(n028) 45,0 Hz/
(n027) 40,0 Hz/ 1
(n026) 35,0 Hz

. 025) 30,0 Hz,
Referencia (n025) 30,
i n024) 25,0 Hz/™ |
de frecuencia ( )

‘Tiempo

RUN/STOP FWD (REV) ON

Referencia de multivelocidad 1 ON ON ON ON__|
(terminal S5) i
Referencia de multivelocidad 2 ON oN 1]
(terminal S6)
Referencia de multivelocidad 3
(terminal S7)

ON 1

n050 = 1 (Terminal de entrada S1) (configuracion de fabrica)
n051 = 2 (Terminal de entrada S2) (configuracion de fabrica)
n052 = 3 (Terminal de entrada S3) (configuracion de fabrica)
n053 =5 (Terminal de entrada S4) (configuracion de fabrica)
n054 = 6 (Terminal de entrada S5) (configuracion de fabrica)
n055 =7 (Terminal de entrada S6) (configuracion de fabrica)
n056 = 8 (Terminal de entrada S7) (Cambie la configuracion a 8.)

Funcionamiento en 16 velocidades

Configure las referencias de frecuencia 9 a 16 paranl20 a nl127.
Configure el terminal de entrada para la referencia de multivelocidad
utilizando la seleccion de entrada multifuncional.

[0 Funcionamiento a baja velocidad

Introduciendo un comando JOG y luego un comando RUN FWD
(REV), se activa el funcionamiento a la frecuencia de jog configurada
en n032. Cuando se introducen las referencias de multivelocidad 1, 2, 3
0 4 simultaneamente con el comando JOG, éste tendra prioridad.

N° constante Nombre Configuracion
n032 Frecuencia Configuracion de fabrica:
de jog 6,00 Hz
n050 a n056 Referencias Configure 10 en cualquier
de jog constante.
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O Ajuste de la sefal de configuracion de velocidad

Es posible configurar la relacion entre las entradas analogicas y la refe-
rencia de frecuencia para que ésta se transmita en forma de entradas
analogicas al terminal del circuito de control FR o FC.

Referencia de frecuencia

Frecuencia max. de salida x GANANCIA
100

Frecuencia max. de salida x DESVIACION

100
.
(Y 10V
(4 mA) (20 mA)
(0 mA) (20 mA)

() indica el valor cuando se selecciona una
entrada de referencia de corriente

1. Ganancia de referencia de frecuencia analogica (n060)
La referencia de frecuencia especificada cuando la entrada analdgica
es de 10 V (6 20 mA) puede configurarse en unidades de 1%.
(Frecuencia max. de salida n011 = 100%)

* Configuracion de fabrica: 100%

2. Desviacion de referencia de frecuencia analogica (n061)
La referencia de frecuencia especificada cuando la entrada analdgica
esde 0 V (4 mA 6 0 mA) puede configurarse en unidades de 1%.
(Frecuencia max. de salidan011 = 100%)

* Configuracién de fabrica: 0%
Configuracion tipica

 Para que el variador funcione con una referencia de frecuencia
de 0% a 100% con una tension de entradade 0 a5V

A

Frecuencia max. (100%)

0%

>
Ganancia n060 = 200 OV BV 10V
Desviacion n061 =0
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 Para que el variador funcione con una referencia de frecuencia de
50% a 100% con una tension de entradade 0 a 10 V

A

Frecuencia max. (100%)

50% |

oV 10V

Ganancia n060 = 100
Desviacion n061 = 50

[0 Ajuste de los limites superior e inferior de la frecuencia

! Lim _« Limite superior de la referencia de fre-
/1 Limite superior .
_ /1 de frecuencia cuencia (n033)
Referencia 4 no33 . .. )
a (n033) fi 11 del
de frecuencia AR Permite configurar el limite superior de la
interna Limite inferior £ ia de . idades de 1°
o de frecuencia referencia de frecuencia en unidades de 1%.
/ (n034); (n011: Frecuencia max. de salida = 100%)

Referencia de frecuencia configurada Conﬁguraci()n de fabrica: 100%

 Limite inferior de la referencia de frecuencia (n034)
Permite configurar el limite inferior de la referencia de frecuencia en
unidades de 1%.
(n011: Frecuencia max. de salida = 100%)
Al trabajar con una referencia de frecuencia de 0, la operacion conti-
nuara en el limite inferior de la referencia de frecuencia.
No obstante, si el limite inferior de referencia de frecuencia se confi-
gura con un valor menor que la Frecuencia minima de salida (n016),
la operacion no se ejecutara.
Configuracion de fabrica: 0%

[0 Uso de cuatro tiempos de aceleracién/deceleracion

Tiempode ~  figmng g - Tiempo de
Tiempode  deceleracion 2 deceleracion 1 lfeﬁl‘?gc?gn s deceleracion 4*
: aceleracion 2 (n020) (n043) (n044)
Frecuencia o (021 : )
de salida df?&?e.\ i0 Tempode
racion 1 ) ?eocz?ramon 3
(n019) AW
~ :
-\ Tiempo
Comando RUN - : I E
FWD (REV) . i ON:i: ¢ 1
Referencia de |—m :
multivelocidad : Y : :
Seleccion de tiempo | ON | f ON ]
de acel/decel 1 "
Seleccion de tiempo | ON

de acel/decel 2

* Cuando se ha seleccionado una deceleracion hasta detenerse (n005 = 0).
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Configurando una seleccion de entrada multifuncional (cualquier constante
entre n050 a n056) como 11 (seleccion de tiempo de aceleracion/decelera-
cion 1) 6 27 (seleccion de tiempo de aceleracion/deceleracion 2), el tiempo
de aceleracion/deceleracion se selecciona mediante combinaciones
ON/OFF de la seleccion de tiempo de aceleracion/deceleracion 1y la
seleccion de tiempo de aceleracion/deceleracion 2 (terminales S1 a S7).

A continuacion se indican las combinaciones de configuracion de selec-
cion de tiempo de aceleracion/deceleracion.

Seleccion de Seleccion de Tiempo Tiempo
tiempo de acele- | tiempo de acele- | de aceleracion de deceleracion
racion/decelera- | racion/decelera-

cion 1 cion 2
OFF OFF Tiempo de acelera-| Tiempo de decele-
cion 1 (n019) racion 1 (n020)
ON OFF Tiempo de acelera-| Tiempo de decele-
cion 2 (n021) racién 2 (n022)
OFF ON Tiempo de acelera-| Tiempo de decele-
cion 3 (n041) racién 3 (n042)
ON ON Tiempo de acelera-| Tiempo de decele-
cion 4 (n043) racion 4 (n044)

N° Nombre Unidad Rango Confi-

de ajuste gura-

cion de

fabrica

n019 | Tiempo de aceleracion 1 Segun la Segun la 10,0 s
: » configura- | configura-

n020 | Tiempo de deceleracion 1 cién de cién de 10,0 s

n021 | Tiempo de aceleracion 2 n018. n018. 10,0 s
(Véase la | (Véase la

n022 | Tiempo de deceleracion 2 | siguiente | siguiente | 10,0s

: . tabla. tabla.

n041 | Tiempo de aceleracion 3 abla.) abla.) 10,0 s

n042 | Tiempo de deceleracion 3 10,0 s

n043 | Tiempo de aceleraciéon 4 10,0 s

n044 | Tiempo de deceleracion 4 10,0 s
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Configuracion de n018

N©° Unidad Rango de ajuste
n018 0 0,1s | 0,0a999,9s(999,9 s 0 menos)

1s 1.000 a 6.000 s (1.000 s 0 mas)

1 0,01s [ 0,0a99,99 s (99,99 s 0 menos)

0,1s | 100,0 a 600,0 s (100 s 0 mas)

Nota: La constante n018 puede configurarse durante una detencion.
Si se configura un valor superior a 600,0 s como tiempo de aceleracion/
deceleracion cuando n018 = 0 (en unidades de 0,1 s), no podra configu-
rarse n018 como 1.
» Tiempo de aceleracion
Configure el tiempo necesario para que la frecuencia de salida alcance
100% desde 0%.
 Tiempo de deceleracion
Configure el tiempo necesario para que la frecuencia de salida alcance
0% desde 100%.
(Frecuencia max. de salida n011 = 100%)

[0 Método de recuperacion de pérdida momentanea de alimen-
tacion (n081)

AADVE RTENCIA St se selecciona el funcionamiento continuo después

de recuperar la alimentacion, manténgase alejado del
variador o de la carga. El variador puede volver a ponerse
en marcha repentinamente después de detenerse.
(Disetie el sistema garantizando la seguridad incluso
en el caso de que el variador vuelva a arrancar).

De lo contrario, podrian producirse lesiones.

Si la constante n081 se configura como 1 6 2, el funcionamiento se rei-
niciara automaticamente incluso si se produce una pérdida momentanea
de alimentacion.

Configuracion 3 Descripcion

0 La continuidad del funcionamiento después
de una pérdida momentanea de alimentacion
no esta activada.

11 Continuidad del funcionamiento después

de recuperar la alimentacion dentro del tiem-
po de recuperacion de pérdida momentanea
de alimentacion de 0,5 s

2,72 Continuidad del funcionamiento después
de la recuperacion de la alimentacion
(No se genera un error.)




6 Funciones de programacion

* 1. Mantiene la sefial de operacidn para continuar el funcionamiento después
de una recuperacion de una pérdida momentanea de la alimentacion.

*2. Sise selecciona 2, el variador volveré a ponerse en marcha si la tension de
alimentacidn se recupera mientras se mantiene la alimentacion de control.
No se genera una senal de error.

[0 Seleccion de la curva S (n023)

Para evitar sacudidas al arrancar y detener la méaquina, la aceleracion/
deceleracion puede realizarse utilizando una curva S.

Configuracién Seleccién de la curva S
0 No se ha especificado la caracteristica
de la curva S.
1 0,2s
2 0,5s
3 10s

Nota: 1. Las caracteristicas de la curva S no son compatibles con el control de
posicionamiento sencillo, por lo que debe utilizarse un valor de confi-
guracion de 0.

2. El tiempo caracteristico de la curva S es el tiempo transcurrido desde
el inicio de una aceleracion/deceleracion hasta alcanzar la acelera-
cion/deceleracion determinada mediante la configuracion del tiempo
de aceleracion/deceleracion.

Referencia

de frecuencia .
Frecuencia

de salida

Frecuencia
de salida .
Tiempo

Tiempo caracteristico cje la curva S (Ts)

La siguiente tabla muestra la conmutacion entre RUN FWD/REV al
realizar una deceleracion a la parada.
Comando Marcha directa

(RUN FWD) -—-! l;
Comando Marcha inversa 4 o ., —
(RUN REV) .-+~ Deceleracion i Tiempo de freno de
S g . L inyeccion de c.c.
Aceleracion ! et Nt Frecuencia de salida
' e nore | a la parada n090
. . A e _,.'
Frecuencia de salida : — AR
Frecuencia de salida \.” ; Yo
minima n016 J.
L

-~ ,

Aceleracion {\\ =~} Deceleracion

-

Caracteristicas de la curva Sen .}
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[0 Deteccién de par

Si se aplica una carga excesiva a la maquina, sera posible detectar un
incremento de la corriente de salida que genere una sefial de alarma
y la envie al terminal de salida multifuncion MA, MB, P1 ¢ P2.

Para emitir una salida de sefial de deteccion de sobrepar, configure cual-
quiera de las selecciones de funcion de terminal de salida n057 a n059
para la deteccion de sobrepar (configuracion: 6 (contacto NA) 6 7
(contacto NC)).

Corriente del motor
A

098 [ AN A TN

> Tiempo

Sefal de salida multifuncional
(Sefal de deteccion de sobrepar)
Terminal MA, MB, P1 6 P2 ON ON

e+ N099 k=l N099

* La histéresis de deteccion de sobrepar se configura como aproximadamente
el 5% de la corriente nominal del variador.

Seleccion de funcién de deteccidon de sobrepar 1 (n096)

Configuracion Descripcién

0 No se ha especificado la deteccidon de sobrepar.

1 Deteccion durante funcionamiento a velocidad
constante. La operacion continuara después de
la deteccion.

2 Deteccion durante funcionamiento a velocidad
constante. La operacion se interrumpira durante
la deteccion.

3 Deteccidn durante el funcionamiento. La opera-
cion continuara después de la deteccion.

4 Deteccién durante el funcionamiento. La opera-
cion se interrumpira durante la deteccion.

1. Para detectar un sobrepar durante una aceleracion/deceleracion, confi-
gure n096 como 3 6 4.

2. Para continuar una operacion tras la deteccion de un sobrepar, configure
n096 como 1 6 3.
Durante la deteccion, el operador digital mostrard una ¢ 3 alarma
(parpadeante).

80



6 Funciones de programacion

3. Para detener el variador y generar un error al detectarse un sobrepar, con-
figure n096 como 2 6 4. Al detectar un sobrepar, el operador digital pre-

sentara un error ¢ 3 (ON).

Nivel de deteccion de sobrepar (n098)

Configure el nivel de corriente de deteccion de sobrepar en unidades de
1%. (Corriente nominal del variador = 100%) Cuando se selecciona la
deteccion por sobrepar, el par nominal del motor pasa a ser 100%.

Configuracion de fabrica: 160%

Tiempo de deteccion de sobrepar (n099)

Si el tiempo durante el cual la corriente del motor excede del nivel de
deteccion de sobrepar (n098) es mayor que el tiempo de deteccidon de
sobrepar (n099), se activara la funcion de deteccion de sobrepar.
Configuracion de fabrica: 0,1 s

Seleccion de funcion de deteccion de sobrepar/subpar 2
(n097)

Si se ha seleccionado el modo de control vectorial, podra efectuarse una
deteccion de sobrepar/subpar mediante la deteccion de la corriente de
salida o del par de salida.

Si se ha seleccionado el modo de control V/f, la configuracion de n097 no
sera valida, y el sobrepar/subpar serd detectado por la corriente de salida.

Configuracion Descripcion
0 Deteccion mediante el par de salida
1 Deteccidn mediante la corriente de salida

O Nivel de deteccion de frecuencia (n095)

Surte efecto si alguna de las selecciones de salida multifuncional n057,
n058 y n059 esta configurada para la deteccion de frecuencia (configu-
racion: 4 6 5). La deteccion de frecuencia se activara (ON) cuando la
frecuencia de salida sea mayor o menor que el valor configurado como
nivel de deteccidn de frecuencia (n095).
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Deteccion de frecuencia 1

Frecuencia de salida > Nivel de deteccion de frecuencia n095
(Configure n057, n058 6 n059 como 4.)

Nivel de deteccion Histéresis
de frecuencia —2 Hz

[Hz] (n095) _/ W M
Frecuencia \—
de salida

Senal de
detecciodn
de frecuencia ON

Deteccion de frecuencia 2

Frecuencia de salida < Nivel de deteccion de frecuencia n095
(Configure n057, n058 6 n059 como 5.)

Histéresis
Nivel de
deteccion de
.. frecuencia (Hz)
Frecuencia \, (n095)
de salida
Sefal de
deteccion B
de frecuencia ON ON




6 Funciones de programacion

[0 Salto de frecuencias (n083 a n086)

Esta funcion permite la prohibicion o “salto” de frecuencias criticas, de
modo que el motor pueda funcionar sin resonancia provocada por la
maquina. Esta funcion también se utiliza para el control de banda muerta.
La configuracion de valores como 0,00 Hz desactiva esta funcion.

Configure las frecuencias prohibidas 1, 2 y 3 como sigue:
Frecuencia de salida n083 /

)
n084
085 t1noss n083 > 084 > n085
n086 Si esta condicion no se cumple,
el variador mostrara € rr durante
n086 1 segundo, tras lo cual restablecera los
= datos a su configuracion inicial.

Referencia de frecuencia

El funcionamiento esta prohibido dentro de los rangos de frecuencia de salto.
No obstante, el motor funcionara sin saltar durante la aceleracion/dece-
leracion.

O Funcionamiento continuo con Intentos de rearranque auto-
matico (n082)

AADVE RTENCIA Tras seleccionar la funcion de rearranque por

fallo, manténgase alejado del variador o de la
carga. El variador puede volver a ponerse en mar-
cha repentinamente después de detenerse.

(Disefie el sistema garantizando la seguridad incluso
en el caso de que el variador vuelva a arrancar).

De lo contrario, podrian producirse lesiones.

El variador puede configurarse para rearrancar y ejecutar un reset de fallo
tras detectarse un fallo. El nimero de intentos de autodiagndstico y rearran-
que puede configurarse hasta 10 en n082. El variador volvera a arrancar
automaticamente tras producirse cualquiera de los siguientes fallos:

OC (sobrecorriente)
OV (sobretension)

El nimero de intentos de rearranque volvera a configurarse como 0 en
los siguientes casos:

1. Sino se produce ningin otro fallo dentro de los 10 minutos siguien-
tes al reintento

2. Si la sefial Reset de fallo esta en ON después de detectarse el fallo

3. Si se desconecta (OFF) la alimentacion
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[0 Seleccién de desplazamiento de frecuencia (n146)
Es posible sumar o restar una frecuencia de desplazamiento (configura-
ble con una constante) al o de la referencia de frecuencia utilizando
entradas multifuncionales.

N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion
tante de

fabrica

n083 Frecuencia de sal- | El primer digito den146es 006 1: | 0,00 Hz
to 1 (Frecuenciade | Unidad de configuracion: 0,01 Hz
desplazamiento 1) | Rango de configuracion:

0,0 a400,0 Hz

Primer digito de n146 es 2:
Unidad de configuracion: 0,01%
Rango de configuracion: 0,00%

a 100,0% (porcentaje de frecuen-
cia maxima de salida)

n084 Frecuencia de sal- | El primer digito den146es 06 1: | 0,00 Hz
to 2 (Frecuencia de | Unidad de configuracion: 0,01 Hz
desplazamiento 2) | Rango de configuracion:

0,0 a400,0 Hz

Primer digito de n146 es 2:
Unidad de configuracion: 0,01%
Rango de configuracion: 0,00%

a 100,0% (porcentaje de frecuen-
cia maxima de salida)

n085 Frecuencia de sal- | El primer digito de n146es 06 1: [ 0,00 Hz
to 3 (Frecuencia de | Unidad de configuracion: 0,01 Hz
desplazamiento 3) | Rango de configuracién:

0,0 a400,0 Hz

Primer digito de n146 es 2:
Unidad de configuracion: 0,01%
Rango de configuracion: 0,00%

a 100,0% (porcentaje de frecuen-
cia maxima de salida)




6 Funciones de programacion

N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion
tante de

fabrica
n146 Seleccion de des- n146 se divide en 2 digitos 0

plazamiento de fre-
cuencia

[{pat)

(n146 = xy). El primer digito, “x”,
selecciona el uso de los parame-
tros n083 a n085:

n146 = Oy:

Desactivado (n083 a n085 son
frecuencias de salto)

n146 = 1y:

Activado (n083 a n085 son
frecuencias de desplazamiento
en Hz)

n146 = 2y:

Activado (n083 a n085 son
frecuencias de desplazamiento
en %)

El segundo digito, “y”, selecciona
el signo de las frecuencias de
desplazamiento. Consulte las po-
sibles combinaciones en la si-
guiente tabla.

y n083 | n084 | n085
0 + + +
1 - + +
2 + - +
3 - — +
4 + + -
5 - + -
6 + . -
7 - - —
8 - — —
9 - — —

Nota: Si se cambia el segundo
digito de n146, los valores
de configuracion de n083
a n085 se inicializaran a 0.

« Si el primer digito “x” de la seleccion de desplazamiento de frecuen-
cia (n146) es 0 (desplazamientos de frecuencia desactivados), los
valores configurados de las constantes n083 a n085 funcionaran

como frecuencias de salto.
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* Si el primer digito “x” de la seleccion de desplazamiento de frecuen-
cia (n146) es 1 (desplazamientos de frecuencia activados), los valores
configurados de las constantes n083 a n085 funcionaran como des-
plazamientos de frecuencia.

 Para activar las frecuencias de desplazamiento 1 a 3 de las seleccio-
nes de entrada multifuncional (n050 a n056) deben programarse
como 30, 31 6 33. Segtin el estado de entrada, podran utilizarse las
siguientes combinaciones de frecuencias de desplazamiento.

ey

Obsérvese que se utiliza el signo especificado con “y”.

Estado de entrada de terminal

Magnitud final de
desplazamiento

Entrada de fre- Entrada de fre- Entrada de fre-
cuencia de des- | cuencia de des- | cuencia de des-
plazamiento 3 plazamiento 2 plazamiento 1
OFF OFF OFF Ninguno
OFF OFF ON n083
OFF ON OFF n084
OFF ON ON n083 + n084
ON OFF OFF n085
ON OFF ON n083 + n085
ON ON OFF n084 + n085
ON ON ON n083 + n084 + n085
* La magnitud del desplazamiento puede observarse en el display
de U-12 del operador digital.
N° Nombre Descripcién
monito-
rizacion
U-12 Magnitud de des- Primer digito “x” de n146 = 0: se visualiza “----"

plazamiento

[{Fat)

Primer digito “x” de n146 = 1:
Rango de visualizacion: —400 a 400,0 Hz
Primer digito “x” de n146 = 2:
Rango de visualizacién: —100% a 100,0%




seleccionada

6 Funciones de programacion

El siguiente diagrama muestra la funcion de desplazamiento de frecuencia.

Limite superior . Limite inferior
n146, digito de la referencia 0 g;eg:letzgmas de la referencia
derecho de frecuencia de frecuencia 400 Hz

n085

h . n033 x n011 n034 x n011 )
Referencia _ 0 : 0 n083 Referencia
de frecuencia ——Q _:-0—— —O—0— (084 — H»de frecuencia

: (U-01)
0] :

Zz0

n146,
digito de
la derecha

—

Desplazamiento de frecuencia

Entrada 1
n083 o/ o}
Desplazamiento de frecuencia
Entrada 2
Volumen dg
O des(pLIJa_z1a2n;|ento
Desplazamiento de frecuencia i
eqradaS
n085 O/ (@]
[0 Funcionamiento de un motor en marcha libre sin desconexion

Para el funcionamiento de un motor en marcha libre sin desconexion,
utilice el comando Busqueda de velocidad o Freno de inyeccion de c.c.
al arranque.

Comando Busqueda de velocidad

Rearranca un motor en marcha libre sin detenerlo. Esta funcion permite
una conmutacidn suave entre la operacion del motor a la alimentacion
comercial y la operacion con el convertidor.

Configure una seleccion de entrada multifuncional (n050 a n056)
como 14 (comando de busqueda desde frecuencia maxima de salida)
6 15 (comando de busqueda desde frecuencia configurada).

Estructure una secuencia de tal modo que se envie un comando RUN
FWD (REV) al mismo tiempo o después de un comando de busqueda.
Si el comando RUN se envia antes del comando de busqueda, éste que-
daré desactivado.
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Cronograma al enviarse el comando de busqueda

Comando RUN FWD (REV) ON

o] 0,5 s min.
[TON 1]

Comando Busqueda
Deteccion de coincidencia

Frecuencia max. de salida de velocidad

o Referencia de frecuencia al

enviarse el comando RUN \/

88

Frecuencia de salida

Tiempo de Operacion
baseblock de busqueda
min. (0,5 s) de velocidad

El tiempo de deceleracion de la operacion de busqueda de velocidad
puede configurarse en n101.

No obstante, si el valor configurado es 0, se utilizara un valor inicial
de 2,0 s.

La btisqueda de velocidad se iniciara cuando la corriente de salida del
variador sea igual o superior al nivel de operacion de la busqueda de
velocidad (n102).

Freno de inyeccion de c.c. al arranque (n089, n091)
Rearranca un motor en marcha libre después de detenerlo. Configure

el tiempo de freno de inyeccidn de c.c. al arranque en n091, en unidades
de 0,1 s. Configure la corriente de freno de inyeccion de c.c. en n089,
en unidades de 1% (corriente nominal del variador = 100%). Si el valor
configurado en n091 es 0, el freno de inyeccidn de c.c. no se ejecutara,
y la aceleracion comenzara a partir de la frecuencia minima de salida.

S1n089 se configura como 0, la aceleracion
se iniciard a partir de la frecuencia de salida  _ o.cia
minima después del baseblock durante el ~ desalida

tiempo especificado en n091. o

i i
' 1]

n091
Tiempo de freno de inyeccion
de c.c. al arranque

Retencion temporal de aceleracion/deceleracion

Para retener la aceleracidon o deceleracion, especifique un comando
Retener aceleracion/deceleracion. La frecuencia de salida se mantendra
al eaplicarse un comando Retener aceleracion/deceleracion durante una
aceleracion o deceleracion.

Si se introduce un comando STOP mientras se esta ejecutando un
comando Retener aceleracion/deceleracion, la retencion quedara cance-
lada y el motor continuara funcionando en marcha libre hasta detenerse.
Configure una seleccion de entrada multifuncional (n050 a n056) como
16 (retencidn de aceleracion/deceleracion).



6 Funciones de programacion

Cronograma de la ejecucion del comando Retener acelera-
cion/deceleracion

Comando RUN

FWD (REV)
Comando

Retener aceleracion/

deceleracion —-

Referencia -
de frecuencia

Frecuencia
de salida

Senal de

coincidencia
de frecuencia

Nota: Si se ejecuta un comando RUN FWD (REV) simultaneamente con un
comando Retener aceleracion/deceleracion, el motor no funcionara.
No obstante, si el limite inferior de referencia de frecuencia (n034) se confi-
gura con un valor igual o superior que la frecuencia minima de salida (n016),
el motor funcionard al limite inferior de referencia de frecuencia (n034).

0 Monitorizacién analogica externa (n066)

Permite seleccionar la salida de una frecuencia o de una corriente de

salida a los terminales de salida analogica AM-AC para monitorizacion.

Configuracion

Descripcion

0

Frecuencia de salida

Corriente de salida

Tension de c.c. del circuito principal

Monitorizacion de par

Potencia de salida

Referencia de tension de salida

Monitorizacion de referencia de frecuencia

N ool b~ WIDN] -~

Magnitud de realimentacion de PID
(10 V/frecuencia maxima de salida en n011)

Salida de datos a través de comunicacio-
nes (registro de MEMOBUS n°® 0007H)
(10 V/1.000)

Nota: Se activa solamente si n065 esta configurado como 0
(salida de monitorizacion analogica).
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En la configuracion de fabrica, hay una salida de tension analogica de aprox.
10 V cuando la frecuencia de salida (corriente de salida) es del 100%.

Frecuencia de salida
(Corriente de salida)

Frecuencimetro

N 100% f------
I

AM FM ' La ganancia de monitorizacion

: analdgica puede configurarse

1 con n067.
AC !

0 -
10V

Salida analdgica

[0 Calibracion del frecuencimetro o amperimetro (n067)
Se utiliza para ajustar la ganancia de salida analégica.

. / Frecuencia de salida
Frecuencimetro/amperimetro (Corriente de salida) n067 = 0,30

(3 V1 mA a fondo de escala) ,

. - 100% T = =57 ==~ 24 n067 = 1,00
AM ’, 1 Configuracion
—>—{n067H— /o ' de fabrica
’ '
AC / . !
$ v |
0 } +-
3V 10V

Salida analdgica
Configure la tension de salida analogica al 100% de la frecuencia de
salida (corriente de salida). El frecuencimetro indicara de 0 a 60 Hz
entre 0y 3 V.

10V x Configuracion _3v La frecuencia de salida pasa
de n067 0,30 a ser del 100% con este valor.

[0 Uso de la salida analégica (AM-AC) como salida de senal
de tren de impulsos (n065)
La salida analdgica AM-AC puede utilizarse como salida de tren de pul-
sos (monitorizacidén de frecuencia de salida, monitorizacion de referen-

cia de frecuencia).
Configure n065 como 1 al utilizar la salida de tren de pulsos.

N° constante Nombre Uni- | Rango Ajuste
dad |de ajuste| de fabrica

n065 Tipo de salida de - 0,1 0
monitorizacion




Configuracion de n065

6 Funciones de programacion

Configuracion Descripcion
de n065
0 Salida de monitorizacion analégica

1

de salida)

Salida de monitorizacion de pulsos
(Monitorizacion de frecuencia

La sefial de tren de pulsos puede seleccionarse configurandola en n150.

Configura- Descripcidn
cion de n150

0 Monitorizacion | 1.440 Hz/frecuencia max. (n011)
de frecuencia

1 de salida 1F: Frecuencia de salida x 1

6 6F: Frecuencia de salida x 6

12 12F: Frecuencia de salida x 12

24 24F: Frecuencia de salida x 24

36 36F: Frecuencia de salida x 36

40 Monitoriza- |1.440 Hz/frecuencia max. (n011)

cion de - : :

41 referencia de 1F: Frecuencia de salida x 1

42 frecuencia | gF: Frecuencia de salida x 6

43 12F: Frecuencia de salida x 12

44 24F: Frecuencia de salida x 24

45 36F: Frecuencia de salida x 36

50 Salida de da- |Salida de 0 a 14.400 Hz (registro
tos a través MEMOBUS n° 000AH) (1 Hz/1)
de comunica-
ciones

Nota: Se activa solamente si n065 esta configurada como 1
(salida de monitorizacion de pulsos).
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En la configuracion de fabrica, es posible la salida de un pulso
de 1.440 Hz cuando la frecuencia de salida es del 100%.

Frecuencia de salida

AM
AC (0V)

@

+
Impulso

100%

R

- ==

1.440 Hz

Salida de monitorizacion de pulsos

Si se utiliza la salida de monitorizacion de pulsos, los disposi-
tivos periféricos deben estar conectados seglin las siguientes

® condiciones de carga. Si no se cumplen las condiciones,
la maquina podria resultar dafiada.

Utilizacion como salida de abastecimiento

Tension de Impedancia
salida VRL (V) de carga (kQ)
+5V 1,5 kQQ 0 mas
+8V 3,5 k@ 0 mas
+10V 10 kQ2 0 mas

Utilizacion como salida de disipacion

Fuente de
alimentacion
externa (V)

+12 Vc.c.
+5% o menos

Corriente de di-
sipacién (mA)

16 mA o infe-
rior
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Impedancia
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O Seleccion de frecuencia de portadora (n080)14 kHz max

Permite configurar la frecuencia de conmutacion del transistor de salida
del variador (frecuencia de portadora).

Configu- | Frecuencia de portadora Ruido Ruido
racion (kHz) metalico y corriente
del motor de fuga

7 12 Fout (Hz)
8 24 Fout (Hz)
9 36 Fout (Hz) Superior oror
1 2,5 (kHz) I I
2 5,0 (kHz) No y
3 7,5 (kHz) audible ayor
4 10,0 (kHz)
12 14 (kHz)

Nota: Si la frecuencia portadora ha sido configurada a 14 kHz, utilice una velo-
cidad de transmision de MEMOBUS de 4.800 bps o inferior.
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Si el valor de configuracidon es 7, 8 0 9, la frecuencia portadora se multi-
plicara por el mismo factor que la frecuencia de salida.

n080 =7 fc = Frecuencia portadora
4 :
2,5 kHz
fc =12 fout —_—
\
1,0 kHz
83,3 Hz 208,3Hz
n080 =8 fc = Frecuencia portadora
A
2,5 kHz
fc = 24 fout —_
T ———
1,0 kHz —
41,6 Hz 1041 Hz
n080 =9 fc = Frecuencia portadora
|
2,5 kHz
fc = 36 fout ——no0o—_____|
1,0 kHz
27,7 Hz 69,4 Hz

fout = Frecuencia de salida

fout = Frecuencia de salida

fout = Frecuencia de salida
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La configuracion de fabrica dependera de la capacidad del variador (kVA).

Clase de Capaci- Configuracion de Corriente Corriente | Corriente
tension (V) | dad (kW) fabrica max. de reducida de salida
salida (A) continua
continua (A) (Corriente

de salida

de reduc-

cion)
(A)
Confi- | Frecuencia FC =
gura- portadora 14 kHz
cion (kHZz)
200V 0,1 4 10 0,8 0,7 (88%)
monofa-
sica o trifa- 0,25 4 10 1,6 1,4 (88%)
sica -

0,55 4 10 3,0 2,6 (87%)
1,1 4 10 5,0 4,3 (86%)

1,5 3 7,5 8,0 7,0 6,0 (75%)

2,2 3 7,5 11,0 10,0 8,6 (78%)
4,0 3 7,5 17,5 16,5 14,0 (80%)
5,5 3 7,5 25 23 18,0 (72%)
7,5 3 7,5 33 30 22,1 (67%)

400 V 0,37 3 7,5 1,2 1,0 0,8 (67%)

trifasico

0,55 3 7,5 1,8 1,6 1,28 (71%)

1,1 3 7,5 3,4 3,0 2,2 (65%)

1,5 3 7,5 4,8 4,0 3,2 (67%)
2,2 3 7,5 55 4,8 3,84 (70%)

3,0 3 7,5 7,2 6,3 4,9 (68%)

4,0 3 7,5 9,2 8,1 6,4 (74%)
55 3 7,5 14,8 * 12,0 (81%)
7,5 3 7,5 18 17 13,0 (72%)

* No es necesaria la reduccion de corriente.
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&

precedente la corriente reducida.

Condiciones de funcionamiento

 Tension de alimentacion de entrada:
Trifasica, 200 a 230 V (Clase 200 V)
Monofasica, 200 a 240 V (Clase 200 V)
Trifasica, 380 a 460 V (Clase 400 V)

» Temperatura ambiente:

—10a 50°C (14 a 122°F)
(Estructura protectora: chasis abierto tipo [P20, IP00)
—10 a 40°C (14 a 105°F)
(Estructura protectora: bastidor cerrado montado
en pared tipo NEMA 1 (TIPO 1))

2. Si la distancia de cableado es larga, reduzca la frecuencia
portadora del variador tal y como se describe a continuacion.

1. Reduzca la corriente de salida continua al cambiar la fre-
cuencia portadora a 4 (10 kHz) de los variadores Clase
200 V (1,5 kW o mas) y Clase 400 V. Consulte en la tabla

Distancia
de cableado
entre el variador
y el motor

Hasta 50 m

Hasta 100 m

Mas de 100 m

Frecuencia porta-
dora (configura-
cion de n080)

10 kHz o menos
(n080=1,2,3,4,
7,8,9)

5 kHz o menos
(n080=1,2,7,8,9)

2,5 kHz o menos
(n080=1,7,8,9)

3. Configure la seleccion de frecuencia portadora (n080)
como 1, 2, 3 6 4 cuando utilice el modo de control vecto-
rial. No la configure como 7, 8 6 9.

4. Si el variador se para y arranca repetidamente con una
carga superior al 120% de la carga nominal del variador
dentro de un ciclo de tiempo de 10 minutos o menos,
reduzca la frecuencia portadora a una velocidad inferior.
(Configure la constante n175 como 1.)

5. La frecuencia portadora se reducira automaticamente
a 2,5 kHz si la seleccion de reduccion de frecuencia porta-
dora a baja velocidad (n175) se configura como 1y se
cumplen las siguientes condiciones:
Frecuencia de salida < 5 Hz
Corriente de salida > 110%
Configuracion de fabrica: 0 (desactivada)
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6. Si se selecciona una frecuencia portadora de 14 kHz
(n080), la reduccion automatica de frecuencia portadora
a baja velocidad se activard automaticamente, incluso si la
Seleccion de reduccidn de frecuencia portadora a baja
velocidad (n175) estd configurada como 0 (desactivada).

7. Si la frecuencia portadora se configura a 14 kHz, se desac-
tivaran las siguientes funciones:

 Entrada digital rapida (START/STOP)
« UP 2/DOWN 2
o * Proteccion de recalentamiento del motor utilizando

A4

~

®
Importante

entrada de termistor PTC
o Salida PID bidireccional

* Desplazamientos de frecuencia

O Seleccidn de la tecla STOP del operador (n007)
AADVE RTENCIA Elboton STOP del operador digital puede desacti-

varse mediante una configuracion del variador.
Instale un interruptor de parada de emergencia
independiente.

De lo contrario podrian producirse lesiones.

Configure el procesamiento al pulsar la tecla durante el funcio-
namiento desde un terminal de entrada multifuncional o por comunica-

ciones.

Configuracion

Descripcién

0

La tecla STOP surte efecto desde un terminal de
entrada multifuncional o desde las comunicacio-
nes. Al pulsar la tecla STOP, el variador se deten-
dra segun la configuracion de la constante n005.
En ese momento, el operador digital mostrara
una alarmasf P (parpadeando). Este comando
STOP sera retenido en el variador hasta que se
activen los comandos RUN FWD y REV, o bien
hasta que el comando RUN de comunicaciones
pase a cero.

La tecla STOP no surte efecto desde un terminal
d_e entrada multifuncional o desde las comunica-
ciones.
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O Seleccidon de segundo motor

Esta funcion alterna entre dos motores para un variador. Para el segundo
motor debe utilizarse el control V/f. La conmutacion es posible desde
una entrada multifuncional.

Las siguientes constantes se utilizan como constantes de control del
motor 2.

N° Nombre Unidad Rango de ajuste Configu-
cons- racionde
tante fabrica

- Seleccion de modo de | — Debe utilizarse el -

control control V/A.

n140 | Frecuencia maximade | 0,1 Hz 50,0 a400,0 Hz 50,0 Hz
salida del motor 2

n158 | Tension maxima del 0,1V 01a2550V" 200,0V
motor 2 ’ ’ *1

n147 | Frecuencia de salida 0,1 Hz 0,2 a400,0 Hz 50,0 Hz
de tension maxima de
motor 2

n159 | Tension de frecuencia | 0,1V 01a2550V"! 120V
de salida media de ’ ’ *1*2
motor 2

n160 | Tension de frecuencia | 0,1V 01a500V" 120V
de salida minima de ’ ’ *1*2
motor 2

n161 | Corriente nominal de 0,1 A 0% a 150% de la *2
motor 2 corriente nominal

del variador

n162 | Deslizamiento nomi- 0,1 Hz 0,0 a 20,0 Hz *2

nal de motor 2

Nota: No se inicializa cuando se inicializan las constantes.

* 1. El limite superior del rango de configuracion y de la configuracion de
fabrica se duplica en los variadores Clase 400 V.
* 2. Depende de la capacidad del variador.
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N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion
tante de

fabrica
n057 Seleccion de sali- 0: Fallo 0
da multifuncional 1 | 1: En servicio
(Terminales de sa- | 2: Coincidencia de frecuencia
lida de contacto 3: Velocidad cero
MA-MB-MC) 4: Deteccion de frecuencia
(= Nivel de deteccidn)
5: Deteccion de frecuencia
(< Nivel de deteccidn)
6: Deteccion de sobrepar
(salida de contacto NA)
7. Deteccion de sobrepar
(salida de contacto NC)
8: Deteccion de infrapar
(salida de contacto NA)
9: Deteccion de infrapar
(salida de contacto NC)
10: Fallo menor (indicado
mediante alarma)
11: Baseblock
12: Modo de funcionamiento
13: Variador listo para funcionar
14: Reintento de fallo
15: UV
16: Marcha inversa
17: Busqueda de velocidad
18: Salida de datos desde
comunicaciones
19: Pérdida de realimentacion PID
20: Pérdida de referencia de
frecuencia
21: Alerta de recalentamiento
de variador (OH3)
22: Monitorizacion de seleccion
de motor
n058 Seleccion de sali- | Igual que la constante 57 1
da multifuncional 2
(Terminales de sa-
lida de colector
abierto PHC1-
PHCC)
n059 Seleccion de sali- | Igual que la constante 57 2

da multifuncional 3
(Terminales de sa-
lida de colector
abierto PHC2-
PHCC)
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Comando Cambio
de motor (Motor 2 UvVv.w

seleccionado M1  ENTRADA

si esta cerrado.) (T2, T2, T3) 0 N (O Motor 1 (motor principal)
o o— 0 Entrada digital M2  enTrADA
’_Q 1 (O Motor 2 (motor aukxiliar)
)_l Salida digital

|—° —>1_Monitorizacion de seleccion de motor
d (Motor 2 seleccionado si esta cerrado.)

Nota: La conmutacion de los motores 1 y 2, asi como la comprobacién del
estado de los motores, debe realizarse empleando una secuencia externa.
» Configurando alguna de las constantes entre n050 y n056 (Seleccio-

nes de entrada multifuncional) como 28 (Comando Conmutacion del

motor), y abriendo y cerrando la sefial de entrada al detenerse

(es decir, mientras la salida del variador estd en OFF cuando el

comando RUN esta en OFF), es posible seleccionar el modo de con-

trol, las caracteristicas de V/f'y las constantes del motor guardadas

en el variador.

» Configurando alguna de las constantes entre n057 y n059 (Seleccio-
nes de salida multifuncional) como 22 (Monitorizacion de seleccion
de motor), es posible monitorizar el estado de seleccion actual
de motor en un terminal de salida digital.

 Las constantes que aparecen a continuacion sombreadas se conmutan
desde el comando Conmutacion del motor.
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Tabla de constantes de motor (los parametros nuevos aparecen en negrita)

Comando Cambio de motor
Abierto Cerrado
(Motor 1 seleccionado) (Motor 2 seleccionado)
Seleccion n002 Debe utilizarse el control V.
de modo
de control
Caracteristi- | n011: Frecuencia maxima de salida | n140: Frecuencia maxima de sa-
cas de V/f n012: Tensibn maxima lida del motor 2 (2)
n013: Frecuencia de salida de ten- | n158: Tensién maxima del motor 2
sién maxima n147: Frecuencia (2) de salida de
n014: Frecuencia media de salida tension maxima del motor 2
n015: Tension de frecuencia de n014: Frecuencia media de salida
salida media (igual que el motor 1)
n016: Frecuencia minima de salida | n159: Tensién de frecuencia de
n017: Tension de frecuencia de salida media de motor 2
salida minima n016: Frecuencia minima de sali-
da (igual que el motor 1)
n160: Tension de frecuencia de
salida minima de motor 2
Constantes | n036: Corriente nominal del motor | n161: Corriente nominal de motor 2
de motor n037: Seleccidn de proteccion ter- | n037: Seleccidn de proteccion ter-
moelectrénica del motor moelectrénica del motor
n038: Configuracién de constante (igual que el motor 1)
de tiempo de proteccién ter- | n038: Configuracién de constante
moelectrénica del motor de tiempo de proteccion ter-
n093: Nivel de prevencion de blo- moelectrénica del motor
queo durante aceleracion (igual que el motor 1)
n094: Nivel de prevencién de blo- n093: Nivel de prevencion de blo-
queo durante funcionamiento queo durante aceleracion
n104: Constante de tiempo de (igual que el motor 1)
compensacion de par n094: Nivel de prevencion de blo-
n105: Pérdida de entrehierro para queo durante funcionamien-
compensacion de par to (igual que el motor 1)
n106: Deslizamiento nominal del n104: Constante de tiempo de
motor compensacion de par (igual
n107: Resistencia linea a neutro que el motor 1)
del motor n105: Pérdida de entrehierro para
n108: Inductancia de fuga del motor compensacion de par (igual
n110: Corriente en vacio del motor que el motor 1)
n111: Ganancia de compensacion | n162: Deslizamiento nominal
de deslizamiento de motor 2
n112: Constante de tiempo de n107: Resistencia linea a neutro del
compensacion de desliza- motor (igual que el motor 1)
miento n110: Corriente en vacio del motor
(igual que el motor 1)
n111: Ganancia de compensacion
de deslizamiento (igual que
el motor 1)
n112: Constante de tiempo de
compensacion de desliza-
miento (igual que el motor 1)
Monitoriza- Abierto Cerrado
cion de
seleccién
de motor
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Precauciones de aplicacion

» Comando Cambio de motor y monitorizacién de seleccion
de motor

Al utilizar el comando Cambio de motor, asegurese de realizar el cam-

bio cuando el motor esté completamente detenido (es decir, cuando

la salida del variador y el comando RUN estén en OFF). Compruebe el
estado de la Monitorizacion de seleccion de motor y los contactores M1
y M2 con una secuencia o un secuenciador externos, y ponga en marcha
el variador s6lo después de haber confirmado el cambio de motor.

El proceso de cambio de motor del variador tarda como maximo 50 ms.

Si se intenta cambiar el motor durante el funcionamiento o cuando el
motor esta desacelerando para detenerse, el proceso de cambio no se
realizara. Aparecera una alarma SEr (error de secuencia), se enviara una
alarma de salida multifuncional al operador digital, y el funcionamiento
continuara. No sera generado ningun error. Cuando el motor se detenga
completamente (es decir, cuando la salida del variador esté en OFF),

se realizara el proceso de cambio.

» Proteccion termoelectronica del motor (OL1)

La proteccion termoelectronica del motor se efectia basandose en n036
(Corriente nominal del motor) cuando esta seleccionado el motor 1,

y basdndose en n161 (Corriente nominal del motor 2) cuando esta selec-
cionado el motor 2. Si se asigna un comando Cambio de motor a un ter-
minal de entrada multifuncional, los calculos de OL1 para los

motores 1 y 2 siempre se realizardn, independientemente del estado

del terminal de entrada del comando Cambio de motor.

Los datos de deteccion de corriente de salida para OL1 se realizan sepa-
radamente para el motor 1 y 2. (S1 esta seleccionado el motor 1, se cal-
cularan los datos de deteccion de corriente de salida del motor 1 con la
corriente de salida real, en tanto que los datos de deteccion de corriente
de salida del motor 2 se calculan con una corriente de salida de 0,0 A.
Si esta seleccionado el motor 2, se calcularan los datos de deteccion

de corriente de salida del motor 2 con la corriente de salida real, en tanto
que los datos de deteccion de corriente de salida del motor 1 se calculan
con una corriente de salida de 0,0 A.)
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No obstante, si la constante n037 se configura como 3 (motor estandar,
so6lo motor 1) 6 4 (motor especial, s6lo motor 1), los calculos de OL1
para el motor 1 se realizaran siempre, independientemente del estado
del comando Cambio de motor. (Tanto si esta seleccionado el motor 1
como el motor 2, los datos de deteccion de corriente de salida del
motor 1 se calculan con la corriente de salida actual, en tanto que los
del motor 2 se calculan con una corriente de salida de 0,0 A.)

N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion
tante de fabrica
n037 Seleccién de 0: Caracteristicas termoelectronicas 0

proteccion ter- del motor estandar
moelectronica 1: Caracteristicas termoelectronicas
del motor del motor especial
2: Sin proteccion termoelectronica
de motor
3: Caracteristicas termoelectronicas
de motor estandar (sélo motor 1)
4: Caracteristicas termoelectronicas
de motor especial (s6lo motor 1)

* Frecuencia maxima, Referencia de frecuencia, Tiempo de ace-
leracion y Tiempo de deceleracion

Si esté seleccionado el motor 1, la operacion se ejecutard utilizando
n011 (Frecuencia maxima de salida) como frecuencia maxima. Por con-
siguiente, si los valores configurados de Frecuencia méxima de salida
(n011) y de Frecuencia maxima de salida de motor 2 (n140) son diferen-
tes, la operacion se realizara del siguiente modo:

1. Incluso si se utiliza una referencia de frecuencia analogica de 1dén-
tica tension (corriente) de referencia, la referencia de frecuencia sera
diferente en funcion de la diferencia entre n011 y n140.

Ejemplo: Sin011 =60 Hz y n140 = 50 Hz, cuando la tension de refe-
rencia sea de 5 V (50%), el motor 1 girard a 30 Hz y el motor 2
a25 Hz.
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2. En el caso de una referencia de multivelocidad, la unidad de configu-
racion es Hz (valor absoluto), y asi el motor rotara con el valor especi-
ficado, independientemente del estado de seleccion de motor.

Si errbneamente se especifica una referencia multivelocidad que
exceda de la frecuencia maxima de salida multiplicada por el Limite
superior de referencia de frecuencia (n033), la operacion de limite
superior se realizara a la frecuencia maxima de salida seleccionada
multiplicada por el Limite superior de referencia de frecuencia (n033).

Ejemplo: S1n011 = 60 Hz, n140 = 50 Hz y n033 = 100%, la opera-
cion se realizard a 50 Hz si se especifica una referencia de multivelo-
cidad de 60 Hz al seleccionarse el motor 2.

3. Limite superior de referencia de multivelocidad (n024 a n032)
(Configuracion de limite superior del rango)
El limite superior es la Frecuencia maxima de salida (n011) del
motor 1 o la Frecuencia maxima de salida de motor 2 (n140), el que
resulte mayor, multiplicada por el Limite superior de referencia de
frecuencia (n033).

4. Los valores de configuracion de Tiempos de aceleracion y decelera-
cion (n019 a n022) son los tiempos necesarios para alcanzar la fre-
cuencia maxima de salida seleccionada.

Ejemplo: Sin011 =60 Hz, n140 = 50 Hz y el tiempo de aceleracion
(deceleracion) es = 10 s, el motor 1 acelerara (desacelerara) durante
5 s, y el motor 2 acelerara (desacelerara) durante 6 s, para alcanzar los
30 Hz partiendo de 0 Hz (o para alcanzar 0 Hz partiendo de 30 Hz).

Diagrama de conmutacion del motor 2
Ejemplo de operacién de cambio de motor 1 a motor 2

OFF ON
Comando Cambio de motor ———
Operaciéon M1 :
Contacto ; OFF
para cambio :
de motor OFEF :
Operacion M2 : ON
: OFF
Monitorizacion : ON
de seleccion de motor : 50 ms max.
Comando RUN FWD (REV) 3 OFF ON

?

El comando RUN FWD (REV) se pone en ON tras
comprobar el estado de M1, M2 y Monitorizacion
de seleccion de motor.
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Si el comando RUN FWD/REV se pone en ON tras poner en ON

(o en OFF) el comando Cambio de motor, pero antes de que Monitori-
zacion de seleccion de motor se ponga en ON (o en OFF), el variador
daré salida inmediatamente después de ponerse en ON (o en OFF)
Monitorizacién de seleccion de motor.

Seleccion del método de parada

Seleccion de método de parada (n005)
Seleccione el método de parada idonea para la aplicacion.

Configuracion Descripcién
0 Parada por desaceleracion
1 Parada por marcha libre

Frecuencia (n019)

Parada por deceleracion
Ejemplo cuando se ha seleccionado el Tiempo de aceleracion/
deceleracion 1

Tiempo de Tiempo de Tiempo de

aceleracion 1 deceleracion 1 deceleracion 1 Frecuencia min. de
(n020) (n020) salida (Frecuencia de

de salida I freno de inyeccion de c.c. -
\ 3k / al arranque) n016
, / (Configuracién P
- de fabrica: 1,5 Hz) b
| i . | ==
Comando ; ! Tiempo Tiempo de freno de inyeccion
RUN i ! de c.c. a la parada (n090)
FWD (REV) | ON l (Configuracion de fabrica: 0,5 s)

*

Cambio de la referencia de frecuencia durante el funcionamiento

Una vez ejecutado un comando RUN FWD (REV), el motor desacelera
al ritmo de deceleracion determinado por el tiempo configurado en
Tiempo de deceleracion 1 (n020), y el freno de inyeccion de c.c. se
aplica inmediatamente antes de la parada. El freno de inyeccion c.c.
también se aplica cuando el motor desacelera debido a que la referencia
de frecuencia configurada es menor que la Frecuencia minima de salida
(n016) cuando estd en ON el comando RUN FWD (REV). Si el tiempo
de deceleracion es breve o la inercia de carga es grande, se producird un
fallo de sobretension (OV) al desacelerar. En tal caso, incremente el
tiempo de deceleracion o instale una resistencia de freno opcional.

Par de freno: Sin resistencia de freno: Aprox. 20%
de la potencia nominal del motor

Con resistencia de freno: Aprox. 150%
de la potencia nominal del motor

105



106

Parada por marcha libre
Ejemplo cuando se ha seleccionado el Tiempo de aceleracion/
deceleracion 1

Tier}npo de 1 Tiempo de
. aceieracion i

: (n019) n020 Marcha libre
de salida * (/ ) a)a parada
i : Tiempo
FWD (REV) | |
Comando RUN ON I

* Cambio de la referencia de frecuencia durante el funcionamiento

Una vez ejecutado el comando RUN FWD (REV), el motor se pone
en marcha libre.

O Aplicacion del freno de inyeccion de c.c.

Corriente de freno de inyeccion de c.c. (n089)

Permite configurar la corriente de freno de inyeccion de c.c. en unidades
de 1%. (Corriente nominal del variador = 100%)

Tiempo de freno de inyecciéon de c.c. a la parada (n090)

Permite configurar el tiempo de freno de inyeccion de c.c. a la parada,
en unidades de 0,1 s. Si la configuracion de n090 es 0, el freno de inyec-
cion de c.c. no se realizara, pero la salida del variador se pondrd en OFF
al iniciarse el freno de inyeccion de c.c.

Frecuencia
de salida
minima n016

I |
3 I
s
n090
Tiempo de freno de inyeccion
de c.c. ala parada

Durante el funcionamiento del motor en marcha libre a la parada, espe-
cificado en Método de seleccion de parada (n005), el freno de inyeccion
de c.c. no se aplicara al detenerse.

O Control de posicionamiento simple al detenerse

* Si se utiliza un terminal de entrada de secuencia para una secuencia
RUN/STOP, puede emplearse un posicionamiento simple al detenerse
para reducir la desviacion en la posicion de detencion del motor después
de iniciarse el comando RUN desde el terminal de entrada de secuencia.
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* Control de la posicion de parada independientemente de la frecuencia
de salida.
El control se efectia de tal manera que S — la distancia del trayecto
desde la frecuencia maxima de salida hasta detenerse en una decele-
racion —y S1 — la distancia desde cualquier frecuencia (menos la fre-
cuencia maxima de salida hasta parar en una deceleracion — son
idénticas. (El control se realiza para detenerse en la misma posicion
cuando se envia un comando RUN desde un terminal de entrada de

secuencia, independientemente de la frecuencia de salida.)

Comando de Marcha directa

Frecuencia max. de salida |- - msmmmsmsr—misr
Frecuencia de salida

@

VELOCIDAD

Tdec

RUN [ sToP
Fig. 1

VELOCIDAD

Tdec
COMANDO RUN

AT RUN]| sTOP

Fig. 3

Frecuencia méax. de salida

Frecuencia de salida

S1

t =2 E t
Tdec

COMANDO RUN
Al RUN] STOP

Fig. 2

El control de posicionamiento simple no se realizara si el
valor de la Frecuencia maxima de salida (n011) multiplicado

® por el Tiempo de deceleracion (n020, n022, n042 6 n044)
es mayor que 8,589. Por ejemplo, el control de posiciona-
miento simple no se realizard si el tiempo de deceleracion
esta configurado como 143 s 0 mas a 60 Hz.

N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion de
tante fabrica
n143 Seleccion de lectu- | 0: lectura redundante de 8 ms 0

ra redundante (Control de posicidon de parada
de entrada de se- desactivado.)
cuencia(Seleccion | 1: lectura redundante de 2 ms sélo
de control de posi- con reduccion de desviacion
cion de parada) de posicion de parada

2: lectura redundante de 2 ms con

control de posicionamiento simple
n144 Ganancia de Unidad de configuracion: 0,01 1,00

compensacion Rango de configuracion: 0,50 a 2,55

de control de po-
sicion de parada

107




108

Constantes que requieren restricciones

N° Nombre Descripcién Configu-
cons- racion de
tante fabrica
n023 Seleccion de la 0: Sin caracteristica de curva S 0

curva S 1: Caracteristica de curva Sde 0,2 s

2: Caracteristicade curvaSde 0,5 s

3: Caracteristicade curvaSde 1,0 s

Nota: Las caracteristicas de la curva
S no son compatibles con el
control de posicionamiento
sencillo, por lo que debe utili-
zarse un valor de configura-
cién de 0.

n092 Prevencion de 0: Prevencién de bloqueo 0

bloqueo durante
deceleracion

1: Sin prevencién de bloqueo
(cuando hay instalada
una resistencia de freno)

Nota: Si se utiliza Prevencion de
bloqueo durante deceleracion
con un control de posiciona-
miento simple, el posiciona-

miento no se realizara
correctamente, por lo que

debe utilizarse un valor de

configuracion de 1.




6 Funciones de programacion

B Construccion de circuitos de interfaz con dispo-

sitivos externos

[0 Uso de senales de entrada
Las funciones de los terminales de entrada multifuncional S1 a S7 pue-
den modificarse segtn las necesidades configurando las constantes
n050 an056. No es posible asignar el mismo valor a mas de una de estas
constantes.
Confi- Nombre Descripcion Con-
gura- sulte la
cion pagina
0 Comando RUN FWD/REV Configuracioén habilitada 111
(seleccion de secuencia de so6lo para n052 (terminal S3)
3 hilos)*1
1 Comando RUN FWD 63
(seleccion de secuencia de
2 hilos) ™’
2 Comando RUN REV 63
(seleccion de secuencia de
2 hilos)™1
3 Fallo externo El variador se detiene -
(entrada de contacto NA) debido a la entrada de una
sefal de fallo externo.
4 Fallo externo El operador digital indica -
(entrada de contacto NC) EFo.2
5 Reset de fallo Resetea un fallo. Reset de 65
fallo no surte efecto si la
sefal RUN esta en ON.
6 Referencia de multivelocidad 1 65
7 Referencia de multivelocidad 2 65
8 Referencia de multivelocidad 3 65
9 Referencia de multivelocidad 4 65
10 Comando JOG 74
11 Seleccion de tiempo de acele- 76
racion/deceleracion 1
12 Baseblock externo, Al recibir esta senal, el -
entrada de contacto NA motor se pone en marcha
libre hasta detenerse.
13 Baseblock externo, -

entrada de contacto NC

El operador digital indica
bb .
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Confi- Nombre Descripcion Con-
gura- sulte la
cion pagina
14 Comando Busqueda desde Sefial de comando Bus- 87
frecuencia maxima queda de velocidad
15 Comando Busqueda desde 87
frecuencia configurada
16 Comando Retener acelera- 88
cion/deceleracion
17 Seleccion LOCAL/REMOTO 62
18 Seleccion de terminal de cir- 114
cuito de comunicaciones/control
19 Fallo de parada de emergen- | El variador se para al recibir -
cia, entrada de contacto NA | una sefial de parada de
emergencia, segun la Selec-
20 Alarma de parada de emergen- | (isn de Método de detencion -
cia, entrada de contacto NA | (n005). S se selecciona
21 Fallo de parada de emergen- Marcgggigr? ha?ta d_e’Ejener- -
cia, entrada de contacto NC | S€ (1005 = 1), el variador
funcionara en marcha libre
22 Alarma de parada de emergen- | hasta detenerse. -
cia, entrada de contacto NC El operador digital indi-
cas{ P (parpadeando).
23 Cancelacion de control PID 160
24 Reset de integral PID 160
25 Retencion de integral PID 160
26 Alerta de sobrecalentamiento | Al activarse (ON) la sefal -
de variador (alarma OH3) de sobrecalentamiento del
variador, en el operador
digital se visualizara gH9
(parpadeando).
27 Seleccion de tiempo de acele- 76
racion/deceleracion 2
28 Comando Cambio de motor 98
(seleccidn del motor)
29 Prohibicién de PID bidireccio- 156
nal (ON: prohibido)
30 Entrada de desplazamiento de 84
frecuencia 1
31 Entrada de desplazamiento de 84
frecuencia 2
32 Entrada de desplazamiento de 84
frecuencia 3
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6 Funciones de programacion

Confi- Nombre Descripcion Con-
gura- sulte la
cion pagina
33 sin funcién -
34 Comandos UP/DOWN Configuracién activada solo 114
para n056
35a36 No configurar. -
37 Comando RUN FWD/REV 2 122
(secuencia de 2 hilos 2)

* 1. Consulte informacion sobre el méetodo de seleccion de polaridad de fre-
cuencia en la pagina 219.

* 2. Se visualizaran los nimeros del 1 al 7 para [ con el objeto de indicar los
numeros de terminales S1 a S7.
Configuracion de fabrica

N° Terminal | Configuracion Funcion
de fabrica
n050 S1 1 Comando RUN FWD
(secuencia de 2 hilos)
n051 S2 2 Comando RUN REV
(secuencia de 2 hilos)
n052 S3 3 Fallo externo
(entrada de contacto NA)
n053 S4 Reset de fallo
n054 S5 Referencia de multivelocidad 1
n055 S6 Referencia de multivelocidad 2
n056 S7 10 Comando JOG

Funciones de terminal para seleccion de secuencia

de 3 hilos

Si el terminal S3 se configura como 0 (n052), el terminal S1 sera
el comando RUN, el terminal S2 el comando STOP y el terminal S3
el comando RUN FWD/REV.

RUN SW
(Contacto NA)

5453 (CROlTI\?gﬂgn%LcJ)'\ésté cerrado)
S2 1 Comando STOP

(STOP cuando esta abierto)
Seleccion de RUN FWD/REV
RUN FWD cuando esta abierto

STOP SW
(Contacto NC)

Q1 OO0

V7AZ

RUN REV cuando esta cerrado
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AADVERTENQ A Para seleccionar la secuencia de 3 hilos, confi-

gure el terminal S3 (n052) como 0.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

Seleccion de LOCAL/REMOTO (configuracion: 17)

Seleccione la referencia de operacion en el operador digital o en las
opciones de configuracion de Seleccion de comando RUN (n003)

y Seleccion de referencia de frecuencia (n004). La seleccion LOCAL/
REMOTO puede utilizarse solo cuando esta detenido.

Abierto: Marcha segun la configuracion de Seleccion de comando RUN
(n003) o de Seleccion de referencia de frecuencia (n004).

Cerrado: Marcha segun la referencia de frecuencia y el comando RUN
del operador digital.

Ejemplo: Configure n003 =1, n004 = 2, n008 = 0.

Abierto: Marcha segln la referencia de frecuencia del terminal de
entrada multifuncional FR y el comando RUN de los termina-
les de entrada multifuncional S1 a S7.

Cerrado: Marcha segun la referencia de frecuencia del potenciometro

y el comando RUN del operador digital.

Comandos UP/DOWN (configuracion: n056 = 34)

Cuando el comando RUN FWD (REV) estd en ON, la aceleracion/dece-
leracidn se activa introduciendo la sefial UP 0 DOWN desde los termi-
nales de entrada multifuncional S6 y S7 sin cambiar la referencia de
frecuencia. De este modo, la operacion podré realizarse a la velocidad
deseada. Cuando se especifican los comandos UP/DOWN en n056,
toda funcion configurada en n055 queda desactivada. El terminal S6

es el terminal de entrada del comando UP, y el terminal S7 es el terminal
de entrada del comando DOWN.

Terminal de entrada multi- | Cerrado | Abierto | Abierto | Cerrado

funcional S6 (comando UP)

Terminal de entrada multifun- | Abierto | Cerrado | Abierto | Cerrado

cional S7 (comando DOWN)

Estado de operacion Acele- | Decele- | Reten- | Reten-
racion racion cion cion
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Diagrama de tiempo de introduccion de los comandos
UP/DOWN
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de frecuencia

U = Estado UP (acelerando)

D = Estado DOWN (desacelerando)

H = Estado HOLD (velocidad constante)

U1 = Estado UP, fijandose en el limite superior de velocidad

D1 = Estado DOWN, fijdndose en el limite inferior de velocidad.

Nota: 1. Si estan seleccionados los comandos UP/DOWN, queda configurada
la velocidad limite superior, independientemente de la referencia de
frecuencia.

Velocidad limite superior= Frecuencia méxima de salida (n011)
x Limite superior de la referencia de frecuencia (n033)/100

2. El valor limite inferior es la Frecuencia minima de salida (n016) o el
Limite inferior de referencia de frecuencia (n034) (el que sea mayor.).

3. Cuando se especifica el comando RUN FWD (REV), la operacion se
inicia a la velocidad limite inferior sin utilizar los comandos UP/
DOWN.

4. Si se ejecuta el comando JOG mientras se esta ejecutando el comando
UP/DOWN, tendra prioridad el comando JOG.

5. Las referencias de multivelocidad 1 a 4 no surten efecto cuando esta
seleccionado el comando UP/DOWN.

6. Si se configura como 1 la Seleccion de memoria de frecuencia de
salida (n100) de HOLD, podra registrarse la frecuencia de salida

durante HOLD.
Configuracion Descripcién

0 La frecuencia de salida no se registra durante
HOLD.

1 Si el estado HOLD continua durante 5 segun-
dos o0 mas, la frecuencia de salida durante
HOLD quedara registrada y el variador volve-
ra a arrancar a la frecuencia registrada.
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Seleccion de terminales del circuito de comunicaciones/con-
trol (Configuracién: 18)

La operacion puede modificarse desde los comandos de comunicacio-
nes, desde el terminal del circuito de control o con los comandos del
operador digital.

Los comandos RUN desde comunicaciones y la referencia de frecuencia
surten efecto cuando el terminal de entrada multifuncional de esta confi-
guracion esta cerrado (n° de registro 0001H, 0002H).

Los comandos RUN en modo LOCAL/REMOTO vy la referencia de fre-
cuencia surten efecto cuando el terminal esta abierto.

Uso de las entradas analogicas multifuncionales
(n077, n078, n079)
La sefal analédgica de entrada (0 a 10 V, 6 4 a 20 mA) del terminal CN2
del operador digital JVOP-140 puede utilizarse como funcion auxiliar
para la entrada de referencia de frecuencia maestra a los terminales del
circuito de control (FR o RP). Consulte informacion acerca de la sefial
de entrada en el diagrama de bloques de la pagina 160.
Cuando utilice la sefial del terminal CN2 del operador digital
JVOP-140 como entrada analdgica multifuncional, nunca la
® cmplee para el valor de consigna ni para el valor de realimen-
tacion del control PID.

Seleccion de entrada multifuncional (n077)

N° Nombre Uni- Rango Configu-
dad | de ajuste | racionde
fabrica
n077 | Seleccion de entrada multi- - Oa4 0

funcional
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Configuraciéon de n077

6 Funciones de programacion

Confi-
gura-
cion

Funcion

Descripcion

0

Desactivada

La entrada multifuncional esta desacti-
vada.

Referencia de fre-
cuencia auxiliar
(FREF2)

Cuando se selecciona la referencia de
frecuencia 2 utilizando las referencias
de multivelocidad, la senal de entrada
analogica del terminal CN2 sera la re-
ferencia de frecuencia. La configura-
cion de n025 no sera valida.

Nota: Configure la Ganancia de referencia de
frecuencia en n068 6 n071, y la Des-
viacion de referencia de frecuencia en
n069 6 n072.

Ganancia de refe-
rencia de frecuen-
cia (FGAIN)

Configure la FGAIN en la constante
n060 6 n074, y la FBIAS en la constan-
te n061 6 n075 para la referencia de
frecuencia maestra. A continuacion,
multiplique la referencia de frecuencia
resultante por la FGAIN.

Desviacion de refe-
rencia de frecuen-
cia (FBIAS)

Configure la FGAIN en la constante
n060 6 n074, y la FBIAS en la constan-
te n061 6 n075 para la referencia de
frecuencia maestra.

A continuacion, sume la FBIAS a la re-
ferencia de frecuencia resultante.

El valor de la FBIAS a sumar se confi-
gura como n079.

Desviacion de ten-
sion de salida
(VBIAS)

Sume la VBIAS a la tensiéon de salida
después de la conversion de VA.
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1. Referencia de frecuencia auxiliar

Nivel de entrada analdgica

(n077 =1)
FREF2

100% f--v-n-m-m=--

0%

oV
(4 mA)

100%/Frecuencia maxima de salida (n011)

10V
(20 mA)

2. Ganancia de referencia de fre-

cuencia (n077 = 2)

FGAIN
PR S —
1,00 peeeemeeems :
0 ; !
ov 5V 10V
(4 mA) (20 mA)

3. Desviacion de referencia de frecuen- 4. Desviacion de tension de salida

cia (n077 = 3)

(n077 =4)
FBIAS VBIAS
L4 ) T 100 V p--mmmmmmmmmmmme o5 :
0% yw 16v
4 mA (20 mA)
-n079
oV '
oVv 10V
(4 mA) (20 mA)

El valor de VBIAS a sumar debe
duplicarse para los variadores Clase 400 V.

Seleccion de senal de entrada analdgica multifuncional (n078)

de entrada analdgi-
ca multifuncional

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racion de
fabrica
n078 Seleccidén de senal - 0 = Terminal de operador 0

digital (tensién: 0 a 10 V)
1 = Terminal de operador
digital (corriente: 4 a 20 mA

Configuracion de desviacion de referencia de frecuencia (n079)

desviacion de refe-
rencia de frecuencia

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racion de
fabrica
n079 Configuracién de 1% 0a50 10

100%/Frecuencia maxima
de salida (n011)
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6 Funciones de programacion

O Uso de senales de salida (n057, n058, n059)

Las funciones de los terminales de salida multifuncional MA, MB, P1

y P2 pueden modificarse segun las necesidades configurando las cons-
tantes n057, n058 y n059.

 Funciones de los terminales MA y MB: Se configuran en n057
* Funciones del terminal P1: Se configuran en n058
* Funciones del terminal P2: Se configuran en n059

Confi- Nombre Descripcion Con-
gura- sulte la
cion pagina
0 Fallo Cerrado cuando se produce un fallo del -
variador.
1 En servicio Cerrado cuando se envia un comando -
RUN FWD/REV o cuando hay salida
de tension desde el variador.
2 Coincidencia Cerrado cuando la frecuencia configu- 118
de frecuencia rada coincide con la frecuencia de sali-
da del variador.
3 Velocidad cero Cerrado cuando la frecuencia de salida -
del variador es inferior a la frecuencia
minima de salida.
4 Deteccion Frecuencia de salida > Nivel de detec- 81
de frecuencia 1 cion de frecuencia (n095)
5 Deteccion Frecuencia de salida < Nivel de detec- 81
de frecuencia 2 cion de frecuencia (n095)
6 Deteccion de sobrepar, - 80
salida de contacto NA
7 Deteccidn de sobrepar, - 80
salida de contacto NC
8 Deteccién de subpar, - 178
salida de contacto NA
9 Deteccion de subpar, - 178
salida de contacto NC
10 Fallo leve Cerrado cuando se ha detectado una -
alarma.
11 Baseblock Cerrado cuando la salida del variador -
esta en OFF.
12 Modo de funciona- Cerrado cuando se selecciona LOCAL -
miento en la seleccion LOCAL/REMOTO.
13 Variador listo para Cerrado cuando no se detecta ningun -
funcionar fallo en el variador y esta listo para
funcionar.
14 Reintento de fallo Cerrado durante reintentos de fallo. -
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Confi- Nombre Descripcion Con-
gura- sulte la
cion pagina
15 uv Cerrado cuando se detecta infratension. -
16 Marcha inversa Cerrado durante la marcha inversa. -
17 Busqueda de veloci- | Cerrado cuando el variador efectua -
dad una busqueda de velocidad.
18 Salida de datos des- | Opera el terminal de salida multifuncio-| 134
de comunicaciones nal independientemente del funciona-
miento del variador.
(mediante comunicaciones MEMOBUS)
19 Pérdida de realimen- | Cerrado durante pérdida de realimen- 156
tacion PID tacion PID.
20 Pérdida de referen- Cerrado durante la pérdida de referen- 176
cia de frecuencia cia de frecuencia.
21 Alerta de sobrecalen- | Cerrado durante una alerta de sobre- 110
tamiento de variador | calentamiento del variador.
22 Seleccién de motor Cerrado cuando esta seleccionado -

de monitorizacion

el motor 2.

Configuracién de fabrica

N° Terminal Configuracion de fabrica
n057 MA, MB 0 (fallo)
n058 P1 1 (en servicio)
n059 P2 2 (coincidencia
de frecuencia)
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« Seiial de coincidencia de frecuencia (configuracion = 2)

Anchura de deteccion}

+2 Hz

Frecuencia de salida

Senal de coincidencia
de frecuencia

Y
Histéresis
Y +4 Hz

ON
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B Configuracion de frecuencia mediante entrada
de referencia de corriente

Al configurar la frecuencia especi-
ficando una referencia de corriente

(4220 mA, 6 0a20 mA) desde el J T
terminal del circuito de control FR,
situe el interruptor DIP SW2 de la m@w
placa del circuito de control en la

posicion “I”.

SW2 —

FR del circuito de control si el interruptor DIP SW2 esta

@ Nunca especifique una referencia de tension en el terminal
® situado en la posicion “I””. El variador podria sufrir dafios.
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Seleccion de referencia de corriente

Tras situar el interruptor DIP (interruptor V-1 de SW2) en la posicion
“I”, pulse [prgmMm | en el operador digital y, a continuacion, configure las
siguientes constantes:

Referencia de corriente (4 a 20 mA): constante n004 = 3
Referencia de corriente (0 a 20 mA): constante n004 = 4
» Configuraciéon: n003 =0

- Pulse las teclas del operador digital
—o0 o~ “'—@ para poner en funcionamiento o detener
el variador. Alterne entre RUN FWD
Referencia = yREV configurando el LED F/R.
de corriente
4 a20 mA . .
6 Configure la frecuencia mediante
0a20mA la sefial de corriente analogica
(n004 =36 4) [0% a 100% (frecuencia max.)/4

a20 mA 6 0 a20 mA] conectada
a los terminales del circuito de control.

» Configuracion: n003 =1

- Alterne entre RUN/STOP y RUN
RUN/STOP FW”D"’ o______.J‘ o @ FWD/REV con el dispositivo de con-
S1 .7 .
RUN/STOP REV [ gi& o - mutacion conectado al terminal del
sC circuito de control.
Ref . Fs Los terminales de entrada multifuncio-
deecirr?igﬂfe — IR nal S1y S2 estan configurados como
4820 mA —————FC RUN/STOP FWD (n050 = 1) y RUN/
0220 MA STOP REV (n051 = 2), respectiva-
(n004 =3 064) mente.

Configure la frecuencia mediante

la sefial de corriente analogica

[0% a 100% (frecuencia max.)/

4 a20mA 6 0a20 mA] conectada

a los terminales del circuito de control.

La ganancia (n060)/desviacion (n061) de referencia de frecuencia puede
configurarse aunque este seleccionada la entrada de referencia de
corriente. Consulte informacion detallada en Ajuste de la serial de confi-
guracion de velocidad, en la pagina 75.
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B Referencia de frecuencia utilizando entrada de
tren de pulsos

La referencia de frecuencia puede configurarse mediante una entrada
de tren de pulsos desde los terminales del circuito de control.

 Especificaciones del pulso de entrada
* Tension de nivel bajo: 0,8 V o inferior
* Tension de nivel alto: 3,5a32V
* Trabajo intenso: 30% a 70%
* Frecuencia de pulsos: 0 a 33 kHz
» Me¢todo de referencia de frecuencia

La referencia de frecuencia es un valor obtenido multiplicando el
coeficiente entre la frecuencia maxima y la frecuencia real de pulsos
de entrada, por la frecuencia maxima de salida.

Referencia _ Frecuencia de pulsos de entrada Frecuencia maxima
de frecuencia  Frecuencia méxima de tren de pulsos (n149) x 10 de salida (n011)
oMy ——,w——@
RUN/STOP FWD o——51
RUN/STOP REV ° S2 <€ RUN/STOP y RUN FWD/REV pueden
SC seleccionarse mediante un conmutador
=P ' conectado a la entrada multifuncional.

, ” [Configure S1y S2 como RUN/STOP FWD
Dispositivo. (n050 = 1) 0 RUN/STOP REV (n051 = 2)]
de referencia . . . N
de pulsos < Configure la frecuencia mediante una sefial

. FC de entrada de tren de pulsos [0% a 100%
(frecuencia maxima)/0 a 33 kHz]
desde el terminal del circuito de control.
N° cons- Nombre Uni- | Rango de | Configu-
tante dad ajuste racionde
fabrica
n003 Seleccion del comando - Oa3 0
RUN

n004 Seleccion de referencia - Oa9 1

de frecuencia

n149 Escala de entrada de tren 1= 100 a 3.300 2.500

de pulsos 10Hz | (33 kHz) (25 kHz)
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B Secuencia de 2 hilos 2

Ademas de las secuencias estandar de 2 6 3 hilos, se ha anadido una
nueva secuencia de 2 hilos 2, que incluye un comando RUN FWD/REV 2
(configuracion 37 en alguna de las selecciones de entrada multifuncional
1 a 7, constantes n050 a n056).

Cuando se programa este comando RUN FWD/REV 2 en una de las
entradas digitales multifuncionales, alterna entre la marcha directa (ON)
e inversa (OFF), en tanto que el comando RUN FWD estandar (valor 1
en n050 a n056) actia como comando RUN/STOP (es decir, inicia

y detiene el funcionamiento del variador).

Aparecera una alarma “ERR” si se intenta configurar el comando
RUN REYV (valor de configuracion: 2) y el comando RUN FWD/REV 2
(valor configurado: 37) simultdneamente. Si se intenta a través de las
comunicaciones, se visualizard el mensaje de error de configuracion

de constante “oP8”, y no sera posible el funcionamiento.

El siguiente diagrama muestra el funcionamiento de las secuencias
tradicionales de 2 y 3 hilos, y el de la nueva secuencia de 2 hilos 2.

1. Secuencia de 2 hilos tradicional:
Seleccion de entrada multifuncional 1 (constante n050): 1
Seleccion de entrada multifuncional 2 (constante n051): 2
Seleccion de entrada multifuncional 3 (constante n052): Distinto de 0

RUN FWD

Frecuencia de salida [ e,

| RUNREV!

. on_ i
Terminal S1: OFF | I . |
Comando RUN FWD . ON '
Terminal S2: OFF I |

Comando RUN REV
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2. Secuencia de 3 hilos
Seleccion de entrada multifuncional 1 (constante n050): 1
(cualquier configuracion)
Seleccion de entrada multifuncional 2 (constante n051): 2
(cualquier configuracion)
Seleccion de entrada multifuncional 3 (constante n052): 0

RUN FWD RUN FWD

Frecuencia R SRR
de salida .

camle e e e e e et e e -—-

i {ON RUN REV
Terminal S1:  oFf I—I U i
Comando RUN :
: . ON |
Terminal S2: OFF
Comando STOP ON :

Terminal S3:
Comando RUN OFF
FWD/REV

3. Secuencia de 2 hilos 2 (especificaciones especiales):
Seleccion de entrada multifuncional 1 (constante n050): 1
Seleccion de entrada multifuncional 2 (constante n051): 37
Seleccion de entrada multifuncional 3 (constante n052): Distinto de 0

RUN FWD

Frecuencia de salida

Terminal S1: E = RUNREV

Comando RUN/STOP OEI on |—!—
Terminal S2: OFF

Comando RUN —
FWD/REV 2
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B Prevencion de bloqueo del motor

(limite de corriente)

Esta funcion ajusta automaticamente la frecuencia y la corriente de
salida en funcion de la carga, con el objeto de continuar el funciona-
miento sin que el motor se bloquee.

Nivel de prevencion de bloqueo (limite de corriente) durante
la aceleraciéon (n093)

Permite configurar el nivel de prevencion de bloqueo (limite de corriente)
durante la aceleracion en unidades de 1%.

(Corriente nominal del variador = 100%)

Configuracion de fabrica: 170%

Un valor de 200% desactivara la prevencion de bloqueo (limite de
corriente) durante la aceleracion. Si la corriente de salida excede del
valor configurado para n093 durante la aceleracion, la aceleracion se
interrumpira y se mantendré la frecuencia. Si la corriente de salida se
sitia en el valor configurado para n093, se iniciara la aceleracion.

Corriente del motor

A
N093 f==-= == N *1: Interrumpe la aceleracion para evitar
g . que el motor se bloquee.
Frecuencia . ; »>Tiempo 2. 1 3 histéresis de la prevencion de

bloqueo durante la aceleracion es
de aprox. el 5% de la corriente
nominal del variador.

de salida

- Tiempo

[
]

1
L *q >

En el area de salida de la constante (frecuencia de salida > Frecuen-
cia méx. de salida de tension (n013)), el nivel de prevencion de blo-
queo (limite de corriente) durante la aceleracion disminuira
automaticamente segln la siguiente ecuacion.

Prevencion de bloqueo durante acel. en area de salida de la constante =

(Nivel de prevencion de bloqueo durrante acel. (n093) x
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Frecuencia méx. de salida de tension (n013)
Frecuencia de salida
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Nivel de prevencion { Nivel de prevencién de bloqueo
de bloqueo durante durante la aceleraciéon (n093)
aceleracion :
_______ 1 Nivel de prevencién de bloqueo
~ durante la aceleracion (40% de n093)

- - Frecuencia de salida
Frecuencia de salida

de tension maxima
n013

Nivel de prevencion de bloqueo (limite de corriente) durante
el funcionamiento (n094)

Permite configurar el nivel de prevencion de bloqueo (limite de
corriente) durante el funcionamiento en unidades de 1%. (Corriente
nominal del variador = 100%)

Configuracion de fabrica: 160%

Un valor de 200% desactivara la prevencion de bloqueo (limite de
corriente) durante el funcionamiento.

Si la corriente de accionamiento de prevencion de bloqueo en la veloci-
dad coincidente excede del valor configurado para n094 durante mas de
100 ms, se iniciara la deceleracion.

Si la corriente de salida excede del valor configurado para n094, la decele-
racion continuard. Si la corriente de salida se sitia en el valor configurado
para n094, se iniciara la aceleracion hasta la frecuencia configurada.

La configuracion de aceleracidén/deceleracion para prevencion de blo-
queo durante el funcionamiento se configura para el tiempo de acelera-
cion actualmente seleccionado, es decir, para Tiempo de aceleracion 1
(n019) y Tiempo de deceleracion 1 (n020), o bien para Tiempo de acele-
racion 2 (n021) y Tiempo de deceleracion 2 (n022).

Corriente del motor

*1: Disminuye la frecuencia para evitar que el
motor se boquee.

*2: Al iniciarse la aceleracion, la histéresis de la corriente
de salida es de aprox. el 5% de la corriente nominal

' E P Tiempo .
Frecuencia ; P del variador.
de salida ; :
T Y
100 ! !
L E = Tiempo
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O Prevencion de bloqueo durante el funcionamiento

Prevenciéon de bloqueo por encima de la velocidad basica
durante el funcionamiento (n115)

El nivel de prevencion de bloqueo puede disminuirse automaticamente
en el rango de salida constante.

N° cons- Nombre Uni- Rango Configura-
tante dad de ajuste cion de
fabrica
n115 Prevencion de bloqueo - | 0 = Desacti- 0
por encima de la veloci- vada
dad basica durante el fun- 1 = Activada
cionamiento

Configuracion de n115

Confi- Funcién
gura-
cion
0 El nivel de prevenciéon de bloqueo es el nivel configurado

para la constante n094 en todas las areas de frecuencia.

1 La siguiente figura muestra como el nivel de prevencion de

bloqueo disminuye automaticamente en el rango de salida

constante (Frecuencia max.> Frecuencia de salida de ten-

sion maxima (n013)).

El limite inferior es el 40% del valor configurado de n094.
«&— Area de salida constante ———m

Nivel de operacion

t
¢
t Nivel de operacion =
n094 : n094 X Frecuencia de salida de tension max. n013

] Frecuencia de salida
|
|
l Lr . . f .
|

40% de n094 bk - - - - - SR imite inferior
i

n013 Frecuencia de salida
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Seleccion de tiempo de aceleracion/deceleracion durante la
prevencion de bloqueo (n116)

Con esta funcion, es posible fijar el Tiempo de aceleracion 2 (n021) y el
Tiempo de deceleracion 2 (n022) como tiempo de aceleracion/decelera-
cion para evitar la bloqueo del motor durante el funcionamiento.

N° cons- Nombre Uni- | Rango de | Configura-
tante dad ajuste cion de
fabrica
n116 Seleccion de tiempo de - | 0 = Desacti- 0
aceleracion/deceleraciéon vada
durante la prevencion de 1 = Activada
bloqueo

Configuraciéon de n116

Confi- Funcion
gura-
cion
0 Seleccion estandar de Tiempo de aceleracién/decelera-
cion 16 2.
1 Seleccion automatica de Tiempo de aceleracion/decelera-
cion 2 (n021, n022).

* Prevencion de bloqueo durante deceleracion (n092)

Para evitar sobretensiones durante la deceleracion, el variador
amplia automaticamente el tiempo de deceleracion en funcion del
valor de la tension de c.c. del circuito principal. Si se utiliza una
resistencia de freno opcional, configure n092 como 1.

Controla el tiempo de

4 deceleracién para evitar
o la sobretension.
Confi- Prevencion de bloqueo S ,
gura- durante deceleracion 3 :
cion S !
L 1 K
0 Especificado [—
Tiempo de
1 No especificado (con resis- dggg,ggiggg
tencia de freno montada)

Nota: Si se utiliza Prevencion de bloqueo durante deceleracion con un control
de posicionamiento simple, el posicionamiento no se realizara correcta-
mente, por lo que debe utilizarse un valor de configuracion de 1.
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B Disminucion de la fluctuacion de velocidad
del motor

[0 Compensacion de deslizamiento (n002 = 0)
A medida que la carga se hace mayor, la velocidad del motor se reduce
y el valor de deslizamiento del motor se incrementa. Una funcion de
compensacion del deslizamiento controla la velocidad del motor a un
valor constante, incluso si la carga varia.

Cuando la corriente de salida del variador es igual a la Corriente nomi-
nal del motor (n036), la frecuencia de compensacion se suma a la fre-
cuencia de salida.

Frecuencia de compensacion = Deslizamiento nominal del motor (n106)

Deslizamiento nominal del motor (n106) — Corriente en vacio del motor (n110)

x Ganancia de compensacion de deslizamiento (n110)

Constantes relacionadas

Corriente nominal del motor (n036) — Corriente en vacio del motor (n110)

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racion de
fabrica
n036 Corriente nominal del 0,1A [0% a 150% de la co- *
motor rriente nominal del
variador
n111 Ganancia de compensa- 0,1 0,0a2,5 0,0
cion de deslizamiento
n110 Corriente en vacio del 1% [0% a99% (100% = *
motor Corriente nominal
del motor n036)
n112 Constante de tiempode | 0,1s [0,0a25,5s 20s
compensacion de desli- Si se configura 0,0 s,
zamiento el tiempo de retardo
sera de 2,0 s.
n106 Deslizamiento nominal 0,1Hz|0,0a 20 Hz *
del motor

* Depende de la capacidad del variador. (Consulte las paginas 238 y 239.)

Nota: 1. La compensacion de deslizamiento no se aplicara en las siguientes
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condiciones:

Frecuencia de salida < Frecuencia minima de salida (n016)

nal del motor (n036) esta configurada como 0,0 A.

2. La compensacion de deslizamiento no se ejecuta durante la regeneracion.
3. La compensacion de deslizamiento no se ejecuta si la Corriente nomi-
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B Proteccion del motor

[0 Deteccidon de sobrecarga del motor

El V7AZ protege al motor contra sobrecargas con un relé termoelectro-
nico de sobrecarga integrado.

Corriente nominal del motor (corriente de referencia termo-
electronica, n036)

Permite configurar el valor de corriente nominal indicado en la placa de
identificacion del motor.

Nota: S1n036 se configura como 0,0 A, quedara desactivada la funcion de pro-
teccidon contra sobrecarga del motor.

Seleccion de proteccion de sobrecarga del motor (n037, n038)

Configu- Caracteristicas termoelectronicas
racionde
n037
0 Para motor polivalente
1 Para motor de variador
2 No dispone de proteccion termoelectronica de sobrecarga.
N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste | Configu-
tante dad racion
de
fabrica
n038 Configuracién de 1 min |1 a60 min 8 min
constante de tiempo
de proteccion termo-
electronica del motor

La funcion de proteccion termoelectronica contra sobrecarga monitoriza
la temperatura del motor basandose en la corriente y el tiempo de salida
del variador con el objeto de proteger al motor contra el sobrecalenta-
miento. Si el rel¢ termoelectronico de sobrecarga estd activado

s€ ¢ ¢ producird un error, y la salida del variador se pondra en OFF
para evitar el sobrecalentamiento excesivo del motor. Si se trabaja con
un variador conectado a un solo motor, no es necesario un relé térmico
externo. Si se trabaja con un variador conectado a mas de un motor, ins-
tale un relé térmico en cada motor.

Motores polivalentes y motores de variador

Los motores de induccion estan clasificados como motores polivalentes
o motores de variador, en funcion de sus capacidades de enfriamiento.
La funcion de sobrecarga del motor actia de manera diferente en ambos
tipos de motores.
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Ejemplo para motores Clase 200 V

Efecto de Caracteristicas de par Sobrecarga
enfriamiento termoelectré-
nica
Surte efecto - L Se producira
> funCIOna 195 ===, -~ g(())rio Iazo_ un UL :, error
a 50/60 Hz 140 A (proteccién de
con alimenta- Par Régimen sobrecarga
cion eléctrica (%) 100 del motor)
comercial 80 = A\ si se trabaja
[ 55 ___________\ continuamente
& 38 e a 50/60 Hz
© o] msnos, al
% 03 2 50 (1:2992 de la
o Frecuencia de funcionamiento (Hz) )
S Frecuencia basica 60 Hz
o (V/f para tensidon de entrada
= de 50 Hz y 220 V)
Para el funcionamiento a baja velo-
cidad, debera limitarse el par para
evitar el aumento de la temperatura
del motor.
Surte efecto 180 — La proteccion
cuando fun- \ 60s 4 termoelectréni-
ciona a baja 150 e ca de sobrecar-
velocidad Par Régimen ga no se
(aprox. 6 Hz) (%) 100 activaraincluso
| A en caso de
5 55______________\ funcionamiento
2 | S N continuo
f= a 50/60 Hz
g 03 ~ 0 menos, al
O | o 100% de la
O Frecuencia de funcionamiento (Hz) Carga.
[
% Frecuencia basica 60 Hz
s (V/f para tensién de entrada
de 50 Hz y 220 V)
Utilice un motor de variador para
el funcionamiento continuo a baja
velocidad.
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O Entrada de termistor PTC para proteccion de sobrecalenta-
miento del motor
La proteccion del motor se aplica utilizando, en cada fase del motor, las
caracteristicas de temperatura-resistencia del termistor de coeficiente de
temperatura positivo (PTC) integrado en la bobina.

El siguiente grafico muestra las caracteristicas del valor de temperatura-
resistencia del PTC.

Resistance (Q)

I H
A Clase F C a.'s.ga
1330 Jeerererereerereneereiians Tr: umbral de temperatura
: i Varia segun el tipo de PTC, pero el valor
: de la resistencia es practicamente el mismo.
i Por ejemplo  Tr = Clase F, 150°C
i Tr' = Clase H, 180°C
550 - "
P Temperatura

Tr—=5 Tr Tr+5 Tr

La tension en los extremos de los tres termistores PTC conectados en
serie entra en un terminal de entrada analdgica (FR), y se detectan las
alarmas y errores de OH del motor segun la tension relativa a las carac-
teristicas de temperatura-resistencia del termistor PTC.

Una vez detectada una alarma OH de motor (entrada FR > 0,94 V), la ope-
racion continta segun la seleccion de Proteccion de sobrecalentamiento del
motor n141 (y el indicador OHS del operador digital parpadeara).

Una vez detectado el error del motor (entrada FR > 1,87 V), el motor se
detendra segtn la seleccion de Proteccion de sobrecalentamiento del
motor n141 (y el indicador OH9 del operador digital parpadeard).
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N° Nombre Descripcién Confi-
cons- gura-
tante cionde

fabrica
n141 Seleccion de pro- 0: Sin proteccion contra sobrecalen- 0

teccion contra so- tamiento con entrada de termistor
brecalentamiento PTC (FR)
de motor de entra-
da de termistor 1 0 mayor: Proteccion contra sobre-
PTC calentamiento con

entrada de termistor PTC (FR)

Nota:

alarma oH8/oH9: el usuario puede op-
tar por que el variador desacelere
hasta detenerse o no.

1: Sélo alarma oH8, y sin detencion.

2: alarma oH8 y deceleracién hasta
detenerse (salida de error oH9).

3: alarma OH8, y deceleracién hasta
detenerse (salida de fallo oH9) utili-
zando el tiempo de deceleracion de
n022 (Tiempo de deceleracion 2)

4: alarma oH8 y marcha libre hasta
detenerse (salida de error oH9).

5: no alarma oH8 y deceleracion has-
ta detenerse (salida de error oH9).

6: no alarma OH8, y deceleracion
hasta detenerse (salida de fallo
oH9) utilizando el tiempo de dece-
leracion de n022 (Tiempo de de-
celeracion 2)

7: no alarma oH8 y marcha libre has-
ta detenerse (salida de error oH9).

n142 Constante de tiem- Unidad de configuracion: 0,1 s 02s
po de filtro de entra- | Rango de ajuste: 0,0 a 10,0 s
da de temperatura
del motor

Nota: Cuando la entrada de sefial analdgica (0 a 10 V) al terminal FR se utiliza
como seial de sobrecalentamiento del motor para la entrada del termis-
tor (FR) (si n141 estd configurado como 1 0 mayor), la sefal no podra
utilizarse como referencia de frecuencia ni para realimentacion PID.
(Existen restricciones para la configuracion de constantes.)

Las siguientes opciones no pueden configurarse desde el operador digi-
tal. (Tras aparecer un error en el operador digital, volvera el valor exis-
tente antes del cambio.)

Si las siguientes opciones se configuran desde MEMOBUS, se producira un
error de configuracion de constante. (oP7 parpadeara en el operador digital.)




6 Funciones de programacion

* Sinl4l esta configurado como 1 o superior:
n004 (Seleccion de referencia de frecuencia) no podra configurarse
como 2, 3 0 4 (referencia de frecuenciade 0 a 10 V, 4 a 20 mA
6 0 a 20 mA, respectivamente).
Sinl128 (Seleccion de control PID) se configura con un valor distinto
de 0 (con control PID), n164 (Seleccion de valor de realimentacion
PID) no podra configurarse como 0, 1 ¢ 2 (valores de realimentacion
de0al0V,4a20mA, 6 0a20mA, respectivamente).

» La constante n141 no podra configurarse como 1 si n004 est4 confi-
gurada como 2, 3 6 4, n128 esta configurada como 1 y n164 esta con-
figurada como 0, 1 6 2.

Diagrama de conexion de terminales de la Proteccion contra sobrecalen-
tamiento de motor de entrada de termistor PTC

i
Entrada o—0 !
multifuncional I
|

+V (+12V) mg Salida
multifuncional

Divisor de
tension, 18 kQ

FR
. (0a10V:

Termistor PTC I\ 120 kQ) . po Salida
| },q | multifuncional

’ : - PHC
| FC . !
PC

Nota: Al realizar la proteccién contra SW2
sobrecalentamiento del motor con OFFEE— ON
la entrada de termistor PTC, \
asegurese de situar el interruptor
DIP V-l (SW2) de la placa del
circuito de control en la posicion V.

T2
_
fay!
&

AN
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B Seleccion de funcionamiento del ventilador de

refrigeracion

Para prolongar la vida util del ventilador de refrigeracion, éste puede confi-
gurarse para funcionar solo cuando el variador esté en funcionamiento.
n039 =0 (Configuracion de fabrica):
Funciona so6lo cuando el variador
esta en funcionamiento (Contintia
funcionando durante 1 minuto des-
pugs que el variador se detiene.)
=1: Funciona cuando la alimentacion
esta conectada (ON).

Utilizacion de comunicaciones MEMOBUS
(MODBUS)

El V7AZ tiene la opcion de comunicaciones serie utilizando un contro-
lador programable (serie MEMOCON) y MEMOBUS (MODBUS).
Consulte informacion detallada sobre las comunicaciones en el Manual
de instrucciones de MEMOBUS (manual n° TOEZ-C736-70.1).

Comunicaciones MEMOBUS (MODBUS)

El sistema MEMOBUS consta de una unidad maestra (PLC) y varias
esclavas (unidades V7AZ 1 a 31).

Las comunicaciones entre las unidades maestra y esclavas (comunica-
ciones serie) se controlan segun el programa de la maestra, que es la que
inicia las comunicaciones, en tanto que las esclavas responden.

La unidad maestra envia una sefal a cada esclava cada vez. Cada unidad
esclava tiene un namero de direccion prerregistrado. La unidad maestra
especifica dicho nimero y comunica las sefales. La unidad esclava
recibe la comunicacion para realizar las funciones especificadas, y res-
ponde a la unidad maestra.

PLC OMRON

L]

V7AZ V7AZ V7AZ

Ejemplo
de comunicaciones
RS-485

b
—
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[0 Especificaciones de comunicaciones

Interfaz RS-422, RS-485
Sincronizacion Asincrona (sincronizacion de Start-stop)
Parametros de Velocidad de transmision: puede seleccionarse
comunicaciones 2.400/4.800/9.600/19.200 bps
Longitud de datos: 8 bits fijos
Paridad: las opciones son par/impar/ninguna
Bits de parada: 1 bit fijo
Comunicaciones MEMOBUS (MODBUS) (s6lo modo RTU)
Protocolo
N° maximo de variadores | 31 (utilizando RS-485)
que pueden conectarse

O Te

rminal de conexion de comunicaciones

Para las comunicaciones MEMOBUS, utilice los siguientes terminales

S+,

ac
En

S-, R+ y R-. Cambie la resistencia de terminacion como se indica

ontinuacion.

comunicaciones RS-422, RS-485: Sitae en la posicion ON solo el
interruptor SW2 ON/OFF del
variador situado al final de la
serie, visto desde el PLC.

s =F
RS-422A o
o RS-485 ot
R_ W

Resistencia de terminacion (1/2 W, 120 Q)
Interruptor ON/OFF SW2

SW1 SW2

@ PP ] | 4—OFFm—IoN
NPN (@ Ee— VI |

S5 S6 S7 P1 P2 R+ R- FS FR FC

(IDOOOOOOOOOO

ST S2 S3 S4 SC PC S+ S- AM AC RP

DOOOOOOOOOD

Nota: 1. Mantenga separado el cableado de las comunica-

ciones del cableado del circuito principal o de
otras lineas eléctricas. @ (]:D @
2. Para el cableado de comunicaciones, utilice cables LF2LR 1%

apantallados. Conecte el revestimiento de apanta-
llado al terminal de tierra y termine el otro PCRS+f S
extremo para evitar cualquier conexion (con el
objeto de evitar malfuncionamiento por ruido).

3. Si las comunicaciones se realizan a través de una interfaz RS-485,
conecte los terminales S+ y R+, S- y R- fuera del variador, tal y como
puede verse a la derecha.
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Procedimiento de comunicaciones con PLC
A continuacion se explica el procedimiento para las comunicaciones

con un PLC.

1. Conecte el cable de comunicaciones entre el PLC y el V/AZ con la
alimentacion desconectada (OFF).

2. Conecte (ON) la alimentacion.

3. Configure las constantes (n151 a n157) necesarias para las comuni-
caciones con el operador digital.

4. Desconecte (OFF) una vez la alimentacion para verificar que el dis-
play del operador digital se haya borrado completamente.

5. Vuelva a conectar la alimentacion.

6. Seguidamente se iniciardn las comunicaciones con el PLC.

O Configuracion de las constantes necesarias para las comuni-

caciones

Para las comunicaciones del PLC es necesario configurar las constantes
de comunicaciones.

Las constantes n151 a n157 no pueden configurarse a través de las comunica-
ciones. Siempre deben configurarse antes de iniciar las comunicaciones.

Cons- Nombre Descripcion Configu-
tante racionde
fabrica
n003 | Seleccion del co- 0: Operador digital 0
mando RUN 1: Terminales del circuito de control
2: Comunicaciones MEMOBUS
3: Tarjeta de comunicaciones (opcional)
n004 | Seleccién de refe- [ 0: Potenciometro (operador digital) 0
rencia de frecuencia | 1: Referencia de frecuencia 1 (n024)
2: Terminales del circuito de control (tensién de 0 a 10 V)
3: Terminales del circuito de control (corriente de 4 a 20 mA)
4. Terminales del circuito de control (corriente de 0 a 20 mA)
5: Tren de pulsos
6: Comunicaciones MEMOBUS (n° de registro 0002H)
7: Terminales del circuito del operador CN2
(tensiébn de 0 a 10 V)
8: Terminales del circuito del operador CN2
(corriente de 4 a 20 mA)
9: Tarjeta de comunicaciones (opcional)
n151 | MEMOBUS 0: Deteccion de timeover (marcha libre hasta detenerse) 0
La deteccion de su- | 1: Deteccion de timeover (deceleracion hasta detenerse
peracion de tiempo con tiempo de deceleracion 1)
monitoriza el tiempo | 2: Deteccion de timeover (deceleracidon hasta detenerse
de transmision entre con tiempo de deceleracion 2)
la recepcién de los 3: Deteccion de timeover (funcionamiento continuo,
datos correctos des- visualizacion de alerta)
de el PLC. 4: Deteccion de timeover no especificada

(Ti-meover: 2 s)
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Cons- Nombre Descripcion Configu-
tante racionde
fabrica
n152 | Unidad de monitori- | 0: 0,1 Hz 0
zacion de frecuen- |1: 0,01 Hz
cia y referencia de [2: 30.000/100% (30.000 = frecuencia max. de salida)
frecuencia de ME- |3: 0,1%
MOBUS
n153 | Direccidn de escla- | Rango de configuracion: 0 a 32* 0
va de MEMOBUS
n154 | Seleccion de BPS | 0: 2.400 bps 2
de MEMOBUS 1: 4.800 bps
2: 9.600 bps
3: 19.200 bps
n155 | Seleccion de pari- | 0: Paridad par 2
dad de MEMOBUS | 1: Paridad impar
2: Sin paridad
n156 | Tiempo de espera | Rango de configuracion: 10 ms a 65 ms 10 ms
de transmision Unidad de configuracion: 1 ms
n157 | Control de RTS 0: Control de RTS 0
1: Sin control de RTS (RS-422A: comunicaciones 1:1)
* Launidad esclava no respondera a los comandos de la unidad maestra si esta
configurada como 0.
Sera posible la monitorizacion del estado de funcionamiento desde
el PLC, la configuracion/referenciacion de constantes, Reset de fallo
y la referencia de entrada multifuncional, independientemente de
la seleccion del comando RUN o de la referencia de frecuencia.
La referencia de la entrada multifuncional desde el PLC se convertira
en OR con los comandos de entrada procedentes de los terminales
de entrada multifuncional S1 a S7.
O Formato del mensaje

En las comunicaciones, la unidad maestra (PLC)
envia un mensaje a la unidad esclava (V7AZ),

y ésta responde. A la derecha puede verse la confi-
guracion para el envio y la recepcion. La longitud
de los datos varia en funcién del contenido de los
comandos (funciones).

El intervalo entre los mensajes debe mantenerse en
los siguientes valores.

Direcciéon
de esclava

Caddigo de funcion

Datos

Comprobacion
de errores

PLC - V7TAZ V7AZ - PLC PLC - V7TAZ ‘_
I Mensaje de referenciaJ Msaje de respue@ LMensaje de referencia [ -
ot |ty
24 bits ~ Configuracion de n156 24 bits 10 ms 0 mas
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* Direccion de esclavo: direccion del variador (0 a 32)
La configuracion como 0 indica difusion simultanea.
El variador no responderd a los comandos de la unidad
maestra.

» Codigo de funcion: codigos de comandos (véase a continuacion)

Caodigo Funcion Mensaje Mensaje de respuesta
de fun- de referencia

cion

hexa- Minimo Maximo Minimo Maximo
decimal (bytes) (bytes) (bytes) (bytes)

03H Leyendo conte- 8 8 7 37

nido del registro
de retencion

08H [Prueba de devolu- 8 8 8 8
cion de lazo
10H Escritura 11 41 8 8

en variosregistros
de retencion

» Datos: Componga una serie de datos combinando ntimeros de registro
de retencion (codigos de prueba para nameros de devolucidon de
lazo) y sus datos. La longitud de los datos dependera del conte-
nido del comando.

« Comprobacion de errores: CRC-16 (Calcule el valor empleando el

siguiente método.)

1. El valor predeterminado de calculo de CRC-16 suele ser 0. En el sis-
tema MEMOBUS, cambie el valor predeterminado a 1 (todo a 16 bits).

2. Calcule CRC-16 partiendo del supuesto de que la direccion de lazo
LSB es MSB, y que el ultimo dato MSB es LSB.

3. Asimismo, calcule CRC-16 para un mensaje de respuesta desde la
unidad esclava, y referéncielo al CRC-16 en el mensaje de respuesta.

 Lectura del contenido de registro de retencion (03H)

Lee el contenido del numero especificado de registros de retencion
continuos. El contenido de cada registro de retencion esta dividido

en los 8 bits superiores y los 8 bits superiores. Se convierten en ele-
mentos de datos en el mensaje de respuesta, en orden numérico.
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6 Funciones de programacion

Ejemplo:
Lectura de la senal de estado, los contenidos de fallo, el estado de enlace
de datos y la referencia de frecuencia del V7AZ (unidad esclava 2).

: : Mensaje de respuesta Mensaje de respuesta
Mensaje de referencia (en funcionamiento normal) (al producirse un fallo)
Direccion Direccion Direccion
de esclava 02H de esclava e de esclava 02H
Caddigo de funcion | 03H Cédigo de funcion | 03H Cddigo de funcién | 83H
NUmero Sﬁgf‘ 00H Numero de datos*| 08H Cadigo de error | 03H
inicial . Primer | Supe- Supe-
Inferior | 20H registro fior O00H fior F1H
S de CRC-16
Cant A% | 00H reten- | Inferior | 65H Inferior | 31H
- cién
dad —
Inferior | 04H | | Siguient | Supe- | g,
ereqistro ror
Supe- | g5y | | e IetON Ferior | 0OH
rior
CRC-16 Siguient | Supe-
Inferior | FOH eregistro fior O00H

de reten-

(Consulte informacion cion | Inferior | 00H

acerca del codigo de error
03H en la pagina 150.)

Siguient | Supe-
eregistro rior 01H

decrig’;en- Inferior | F4H
Supe-
. AFH
CRC-16 rior
Inferior | 82H

* El doble del nimero del mensaje de referencia.

» Ejemplo de prueba de devolucién de lazo (08H)

Se devuelve un mensaje de referencia como mensaje de respuesta sin
ser modificado. Esta funcion se utiliza para verificar las comunica-
ciones entre la unidad maestra y las esclavas. Como céddigos o datos
de prueba puede utilizarse cualquier valor arbitrario.
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Ejemplo: Prueba de devolucion de lazo de V7AZ (esclava 1)

. . Mensaje de respuesta Mensaje de respuesta
Mensaje de referencia (en funcionamiento normal) (al producirse un fallo)
Direccién Direccién Direccién
de esclava 01H de esclava O1H de esclava 01H
Cddigo de funcién | 08H Cadigo de funcion | 08H Cddigo de funcién | 89H
- Supe- - Supe- .
Coddelgo rior OOH Coddégo rior O0H Cddigo de error 01H
prueba | Inferior | O0H prueba | Inferior | OOH ngre— 86H
Supe- Supe- CRC-16
Datos rior A5H Datos rior A5H Inferior | 50H
Inferior | 37H Inferior | 37H
Supe- Supe-
crc-16 | rior | PAH | 1 crete | rior | PAH
Inferior | 8DH Inferior [ 8DH

« Escritura en varios registros de retencion (10H)
Los datos especificados se escriben en los diversos registros de
retencion especificados desde el nimero especificado, respectiva-
mente. Los datos escritos deben ordenarse en un mensaje de referen-
cia, en el orden de los nimeros de registros de retencion: desde los
ocho bits de mayor peso a los ocho bits de menor peso.

Ejemplo:

Configuracion de RUN FWD (marcha directa) a una frecuencia de refe-
rencia de 60,0 Hz en la unidad esclava 1 V7AZ desde el PLC.

: : Mensaje de respuesta Mensaje de respuesta
Mensaje de referencia (en funcionamiento normal) (al producirse un fallo)
Direccion Direccion Direccion
de esclava O1H de esclava 01H de esclava O1H
Cddigo de funcion | 10H Cddigo de funcion | 10H Cddigo de funcion | 90H
Supe- | goH Supe- | oo Codigo de error | 02H
N.ur_ngro rior Npmgro rior
inicial 1) cerior | 01H inicial 1 corior | 01H Sfigf' CDH
ST SUpe- CRC-16
Canti- | “h®" | OOH Canti- | :P®" | 00H Inferior | C1H
dad  —rreror T 02H dad  Mrterior I 02A
NuUmero de datos* | 04H S:“i'gf' 10H
- CRC-16
Prime- | Supe- | o Inferior | 08H
ros rior
datos Inferior | 01H
Siguien- | Supe-
%es rior 02H
datos Inferior | 58H
Supe-
CRC-16 | __rior 63+
Inferior | 39H

* Debe configurarse el doble del tamafio del niumero real.
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6 Funciones de programacion

Datos
» Datos de referencia (disponibles para lectura/escritura)
rggoi gt?o Bit Descripcion
0000H |Reservado
0 |Comando RUN 1: RUN 0: STOP
1: Marcha : :
1 |Comando RUN REV inversa 0: Marcha directa
2 |Fallo externo 1: Fallo (EFO)
3 |Comando Resetdefallo 1: Comando Reset
4 Referencia de entrada multifuncional 1 (funcién selecciona-
da por n050)
5 Referencia de entrada multifuncional 2 (funcién selecciona-
da por n051)
0001H 6 Referencia de entrada multifuncional 3 (funcién selecciona-
da por n052)
7 Referencia de entrada multifuncional 4 (funcién selecciona-
da por n053)
8 Referencia de entrada multifuncional 5 (funcién selecciona-
da por n054)
9 Referencia de entrada multifuncional 6 (funcién selecciona-
da por n055)
A Referencia de entrada multifuncional 7 (funcién selecciona-
da por n056)
B-F |(No utilizado)
0002H Referencia de frecuencia (unidad: n152)
0003H Ganancia de V/f (1.000/100%) Rango de configuracién: 2,0 a 200,0%
%%%%h'_'" Reservado
Configuracién de salida analégica de terminal AM
Rango de configuracién: 0 a 1.100
0007H |[Salida de 0.a 11 V/0 a 1.100 (cuando Ganancia de monitorizacion (n067) = 1,00)]
ota: Solo se activa si n065 esta configurada como 0 (salida de monitori-
zacion analdgica) y n066 como 8 (salida de datos a través de comu-
nicaciones).
0008H |Reservado
o |Referencia de salida multifuncional 1 (1: MA ON, 0: MA OFF)
(Surte efecto cuando n057 = 18)
1 |Referencia de salida multifuncional 2 (1: P1 ON, 0: P1 OFF)
0009H (Surte efecto cuando n058 = 18)
o |Referencia de salida multifuncional 3 (1: P2 ON, 0: P2 OFF)
(Surte efecto cuando n059 = 18)
3-F |(No utilizado)
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rggo]igt?o Bit Descripcidn
000AH | Configuracion de salida de tren de pulsos de terminal AM
Rango de configuracion: 0 a 14.400
(Salida de 0 a 14.400 Hz/0 a 14.400 [se configura en incrementos de 1 Hz])
Nota: Sélo se habilita si n065 esta configurada como 1 (salida de monitori-
zacion de pulsos) y n150 como 50 (salida de datos a través de co-
municaciones).
000BH @) 1: Alarma del PLC 1 (PA1 parpa-
a 0 |Alarma del PLC 1 dea en el operador digital)
o 1: Alarma del PLC 2 (PA2 parpa-
gg 1 |Alarma del PLC 2 dea en el operador digital)
()
C O . R
olle 1: Error del PLC 1 (se visualiza
© s 2 |Errordel PLC 1 PE1 en el operador digital)
= 1: Error del PLC 2 (se visualiza
gg 3 |Errordel PLC 2 PEZ2 en el operador digital)
3% | 4F [(No utilizado)
000CH | o« 0-6 Dato visualizado en el primer digito de LED de 7 segmentos
g_g del Operador digital (ASCII)
gg 7.D Dato visualizado en el segundo digito de LED de 7 segmen-
O tos del operador digital (ASCII)
38
N~ O
o9
88- E-F |[(No utilizado)
Wo
-1
000DH | o 0-6 |Dato visualizado en el tercer digito de LED de 7 segmentos
g*‘(—u del operador digital (ASCII)
eo 2.p |Dato visualizado en el cuarto digito de LED de 7 segmentos
DO del operador digital (ASCII)
52
™~ ©
§ S | E-F |(No utilizado)
TTo)
1T
%%Qlllz:ﬂ Reservado

Nota: Escriba “0” en el caso de bits no utilizados. Nunca escriba datos en los
registros reservados.

* Los codigos que no puedan expresarse en los LEDs de 7 segmentos se visua-
(1A

lizaran como )
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6 Funciones de programacion

» Datos de difusion simultanea (disponibles solo para escritura)

N° de : .
registro Bit Descripcion
0 | Comando RUN 1: RUN 0: STOP
1: Marcha . :
1 Comando RUN REV inversa 0: Marcha directa
2 | (No utilizado)
0001H 3 | (No utilizado)
4 | Fallo externo 1: Fallo (EFO)
5 | Comando Reset de fallo 1: Reset de fallo
6-F | (No utilizado)
Unidad fija de referencia de frecuencia 30.000/100%
0002H (Los datos son convertidos a 0,01 Hz dentro del variador,
y las fracciones se redondean.)
Las sefiales de bits no definidas como sefiales de operacion de difu-
sidn se utilizan como sefiales de datos de la estacion local.
« Datos de monitorizacidn (disponibles sdélo para lectura)
N° de : o
registro Bit Descripcion
0 |Comando RUN 1: RUN 0: STOP
1: Marcha : :
1 |[Comando RUN REV inversa 0: Marcha directa
Variador listo para fun- o : ;
§ 2 cionar 1: Listo 0: No listo
8 | 3 |Fallo 1: Fallo
0020H o) , -
© Error de configuracién :
,‘_E 4 de datos 1: Error
) 5 |Salida multifuncional 1 (1: MA ON 0: MA OFF)
6 |Salida multifuncional2 (1: P1 ON 0: P1 OFF)
7 | Salida multifuncional 3  (1: P2 ON 0: P2 OFF)
8-F | (No utilizado)
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N° de
registro

Bit

Descripcion

0021H

Sobrecorriente (OC)

Sobretensiéon (OV)

Sobrecarga del variador (OL2)

Sobrecalentamiento del variador (OH)

(No utilizado)

(No utilizado)

Pérdida de realimentacion PID (FbL)

Fallo externo (EF, EFO), Parada de emergencia (STP)

Fallo de hardware (FXX)

Sobrecarga del motor (OL1)

Descripcién del fallo

Deteccidén de sobrepar (OL3)

Deteccidén de subpar (UL3)

Pérdida de potencia (UV1)

Fallo de alimentacién de control (UV2)

Tiempo superado de comunicaciones MEMOBUS (CE)

Fallo de conexion del operador (OPR)

0022H

Escritura de datos

(No utilizado)

(No utilizado)

Fallo de limite superior/inferior

Fallo de coherencia

5-F

Estado de enlace de datos

(No utilizado)

0023H

Referencia de frecuencia (unidad: n152)

0024H

Salida de frecuencia (unidad: n152)

0025H-
0026H

(No utilizado)

0027H

Corriente de salida (10/1 A)

0028H

Referencia de tension de salida (1/1 V)
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6 Funciones de programacion

N° de
registro

Bit

Descripcién

0029H

Descripcioén del fallo

(No utilizado)

(No utilizado)

Fase abierta de entrada (PF)

WIN|—~]O

Fase abierta de salida (LF)

P
A

(No utilizado)

002AH

Descripcién de la alarma

Funcién de parada de operacién (STP)

Error de secuencia (SER)

Comandos RUN FWD/REV simultaneos (EF)

Baseblock externo (BB)

Deteccion de sobrepar (OL3)

Sobrecalentamiento del ventilador de refrigeracion (OH)

Sobretension del circuito principal (OV)

Infratensién del circuito principal (UV)

Fallo del ventilador de refrigeracion (FAN)

Fallo de comunicaciones (CE)

Error de tarjeta de comunicaciones opcional (BUS)

Subpar (UL3)

Alerta de sobrecalentamiento de variador (OH3)

Pérdida de realimentacion PID (FBL)

Parada de emergencia (STP)

Comunicaciones en espera (CAL)

002BH

Estado de entrada de secuencia

Terminal S1 : Cerrado : Abierto

Terminal S2 : Cerrado : Abierto

Terminal S3 : Cerrado : Abierto

Terminal S4 : Cerrado : Abierto

Terminal S5 : Cerrado : Abierto

Terminal S6 : Cerrado : Abierto

Alalalalalal a
OO0l O0| 0|00 O

Terminal S7 : Cerrado : Abierto

I
M

(No utilizado)
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N° de : o
registro Bit Descripcion
0 |RUN 1: RUN
1 |Velocidad cero 1: Velocidad cero
2 | Coincidencia de frecuencia 1: Coincidente
3 | Fallo menor (indicado mediante alarma)
4 | Deteccion de frecuencia 1 1: Frecuencia de salida < (n095)
5 |Deteccidn de frecuencia 2 1: Frecuencia de salida > (n095)
6 | Variador listo para funcionar 1: Listo
5 7 | Deteccidn de subtension  1: Deteccion de subtensidn
_cgs 8 |Baseblock 1. Baseblock de salida de variador
c_>° Modo de referencia 1: Cualquiera, excepto
002CH [ © 9 |de frecuencia comunicaciones
o 0: Comunicaciones
©
3 Modo de comando RUN  1: Cualquiera, excepto
L A comunicaciones
0: Comunicaciones
B | Deteccion de sobrepar 1: Deteccion o fallo de sobrepar
C |Detecciéon de subpar 1: Deteccion o fallo de subpar
D |Reintento de fallo
Fallo incluglendo tiempo superado de comunicaciones
E |MEMOBUS)
1: Fallo
A | Tiempo superado de comunicaciones MEMOBUS
1: Tiempo superado
I 0 |MA 1: ON 0: OFF
002DH gs| 1 [P 1: ON 0: OFF
32| 2 [Pz 1: ON 0: OFF
| 3-F |(No utilizado)
5 Pérdida de referencia de frecuencia
S8l O 1: Pérdida de referencia
002EH | &85 de frecuencia
» >
"3 | 1-F |(No utilizado)
88%5::"' Reservado
0031H | Tension de c.c. del circuito principal (1/1 V)
0032H | Monitorizacion de par (1/1%; 100%/Par nominal del motor; con signo)
2033 | (No utilizado)
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6 Funciones de programacion

N° de

registro Bit Descripcion
0037H | Potencia de salida (1/1 W: con signo)
0038H Valor de realimentacion PID (100% /Entrada equivalente a la frecuencia
max. de salida; 10/1%; sin signo)
0039H | Valor de entrada PID (+100%/+Frecuencia max. de salida; 10/1%; con signo)
003AH | Valor de salida PID (+100%/+Frecuencia max. de salida; 10/1%; con signo)
88%3';"' Reservado
» 0 |Error CRC
o
IS 1 | Fallo de longitud de datos
§ 2 | (No utilizado)
= 3 | Error de paridad
003DH =
S 4 |Error de Overrun
3 5 |Error de trama
g 6 |Timeover
W1 7 [(No utilizado)
88§EH' Reservado
Valor de entrada analdgica de terminal FR
0075H (entrada de 0,0% a 100,0%/0 a 10V,
entrada de 0,0% a 100,0%/4 a 20 mA,
entrada de 0,0% a 100,0%/0 a 20 mA)
Valor de entrada de tren de pulsos de terminal RP
0076H | (1 Hz1)
0077H Valor de entrada del potenciometro del operador digital
(0,0% a 100,0%/Minimo a maximo)
0078H Valor de entrada del terminal CN2-1 del operador digital (entrada de tension)
(entrada de 0,0% a 100,0%/0 a 10 V)
0079H Valor de entrada del terminal CN2-2 del operador digital (entrada de corriente)

(entrada de 0,0% a 100,0%/4 a 20 mA)
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N° de
registro

Bit

Descripcion

007AH

Estado de entrada de teclado
del operador digital

(No utilizado)

La tecla DATA/JENTER esta siendo pulsada.

La tecla UP esta siendo pulsada.

La tecla DOWN esta siendo pulsada.

La tecla RUN esta siendo pulsada.

La tecla STOP/RESET esta siendo pulsada.

||| W|IDN|—~]O

No utilizado (siempre 0)

* El contenido del error de comunicaciones se guarda hasta que se ejecuta
Reset de fallos.
(Reset esta activado durante RUN.)

O Almacenamiento de constantes [comando ENTER]
(solo escritura)

N° de Nombre Contenido Rango Confi-
registro de ajuste | gura-
cion de
fabrica
0900H | Comando | Escribe los datos de la cons- OO00H a -
ENTER tante en la memoria no volatil FFFFH
(EEPROM)

Cuando se escribe una constante en el PLC a través de las comunicacio-
nes, se escribe en el area de datos de constante de la RAM del V7AZ.
El comando ENTER es un comando para escribir los datos de la cons-
tante de la RAM en la memoria no volatil del V7AZ. Este comando
ENTER se ejecuta cuando se escriben datos, independientemente

de su valor, en el registro n° 0900H. En la configuracion de fabrica, el
comando ENTER sera aceptado s6lo mientras el variador esté detenido.
Cambiando la constante n170, sera posible que el comando ENTER sea

aceptado aunque el variador esté en funcionamiento.
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6 Funciones de programacion

N Mientras se esta almacenando la constante después

de enviar el comando ENTER, la respuesta a los
comandos o introduccion de datos con las teclas
del operador digital (JVOP-140) seré deficiente.
Asegurese de adoptar medidas para una parada

de emergencia utilizando los terminales externos
(configurar el terminal externo para que dé priori-
dad al comando RUN, o bien configurar el terminal
de entrada multifuncional para un fallo externo,
baseblock externo o parada de emergencia).

El nimero maximo de veces que se puede escribir en la
memoria no volatil del V7AZ es de 100.000. Por consi-
guiente, no ejecute excesivamente el comando ENTER.

Al cambiar una constante desde el operador digital, los datos de la cons-
tante guardados en la RAM se escribirdn en la memoria no volatil sin
necesidad del comando ENTER.

de comando ENTER
(comunicaciones

N° cons- Nombre Uni- | Rango | Configu-
tante dad de racion de
ajuste fabrica
n170 Seleccién de operacién - 0, 1 0

MEMOBUS)
Confi- Descripcion
gura-
cionde
n170
0 Acepta el comando ENTER (para guardar constantes)
mientras el variador esta detenido.
1 Acepta siempre el comando ENTER (almacenamiento

constante).

La nueva constante tendra validez incluso si no se introduce
el comando ENTER. No obstante, si no se utiliza el comando
ENTER, el valor volvera a ser el que estaba guardado cuan-

do vuelva a conectarse (ON) la alimentacion.

El registro n° 0900H se utiliza s6lo para escritura. Si se lee este registro,
se producird un error de n° de registro (codigo de error: 02H).
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Cadigo de error:

Cddigo
de Contenido
error
01H Caodigo de error de funcion
» El cédigo de funcién del PLC es distinto de 03H, 08H 6 10H.
N° de registro incorrecto
02H * No se han registrado numeros de registro a los que acceder.
» Ha sido leido el comando ENTER “0900H” (un registro de uso
exclusivo para lectura).
Cantidad incorrecta
* El numero de elementos de datos a leer o escribir no esta dentro
03H del rango de 1 a 16.
» El numero de elementos de datos de un mensaje no es el valor
obtenido multiplicando por dos la cantidad en modo de escritura.
Error de configuracion de datos
» Se ha producido un error simple de limite superior/inferior con
21H los datos de control o |la escritura de la constante.
» Se ha producido un error de configuracién de constante durante
la escritura de la constante.
Error de modo lectura
« Se ha intentado escribir una constante desde el PLC durante el
funcionamiento.”
* Se ha intentado escribir un comando ENTER desde el PLC
durante el funcionamiento (n170 = 0).
« Se ha intentado escribir una constante desde el PLC durante
2K una incidencia de UV.

» Se ha intentado escribir un comando ENTER desde el PLC
durante una incidencia de UV.

* Se ha intentado escribir una constante distinta de n001 =12, 13
(inicializacién de constante) desde el PLC durante una inciden-
cia “F04”.

« Se ha intentado escribir una constante desde el PLC mientras se
estaban guardando datos.

* Se ha intentado escribir datos de solo lectura desde el PLC.

* Consulte en la lista de constantes las constantes que pueden modificarse
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6 Funciones de programacion

0 Ejecucion de la prueba de autodiagnostico

El V7AZ incorpora una funcidn para verificar el funcionamiento del cir-
cuito I/F de las comunicaciones serie. Esta funcion se denomina prueba
de autodiagnostico. Para la prueba, conecte el terminal de envio al ter-
minal de recepcion en la seccion de comunicaciones. La prueba verifi-
cara si los datos recibidos por el V7AZ no han sido cambiados.
Ademas, verificara si los datos se reciben normalmente.

Para realizar la prueba de autodiagndstico, efectue el siguiente procedi-

miento:

1. Conecte (ON) la alimentacion del V7AZ. Configure la constante
n056 como 35 (autodiagnostico).

2. Desconecte (ON) la alimentacion del V7AZ.

3. Realice el siguiente cableado mientras la alimentacién esta desco-

nectada.

4. Conecte (ON) la alimentacion.

OOOD

O

P2

R+

R-

PC S S+

Funcionamiento normal:

Funcionamiento defectuoso:

(Nota: seleccione el lado NPN del SW1.)

el operador muestra el valor de la referen-
cia de frecuencia.

el operador muestral &€, la sefial de fallo
se pone en ON y la sefal de variador pre-
parado se pone en OFF.
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B Utilizacion del modo de control PID

Consulte informacién detallada acerca de la configuracion de control
PID en el diagrama del control PID interno del variador, o bien en el
diagrama de referencia de velocidad analogica del operador.

O Seleccién de control PID (n128)

N° cons- Nombre Uni- Rango de Configu-
tante dad ajuste racionde
fabrica
n128 Seleccion de control PID - Oas8 0
Confi- Funcién Caracteristi-
gura- cas de
cion salida PID
0 Desactivado. -
1 Activado: la desviacién esta sujeta al control de la derivada. Directa
2 Activado: la sefal de realimentacién esta sujeta al control
de la derivada.
3 Activado: la referencia de frecuencia + salida PID, asi como
la desviacion, estan sujetas al control de la derivada.
4 Activado: la referencia de frecuencia + salida PID, asi
como la senal de realimentacion, estan sujetas al control
de la derivada.
5 Activado: la desviacién esta sujeta al control de la derivada. Inversa
(Invierte la
6 Activado: la sefal de realimentacion esta sujeta al control | salida PID.)

de la derivada.

7 Activado: la referencia de frecuencia + salida PID, asi como
la desviacion, estan sujetas al control de la derivada.

8 Activado: la referencia de frecuencia + salida PID, asi
como la senal de realimentacion, estan sujetas al control
de la derivada.
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6 Funciones de programacion

Configure cualquiera de los valores precedentes al utilizar el control PID.
La siguiente tabla muestra como determinar el valor de consigna y el valor
de realimentacion a introducir cuando esté activado el control PID.

Entrada Condicion
Valor de La referencia de frecuen- | Determinada por la Seleccion de referen-
consigna | cia actualmente selec- cia de frecuencia (n004).
cionada Si esta seleccionado el modo LOCAL, el
valor de consigna estara determinado por
la Seleccién de referencia de frecuencia
en modo LOCAL (n008).
Si se han seleccionado referencias de
multivelocidad, el valor de consigna sera
la referencia de frecuencia actualmente
seleccionada.
Valor de La referencia de frecuen-
realimen- | cia configurada en la Se- )
tacion leccién de valor de
realimentacion PID (n164)
Configura- Descripcion
cion de n164
0 Terminal del circuito de control FR, tension: 0 a 10 V
1 Terminal del circuito de control FR, corriente: 4 a 20 mA
2 Terminal del circuito de control FR, corriente: 0 a 20 mA
3 Terminal del operador, tension: 0 a 10 V
4 Terminal del operador, corriente: 4 a 20 mA
5 Tren de pulsos

Nota: 1. Al seleccionar una referencia de frecuencia desde el terminal FR del

2.

circuito de control como valor de consigna o de realimentacion, debe
situarse el interruptor V-1 de SW2 de la placa del circuito de control
segin el método de entrada (de corriente o de tension).

Nunca utilice la referencia de frecuencia del terminal del circuito de
control FR simultaneamente para los valores de consigna y de reali-
mentacion. De lo contrario, la referencia de frecuencia tanto del valor
de consigna como del valor de alimentacion sera la misma.

Ejemplo:

Si se selecciona la referencia de frecuencia desde el terminal FR del cir-
cuito de control, con una tensioén de 0 a 10 V, como valor de consigna
y n004 = 2, y si al mismo tiempo se selecciona la referencia de
frecuencia desde el mismo terminal, con una corriente de 4 a 20 mA,
como valor de realimentacién n164 = 1, el valor de realimentacion que-
dara configurado como referencia de frecuencia con una tension de 0
aloV.
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3. Si se utiliza una entrada de sefial analdgica (0 a 10 V/4 a 20 mA) al
terminal CN2 del operador digital JVOP-140 como valor de consigna
o de realimentacion del control PID, no utilice una entrada analégica
multifuncional. La constante n077 (Funcion de entrada analogica
multifuncional) debe configurarse como 0 (en este caso, desactivada).

Ganancia proporcional (P), Tiempo de integral (1),

Tiempo de derivada (D) (n130, n131, n132)

Ajuste la respuesta del control PID con la ganancia proporcional (P),
el tiempo de integral (I) y el tiempo de derivada (D).

N° cons- Nombre Unidad Rango de Configu-
tante ajuste racion de
fabrica
n130 Ganancia proporcional (P) 0,1 0,0 a 25,0 1,0

n131 Tiempo de integral (l) 0,1s 0,0 a 360,0 1,0
n132 Tiempo de derivada (D) | 0,01 s 0,00 a 2,50 0,00

Optimice la respuesta ajustando las constantes durante el trabajo con
una carga real (sistema mecanico). Todo control (P, I o D) configu-
rado como 0 no funcionara.

Limite superior de valores de integral (l) (n134)

N° cons- Nombre Uni- | Rangode | Configu-
tante dad ajuste racionde
fabrica
n134 Limite superior de valores 1% 0a 100 100
de integral

La constante n134 impide que el valor calculado del control de integral
supere determinada magnitud. Normalmente no habra necesidad
de cambiar el ajuste.

Reduzca la configuracion si existen riesgos de dafo de la carga, o bien si
la marcha del motor es modificada por la respuesta del variador al produ-
cirse un cambio subito de la carga. Si la configuracion se reduce dema-
siado, el valor de consigna y el valor de realimentacion no coincidiran.

Configure esta constante como porcentaje de la frecuencia maxima
de salida con la frecuencia maxima al 100%.
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6 Funciones de programacion

Ajuste de desplazamiento PID

N° cons- Nombre Uni- Rango Configu-
tante dad de ajuste racion de
fabrica
n133 Ajuste de desplaza- 1% | —100a 100 0
miento PID

La constante n133 ajusta el desplazamiento del control PID.

Si los valores de consigna y de realimentacion son 0, ajuste n133 de tal
modo que la frecuencia de salida del variador sea 0.

Constante de tiempo de retardo primario para salida PID (n135)

N° cons- Nombre Uni- Rango Configu-
tante dad de ajuste racionde
fabrica
n135 Constante de tiempode | 0,1s| 0,0a10,0 0,0

retardo primario para

salida PID

La constante n135 es la configuracion del filtro paso bajo de las salidas
del control PID.

Normalmente no habra necesidad de cambiar el ajuste.

Si la friccion viscosa del sistema mecanico es alta o su rigidez es baja,
provocando la resonancia del sistema mecanico, incremente el valor
de modo que sea mayor que el periodo de frecuencia de resonancia.

Ganancia de salida PID (n163)

N° cons- Nombre Unidad Rango Configu-
tante de ajuste racion de
fabrica
n163 Ganancia de salida PID 0,1 0,0a25,0 1,0

La constante n163 ajusta la ganancia de salida del control PID.

Ganancia de realimentacion PID (n129)

N° cons- Nombre Unidad Rango Configu-
tante de ajuste racion de
fabrica
n129 Ganancia de realimen- 0,01 0,00 a 10,00 1,00
tacion PID

La constante n129 es la ganancia que ajusta el valor de realimentacion.
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Deteccion de pérdida de realimentacion PID (n136, n137, n138)

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racionde
fabrica
n136 Seleccion de de- - 0: Sin deteccion de 0
teccion de pérdi- pérdida de realimen-
da de tacion PID
realimentacion 1. Detecccion de pérdi-
PID da de realimentacién
PID, continuidad del
funcionamiento: alar-
ma FbL
2: Deteccion de pérdi-
da de realimenta-
cion PID, salida
puesta en OFF: Fallo
n137 Nivel de deteccion 1% | 0a 100 0
de pérdida de rea- 100%/Frecuencia max.
limentacion PID de salida
n138 Tiempo de detec- | 0,1s| 0,0a 25,5 1,0
cién de pérdida de
realimentacion PID
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Limite superior PID

Permite configurar el limite superior después del control PID como por-
centaje de la frecuencia méxima de salida.

Prohibicion de salida PID

Se produce un limite cero si la salida PID es negativa.

Control de posicion analdgico con salida PID bidireccional
(n145)
Si la funcion de seleccion bidireccional (n145) se configura como 1
(activada), las siguientes funciones se activaran como funciones bidi-
reccionales:
 Seleccion de control PID (n128) # 0 (activada) y Entrada de prohibi-
cion de PID bidireccional desde entrada multifuncional = OFF (fun-
cion PID bidireccional activada):
Si la referencia de frecuencia en negativa después del control PID,
se invertird el comando de direccion de rotacion y la referencia
de frecuencia sera convertida en un valor absoluto. (No obstante,
si Prohibicién de marcha inversa (n006) esta configurada como 1,
no se realizara la operacién de marcha inversa y la referencia
de frecuencia estara limitada a 0 Hz.)



6 Funciones de programacion

O Control de referencia bidireccional
Seleccion de control PID (n128) # 0 (activada) y Entrada de prohibicion
de PID bidireccional desde entrada multifuncional = ON (funcion de
rango bidireccional activada):
Si la referencia de frecuencia es de entre 0% y 50% después del control
PID, el comando de direccion de rotacidn sera invertido. Si la referencia
es de 50% a 100%, la operacion se realizara sin invertir el comando de
direccién de rotacion.
El siguiente diagrama muestra la referencia de frecuencia en ese
momento. (El diagrama muestra el funcionamiento cuando se envia un
comando RUN FWD.) (No obstante, si Prohibicién de marcha inversa
(n006) esta configurada como 1, no se realizara la operacion de marcha
inversa y la referencia de frecuencia estara limitada a 0 Hz.)

Referencia de frecuencia

Frecuencia maxima de salida (n011) Ke+eeeeeeeeeees IO :

Directa i Frecuencia (%) después del control PID
50 100' 100%/Frecuencia maxima de salida

Tabla de funcion bidireccional

Entrada de prohibicion de PID bidireccional
Seleccion de control PID (S1aS7)
(n128)
OFF ON

#0 La salida PID se utili- La referencia de fre-

(Control PID activado) za de modo cuencia se utiliza en
bidireccional modo bidireccional
0 La referencia de fre- La referencia de fre-
(Control PID desactivado) cuencia se utiliza en cuencia se utiliza en
modo bidireccional modo bidireccional
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Frecuencia maxima de salida (n011)

158

* Si Seleccion de control PID (n128) se configura como 0 (desactivada),
o bien si una entrada de cancelacion PID que utiliza una entrada multifun-
cional estd en ON (funcion de rango bidireccional activada):
Si la referencia de frecuencia es de entre 0% y 50%, el comando de direc-
cidn de rotacion sera invertido. Si la referencia es de 50% a 100%, la ope-
racion se realizard sin invertir el comando de direccion de rotacion.
El siguiente diagrama muestra la referencia de frecuencia en ese
momento. (El diagrama muestra el funcionamiento cuando se envia un
comando RUN FWD.) (No obstante, si Prohibicion de marcha inversa
(n006) esta configurada como 1, no se realizara la operacion de marcha
inversa y la referencia de frecuencia estard limitada a 0 Hz.)

Referencia de frecuencia

Directa 5 Frecuencia (%) después del control PID

0 50 100 ~ 100%/Frecuencia maxima de salida (n011)

Inversa

Salida analégica PID del valor de realimentacién PID
Si Seleccion de elemento de monitorizacidon (n066) se configura
como 7, la salida del valor de realimentacion PID sera en forma de valor
analogico.
Tension de salida analdgica (V)

10V

: 5 Valor de realimentacion (%)
0 100% 100%/Frecuencia maxima de salida (n011)
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6 Funciones de programacion

B Uso de la funcion Copiar constante

O Funcion Copiar constante

El V7AZ con operador digital JVOP-140 de serie puede almacenar las
constantes de un variador. No se requiere alimentacion auxiliar porque
se utiliza la EEPROM.

La funcion Copiar constantes sélo es posible con variadores de la
misma serie de producto e idénticas especificaciones de alimentacion
y modo de control (control V/f o control vectorial). No obstante, algu-
nas constantes no pueden copiarse. También es imposible copiar cons-
tantes entre los variadores V7IAZ y VS mini J7.

La prohibicién de lectura de constantes del variador puede configurarse
ennl77. Los datos de constante no podran modificarse cuando esta con-
figurada esta constante.

Si se produce alguna alarma durante la copia de constantes, el indica-
dor |[PRGM | parpadeard y la copia continuara.
Para desconectar el operador digital del variador, desconecte
@ (OFF) la alimentacién de entrada del variador y confirme que
® el operador digital se ha apagado. Si el operador digital se
desconecta mientras esta conectada la alimentacion, el varia-
dor podria sufrir dafios.

Seleccion de funcion Copiar constante (n176)
Segtin la configuracion de n176 (Seleccion de funcion Copiar cons-
tante), sera posible utilizar las siguientes funciones:

1. Lectura de todas las constantes del variador (READ) y almacena-
miento de las mismas en la EEPROM del operador digital

2. Copia en el variador de las constantes almacenadas en el operador
digital (COPY)

3. Verificacion que las constantes del operador digital y las constantes
del variador son idénticas (VERIFY)

4. Visualizacion de la capacidad méxima de motor aplicable y de la
clase de tension del variador cuyas constantes se almacenan en el
operador digital

5. Visualizacion del nimero de software del variador cuyas constantes
se almacenan en el operador digital
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N° cons-| Nombre | Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racionde
fabrica

n176 Selec- - rdy: listo rdy

cion de rEd: Leer

funcién CPy: Copiar

Copiar vFy: Verificar

constante VvA: Ver la capacidad del variador
Sno: Ver n° de software

Seleccion de prohibicidon de lectura de constante (n177)
Seleccione esta funcidon para evitar sobrescribir accidentalmente las
constantes guardadas en la EEPROM del operador digital. Si esta cons-
tante se configura como 0, no sera posible la lectura.

Los datos de constantes almacenados en el operador digital quedan asi
protegidos contra la sobrescritura accidental.

Si se intenta leerlas mientras esta constante esta configurada como 0,
el indicador PrE parpadeard. Pulse| pspr. | o| ENTER| para volver a la
visualizacion del nimero de constante.

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racion de
fabrica
n177 Prohibicién de - 0: Lectura prohibida 0
seleccion de lec- 1: Lectura autorizada
tura de constante
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6 Funciones de programacion

O Funcién READ
Permite leer por lotes las constantes del variador, y las almacena en la
EEPROM del operador digital. Al ejecutarse la lectura, los datos de las
constantes previamente almacenadas en la EEPROM se borraran
y seran sustituidos por las constantes recientemente introducidas.

Ejemplo: Almacenamiento de las constantes del variador en la
EEPROM del operador digital

Descripcion Display del operador
 Permitelacon- | , _
figuracion de Pulse| DSPL i
las constantes . | (Puede ser un numero de constante
n001 an179. y PRGM | se iluminara. diferente)
* Pulse|ENTER| para ! (lluminado)
visualizar el valor confi- | (Puede ser un valor configurado dife-
gurado. . rente)
+ Cambie el valor configu-
rado a 4 pulsando la Y/ (Parpadea)
teclam o0 .
* Pulse |ENTER|. ! (Se ilumina durante un segundo.)
\2
(Muestra el numero de constante).
» Configura la * Cambie el n° de cons- U
Prohibicion de tante an177 pulsandola | ™ ¢ 11
seleccion de teclhmo .
lectura de cons- - :
tante (n177) * Pulse| ENTER| para 77 (lluminado)
para permitir la visualizar el valor confi-
lectura.™ gurado. ! (Parpadea)
» Cambie el valor configu-
rado a 1 pulsando la
tecla@ 0 @ ! (Se ilumina durante un segundo.)
* Pulse |ENTER]- l
Y B B |
B |
(Muestra el numero de constante).
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Descripcién

Display del operador

Ejecute la lec-
tura (READ) uti-
lizando la
seleccioén de
funcién Copiar
constante
(n176).

Configure la
Prohibicion de
seleccion de
lectura de cons-
tante (n177)
para prohibir la
lectura.™2

Cambie el numero de
constante pulsando la
teclam o @.

Pulse| ENTER/| para

visualizar el valor confi-
gurado.

Cambie el valor configu-
rado a rEd pulsando la
teclam o @.

Pulse | ENTER]-

Pulse

DSPL
O |ENTER|-

Cambie el numero de
constante a n177 pul-
sando latecla@ o @.

Pulse| ENTER/| para

visualizar el valor confi-
gurado.

Cambie el valor configu-
rado a 0 pulsando la
tecllam 0 @.

Pulse | ENTER]-

=4 (lluminado)
~E = (lluminado)

Ny
(Parpadea durante la ejecucion de la
lectura.)

\

£~ (Unavez concluida la lectura,
presenta el mensaje End.)

N T

U

(Muestra el numero de constante).

! (lluminado)

7 (Parpadea)

/7 (Se ilumina durante un segundo.)
_ 171

U I I |

(Muestra el numero de constante).

*1. St la lectura estd activada (n177 = 1), este ajuste no es necesario.

* 2. Este ajuste no es necesario, salvo que se haya seleccionado la prohibicion
de lectura.
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6 Funciones de programacion

O Funciéon COPY

Esta funcién escribe en el variador, en lotes, las constantes almacenadas
en el operador digital. La escritura solo serd posible con variadores de la
misma serie de producto e idénticas especificaciones de alimentacion
y modo de control (control V/f o control vectorial).

Por consiguiente, no sera posible escribir desde variadores Clase 200 V
a Clase 400 V (o viceversa), de variadores con modo de control V/f

a variadores con modo de control vectorial (o viceversa), ni desde
variadores V7AZ a variadores VS mini J7.

Las constantes Seleccion de funcidon Copiar constante (n176), Prohibi-
cion de seleccion de lectura de constante (n177), Historico de fallos
(n178), N° de version de software (n179) y la frecuencia de salida de
retencion no pueden escribirse. Si las capacidades de los variadores son
diferentes, aparecera el indicador vAE (parpadeando).

Pulse| ENTER| para continuar la escritura (la funcién COPY).
Pulse[grop/rRESET| Para detener la funcién COPY.

Las siguientes constantes no se escribiran si las capacidades de los
variadores son diferentes.

N° constante Nombre N° constante Nombre
n011an017 | Configuracion de V/f n108 Inductancia de fuga
del motor
n036 Corriente nominal del n109 Limitador de tension
motor de compensacion de
par
n080 Seleccion de frecuen- n110 Corriente en vacio del
cia de portadora motor
n105 Pérdida de entrehierro n140 Coeficiente de ahorro
para compensacion de de energia K2
par
n106 Deslizamiento nomi- n158 Caodigo del motor
nal del motor
n107 Resistencia linea
a neutro del motor

No podran escribirse las constantes agregadas en las actualizaciones de
la version del software entre variadores V7AZ que no tengan las cons-
tantes adicionales y los variadores V7AZ que si las tengan.

Por este motivo, la configuracion de las constantes adicionales no sera
modificada por la operacion de copia.
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Ejemplo: Escritura de las constantes de la EEPROM del operador digi-
tal en el variador

Descripcién Display del operador
» Active la confi- | , _
guracion de las Pulse| DSPL mlild 1
constantes (Puede ser un numero de constante
n001 a n179. y [PRGM | se jluminara. | diferente)
* Pulse| ENTER| para ! (lluminado)
visualizar el valor confi- | (Puede ser un valor configurado
gurado. . iferente)
« Cambie el valor configu- y
rado a 4 pulsando la 4 (Parpadea)
teclam o @.
* Pulse |[ENTER|- L/ (Se ilumina durante un segundo.)
J
I-II,__IlI,__Il 1'
(Muestra el numero de constante).
* Ejecute la + Cambie el n° de cons- -
escritura tante an176 pulsandola | ™ ' 'O
(COPY) utili- teclam o0 @.
zando la selec- | | Y :
cion de funcion Pulse| ENTER| para ~c'5 (lluminado)
Copiar cons- visualizar el valor confi- o _
tante (n176). gurado. L4 (lluminado)
« Cambie el valor configu-
rado a CPy pulsando la
teclam o @. =
* Pulse |[ENTER|- (Parpadea durante la ejecucion
de la copia.)
J
L~ (Una vez concluida la copia,
presenta el mensaje End.)
* Pulse| DSPL =
I TN}
O |[ENTER|. (Muestra el numero de constante).

Una vez que las constantes del operador digital han sido escritas en el
variador, se ejecuta una comprobacién de rango de configuracion y una
comprobacion de consistencia de dichas constantes. Si se detecta algun
error de constante, las constantes escritas seran descartadas y se resta-
bleceran las constantes almacenadas antes de la escritura.

Si se detecta un error de rango de configuracion, el nimero de constante
en el que se haya producido el error parpadeara.

Si se detecta alguna inconsistencia en la configuracion, o & [
(O: un nimero), se indicara mediante parpadeo.
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6 Funciones de programacion

O Funcién VERIFY

Esta funcidon compara las constantes almacenadas en el operador digital
con las constantes del variador. La verificacion s6lo sera posible con
variadores de la misma serie de producto e idénticas especificaciones de
alimentacion y modo de control (control V/f o control vectorial).

Si las constantes almacenadas en el operador digital son idénticas a las
del variador, el indicador vFy parpadeard y aparecera el mensaje End.

Si las constantes no son idénticas, se visualizara el nimero de constante
no coincidente.

Al ejecutar VERIFY, se visualizaran las constantes agregadas en las actua-
lizaciones de la version del software de variadores V7AZ que no tengan las
constantes adicionales y los variadores V7AZ que si las tengan.
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Ejemplo: Comparacion de constantes almacenadas en la EEPROM del
operador digital con las constantes del variador

Descripcién Display del operador

* Active la configu- | , 1
racion de las Pulse| DSPL e ]
constantes n001 (Puede ser un numero de constante
an179. y LPRGM | ge jluminara. | diferente)
* Pulse| ENTER| para ! (lluminado)
visualizar el valor confi- | (Puede ser un valor configurado
gurado. diferente)
« Cambie el valor configu- | ,
rado a 4 pulsando la i (Parpadea)
teclam o @.
* Pulse |ENTER|- ! (Se ilumina durante un segundo.)
\’
o
Fn
(Muestra el numero de constante).
* Ejecute VERIFY | « Cambie el numero de P T
mediante la constante a n176 pul- -
Seleccion de fun- sando lateclamo @.
cion Copiar :
constan?e + Pulse| ENTER| para o5 (lluminado)
(n176). visualizar el valor confi-
gurado.

+ Cambie el valor configu- | = =« (lluminado)
rado a vFy pulsando la I
tecllam o @.

« Pulse [ENTER]|. Y
(Parpadea durante la ejecucion

de la verificacion.)

* Muestra el 7+ 1 (Parpadea)

. l_lll_l
numero de cons- (Cuando n011 es diferente.)

tante
no coincidente
- Visualice el - Pulse [ENTER]. 50 0 (Parpadea)

valor de la cons-
tante en el varia-
dor.

* Visualice el valor | .
de la constante
en el operador

Pulse [ENTER]. S0 (Parpadea)

digital.
+ Continte laeje- | « Pulse latecla ®. , = (Parpadea durante la ejecu-
S/lécll?cigg.e ci_iLc'Jn_de la verificacion.)

£~ (Una vez concluida la verifi-
cacion, presenta el mensaje End.)

« Pulse| DSPL A {15 (Muestra el niumero de
constante).

O |ENTER|-
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6 Funciones de programacion

Mientras esté visualizando un niimero o un valor de constante que no

sea idéntica, pulse| STOP/RESET | para interrumpir la ejecucion de la veri-
ficacion. En el display aparecera el mensaje End. Pulse| DsPL
O| ENTER| para volver a la visualizacién del nimero de constante.

[0 Visualizacidon de la capacidad del variador
Muestra la clase de tension y la capacidad de motor maxima aplicable
cuyas constantes se almacenan en el operador digital.
Ejemplo: Visualizacion de la clase de tension y de la capacidad maxima

de motor aplicable del variador cuyas constantes estan alma-
cenadas en la EEPROM del operador digital

Descripcién Display del operador
» Active la T
. e
cgnﬂgurla- * Pulse| DSPL |y |PRGM (Puede ser un nimero de constante
glc?r?staentgz se iluminara. diferente)
n001 » Pulse|ENTER| para visuali- | [ (lluminado)
an179. zar el valor configurado. (Puede ser un valor configurado
+ Cambie el valor configu- diferente)
(r)a([jgo. a4 pulsando la tecla@® 4 (Parpadea)
* Pulse |ENTER/-
! (Se ilumina durante un segundo.)
2
Y
(Muestra el numero de constante).
* Ejecute + Cambie el numero de cons- P T
Visualizar tante a n176 pulsando la -
capacidad teclam o0 @.
del varia- :
dor (vA) uti- | « Pulse[ENTER| para visuali- | ~='5 (Iluminado)
lizando la :
Seleccion zar el valor configurado.
de funcioén + Cambie el valor configu- , /5 (lluminado)
Copiar rado a VA pulsando la -
constante teclam o @.
(n176). - : %
« Pulse [ENTER]. 27 7 (lluminado) (Para 20P7)
 Pulse| DSPL |0 |ENTER|. | = {156
Muestra el numero de constante).
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* La siguiente figura muestra la visualizacidn de la capacidad del variador.

I~

Clase de tension
B JMonofasico, 200 V

2 |Trifasico, 200 V
4 [|Trifasico, 400 V
Capacidad max. aplicable del motor

0,1 0,1 kW
0,2 0,25 kW
0,4 0,55 kW
0,7 1,1 kKW
1,5 1,5 kW
2,2 2,2 kW
3,0 3,0 kW
3,7 4,0 kW
5,5 5,5 kW
7,5 7,5 kW
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6 Funciones de programacion

O Visualizacion del n° de software

Muestra el nimero de software del variador cuyas constantes se almace-
nan en el operador digital

Ejemplo: Visualizacion del n° de software del variador cuyas constantes
estan almacenadas en la EEPROM del operador digital

Descripcion Display del operador
Active la ]
. Pulse| DSPL PRGM I .
configura- UMinarE Y LPRG (Puede ser un nimero de constante
cion de las se lluminara. . ' diferente)
constantes Pulse[pN\TER| Para visuali-
n001 ,
an179. zar el valor configurado. ! (lluminado)
Cambie el valor configurado .
a 4 pulsando la teclam 0 & (Puede ser un valor configurado
Pulse " | diferente)
ENTER]' ! (Parpadea)
! (Se ilumina durante un segundo.)
2
_im
e
(Muestra el numero de constante).
Ejecute Cambie el numero de cons- P T
Visualizar tante a n176 pulsando la =
n° de soft- teclam 0 @.
ware (Sno)* . . .
utilizando la Pulse[pNTER]| Para visuali- | -4 (lluminado)
Seleccion zar el valor configurado.
de funcién
Copiar Cambie el valor configurado | <_ _ (lluminado)
constante a Sno pulsando la teclay® -
(n176). 0.
Pulse [ENTER] a0 13 (luminado) .
(Version del software: por ejemplo,
VSP010013)
Pulse| DSPL |0 |ENTER|. | = /G

(Muestra el numero de constante).

* Muestra los 4 digitos finales de la version del software.
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[0 Lista de displays

Display Descripcién Medida de correccién
del ope-
rador
lluminado: Seleccion de funcion Copiar cons- -
~dd tante activada.
lluminado: READ seleccionada. -
~Ed Parpadeando: READ en ejecucion.
CPYy lluminado: Escritura (COPY) seleccionado. -
- Parpadeando: Escritura (COPY) en ejecucion.
Fy lluminado: VERIFY seleccionado. -
bl Parpadeando: VERIFY en ejecucién.
a lluminado: Visualizacion de capacidad del va- -
bt riador seleccionada.
5 lluminado: Visualizacion de n° de software se- -
no leccionada.
lluminado: READ, COPY (escritura), VERIFY -
End finalizados.
Parpadeando: Se ha intentado ejecutar READ | Confirme la necesidad de ejecutar READ v,
P~-E estando Prohibicion de selec- a continuacion, configure Prohibicion de se-
- cion de lectura de constante leccion de lectura de constante (n177) como 1
(n177) configurado como 0. para ejecutar READ.
Parpadeando: La constante no ha podido ser | Confirme que la tensién de alimentacion del
~dE leida correctamente para la operacién READ. | circuito principal es correcta y, a continuacion,
O bien se ha detectado una baja tensién en el | vuelva a ejecutar READ.
circuito principal durante la operacion READ.
Parpadeando: Se ha producido un error de Las constantes almacenadas en el operador
e suma de comprobacion en los digital no pueden ser utilizadas.
e datos de las constantes alma- Vuelva a ejecutar READ para almacenar las
cenadas en el operador digital. | constantes en el operador digital.
Parpadeando:La contrasena del variador co- | Compruebe si los variadores corresponden
nectado y la contrasefia de los | a la misma serie de producto.
datos de las constantes alma-
dfs cenadas en el operador digital
no coinciden.
Ejemplo: Escritura (COPY) desde V7AZ a VS
mini J7
~dl Parpadeando: No hay datos de constantes alma- | Ejecute READ.
cenados en el operador digital.
Parpadeando: Se ha intentado ejecutar una lectu- | Compruebe cada clase de tensién y modo de
CPE ra (COPY) o verificaciéon (VERIFY) | control.
- entre clases de tension o entre mo-
dos de control diferentes.
Parpadeando: Se ha detectado baja tension en | Confirme que la tensién de alimentacién del
CYE el circuito principal durante la ope- | circuito principal es correcta y, a continuacion,
racion de escritura (COPY). vuelva a ejecutar la escritura (COPY).
lluminado: Se ha producido un error de suma | Inicialice las constantes. Si vuelve a producir-
FOou de comprobacion en los datos se un error, sustituya el variador ya que se ha

de las constantes almacenadas
en el variador.

producido una averia en el elemento de me-
moria de constantes (EEPROM) del mismo.
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6 Funciones de programacion

Display Descripcién Medida de correccién
del ope-
rador
Parpadeando: Se ha intentando ejecutar
AE P COPY o VERIFY eJnt_re variado- | Pulse| ENTER] para continuar la ejecucion de
v res diferentes o de diferentes | COPY o de VERIFY. Pulse| STOP | para inte-
P ' rrumpir la ejecucion de COPY o de VERIFY.
Parpadeando: Se ha producido un error de Compruebe la conexién entre el variador
comunicaciones entre el varia- | y el operador digital.
FE dor y el operador digital. Si se produce un error de comunicaciones
‘ durante una operacion READ o de escritura
(COPY), siempre vuelva e ejecutar READ
o COPY.

Nota: Mientras rEd, CPy o vFy parpadean, el teclado del operador digital

queda desactivado. Mientras rEd,

pulsar| DSPL |0

ENTER

CPy y vFy no estan parpadeando, al

volvera a visualizarse el nimero de constante.
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B Escala de display especifica del cliente

Visualizacion de constantes y monitorizaciones para las cua-
les es valida la funcidn de seleccion de unidad

Elemento Contenido

Constantes Referencias de frecuencia 1 a 8 (constantes n024 a n031)

de referencia
de frecuencia | Referencia de frecuencia de JOG (constante n032)

Referencias de frecuencia 9 a 16 (constantes n120 a n127)

Visualizacién Visualizacién de referencia de frecuencia (FREF)
de monitorizacion

Visualizacion de frecuencia de salida (FOUT)

Visualizacién de referencia de frecuencia (U-01)

Visualizacion de frecuencia de salida (U-02)

Seleccion de unidad de configuracién/visualizacién para
referencia de frecuencia (n035)

Las constantes de referencia de frecuencia, frecuencia de salida y datos
numéricos de las referencias de frecuencia pueden visualizarse en %,
rpm, o m/min segun el valor configurado de la constante n035.

N° cons- Nombre de Descripcion Configu-
tante constante racion de
fabrica

n035 Seleccion de 0: Unidades de 0,01 Hz 0

unidad de confi- (menos de 100 Hz) 0,1 Hz

guracion/visuali- (100 Hz y mas)

zacion para 1: Unidades de 0,1%

referencia de 2 a 39: Unidades de rpm

frecuencia (especifique el numero

de polos del motor)
40 a 3.999: Cualquier unidad
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6 Funciones de programacion

Configuracion de n035

Confi- Descripcion
gura-
cion
0 Unidad de configuracion: 0,01 Hz (menos de 100 Hz), 0,1 Hz
(mas de 100 Hz)
1 Configuracion en unidades de 0,1%: 100,0% a Fmax (n011)
2a39 Configuracion en unidades de 1 rpm: (especifique el nimero
de polos del motor en n035)
Visualizacién = 120 x valor de frecuencia [Hz]/niumero de polos
del motor
Limites: 9.999 rpom y rpm x n035/120 < 400 Hz
40 Configure el valor de visualizacion al 100% de la referencia de
a 3.999 frecuencia (valor configurado de Fmax (n011)) desde el primer

* Limites: Valor de visualizacion maximo 999

al cuarto digito de n035.

El cuarto digito n035 configura la posicion del separador decimal.
Los tres primeros digitos de n035 especifican el valor de visua-
lizacion a una referencia de frecuencia 100% (excluyendo

el separador decimal).

Cuarto digitoPosicion del separador decimal

0 oo0oo
1 O0o.d
2 O.00
3 o.000

Ejemplo: Para visualizar 20,0 al 100% de la referencia
de frecuencia, configure n035 como 1.200.

(3 ultimos digitos de n035)
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Nota: 1.

Los datos de visualizacion de constantes de referencia de frecuencia
y de monitorizacion validos para la seleccion de unidad se almacenan
en el variador en unidades de Hz.

Las unidades se convierten tal y como a continuacidn se indica:

Configuracion/ ;.C_t_)n;ta;te—no—?;Sj Datos de constante de referencia

Visualizacion ~ —— TR de frecuencia para visualizacion
J/ de monitorizacion

«—— Display

Cada sistema )
de unidad . 3 Unidades de Hz
ey CONfigUracion ———s

El limite superior de cada unidad es el valor con espacios decimales
delante de los digitos significativos truncados.

Ejemplo: Donde el limite superior de la unidad Hz es el siguiente para
60,00 Hz y n035 = 39:

120 x 60,00 Hz + 39 = 184,6; asi, se visualizara 184 rpm como limite
superior.

Para las demas visualizaciones, los espacios decimales posteriores

a los digitos significativos se redondean.

. Al verificar las constantes para la funcion Copiar, se utilizan las cons-

tantes de referencia de frecuencia (unidades de Hz).

B Seleccion del proceso durante Pérdida de referen-
cia de frecuencia (n064)

Utilice esta configuracion para seleccionar el proceso a ejecutar si el
nivel de la sefial de referencia de frecuencia procedente de los termina-
les del circuito de control cae stibitamente.

Configu- Descripcion
racion
de n064
0 Proceso de pérdida de referencia de frecuencia desactivado.
1* Proceso de pérdida de referencia de frecuencia activado.

* Detectado en el modo REMOTO (modo de accionamiento) cuando la refe-
rencia analogica (excepto el potenciometro del operador digital) o la refe-
rencia del tren de pulsos ha sido seleccionada en la Seleccion de referencia
de frecuencia (n004).

Método de proceso cuando se ha seleccionado 1

Si el nivel de la senal de referencia de frecuencia cae en un 90% en el
lapso de 400 ms, la operacion continuard al 80% del nivel de la sefial
anterior a la caida de nivel.



6 Funciones de programacion

B Deteccion de fase abierta de entrada/salida

N° cons- Nombre Uni- Rango de ajuste Configu-
tante dad racion de
fabrica
n166 Nivel de 1% | 0a100%"" 0%
deteCCi(_ﬁn de 400,0 V/100%
fase abierta (Clase 200 V)
de entrada 800,0 V/100%
(Clase 400 V)
n167 | Tiempo de 1s |0a255s?2 Os
deteccion de
fase abierta
de entrada
n168 | Nivel de 1% | 0a100%"" 0%
deteccion de Corriente de salida nomi-
fase abierta nal del variador/100%
de salida
n169 | Tiempo de 0,1s {0,022,0s™ 00s
deteccion de
fase abierta
de salida

* 1. No se detecta si esta configurado como 0%.
* 2. No se detecta si estd configurado como 0,0 s.

La configuracion recomendada para la deteccion de fase abierta
de entrada es n166 = 7% y n167 =10 s.
(La fase abierta puede no ser detectada correctamente en funcion

del estado de carga.)

La configuracion recomendada para la deteccion de fase abierta
de salida es n168 = 5% ynl69 =0,2 s.
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B Deteccion de subpar

Es posible especificar la salida de una sefial de alarma a un terminal de
salida multifuncional (MA, MB, P1 o P2) cuando la carga del lado de la
maquina se reduce stibitamente (es decir, cuando se produce un subpar).

Para la salida de una sefial de deteccion de subpar, configure la selec-
cion de funcion de terminal de salida en n057, n058 6 n059 como 8
(subpar detectado, contacto NA) 6 9 (subpar detectado, contacto NC).

Terminal de salida
multifuncional

Corriente del motor
A

n118

(Senal de deteccidn ON ON
de subpar) . .
MA, MB, P1, P2 =n119 = n119

* La histéresis de deteccidon de subpar se configura como aproximadamente
el 5% de la corriente nominal del variador.

Seleccion de funcion de deteccion de subpar 1 (n117)

Configu- Descripcion
racion

0 Deteccion de subpar no especificada.

1 Deteccion durante funcionamiento a velocidad constante.
La operacion continuara después de la deteccion.

2 Deteccion durante funcionamiento a velocidad constante.
La operacion se interrumpira.

3 Deteccion durante el funcionamiento. La operacién continuara
después de la deteccion.

4 Deteccién durante el funcionamiento. La operacién se inte-
rrumpira.

1. Para detectar subpare durante la aceleracion, configure como 3 6 4.

2. Para continuar la operacion tras la deteccion del subpar, especifique
1 6 3. Durante la deteccidn, la operacion mostrara la alarma “UL3”
(parpadeando).

3. Para detener el variador como consecuencia de un fallo de deteccion

de subpar, especifique 2 6 4. En el momento de la deteccion se
visualizar el fallo “UL3” (iluminado continuamente).
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6 Funciones de programacion

Nivel de deteccion de subpar (n118)

Configure el nivel de corriente de deteccion de subpar en unidades de
1%. (Corriente nominal del variador = 100%) Cuando se selecciona la
deteccion por par, el par nominal del motor pasa a ser 100%.

Configuracion de fabrica = 10%

Tiempo de deteccidon de subpar (n119)

Si el tiempo durante el cual la corriente del motor es menor al nivel de
deteccion de subpar (n118) es mas prolongado que el tiempo de detec-
cion de subpar (n119), se activara la funcion de deteccion de subpar.

Configuracion de fabrica= 0,1 s

Seleccion de funcion de deteccion de sobrepar/subpar 2 (n097)

Si esta seleccionado el modo de control vectorial, sera posible seleccio-
nar si la deteccion de sobrepar/subpar deberd ser realizada por la
corriente de salida o por el par de salida.

Si se ha seleccionado el modo de control V/f, la configuracion de n097
no sera valida, y el sobrepar/subpar sera detectado por la corriente de
salida.

Configu- Descripcion
racion
0 Sobrepar/subpar detectado por el par de salida.
1 Sobrepar/subpar detectado por la corriente de salida.
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B Uso del variador para elevadores

APREC AUCION Si utiliza un variador en un dispositivo de eleva-

cion, adopte las medidas de seguridad necesarias
para evitar que el elevador se caiga.
De lo contrario podrian producirse lesiones.

Cuando se utiliza el V7AZ para dispositivos como elevadores y gruas,
asegurese de que el freno funcione correctamente y adopte las siguien-
tes precauciones para un funcionamiento seguro.

O Secuencia ON/OFF de freno

» Para la secuencia ON/OFF del freno de retencion, utilice las
siguientes sefiales de salida del variador, segun el modo de control
configurado.

@

No utilice “Funcionamiento (valor configurado: 1)” como
senal de enclavamiento ON/OFF del freno de retencion.

Sefiales ON/OFF de freno Ajuste del nivel de ON/OFF
del freno
Modo Nombre Constante 2 Nombre Constante
de control de la senal de la senal
Control Deteccion de n058 =4 Nivel n095 = 2,50
Y/ frecuencia 1 de deteccion | Hz 3 4,00 HZ™®
(n002 = 0) de frecuencia

*1. En el caso de control vectorial (n002 = 1), utilice la misma secuencia
ON/OFF del freno con las mismas sefales que para el control V/f.
* 2. Muestra la configuracion cuando se utiliza un terminal de salida de

fotoacoplador multifuncional (P1-PC).

* 3. En condiciones normales, utilice la siguiente configuracion para la detec-
cion de frecuencia (n095):
Para control V/f: Frecuencia de deslizamiento nominal del motor +1 Hz
Para control vectorial: 2,5 Hz a 3,0 Hz
Si el valor configurado es demasiado bajo, el par motor sera insuficiente
y la carga podré desplazarse al aplicar el freno. Asegtrese de configurar
n095 con un valor mayor que la Frecuencia minima de salida (n016)
y que la histéresis del freno indicada en la siguiente figura. Si el valor
configurado es demasiado alto, es posible que el motor no funcione de

manera uniforme al ponerse en marcha.
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6 Funciones de programacion

\

Frecuencia
de salida
n095

Histéresis -2 Hz

Tiempo

ON

Nivel de
deteccién de
frecuencia

* Ejemplos y diagrama de configurac

Bobina del relé auxiliar

Variador V7AZ

del freno de retencion

up !
0 0——051
DOWN !(Marcha directa)
50 0—0S52
Alto/Bajo i (Marcha inversa)
o—0

Activa el freno cuando
esta en ON.
(30 Vc.c., 1 Ao menos.)

Frecuencia

OFF

ion del circuito de secuencia

Para el circuito de secuen-
cia de c.a., conecte la senal
entre P1 y PC al circuito de
secuencia empleando un
relé.

Disefie la secuencia de tal
modo que el contacto del
freno de retencion esté

4

Deteccion 1

» Para control V/f y control vectorial

abierto si se cumplen las
condiciones de la secuen-
ciay el contacto entre P1

y PC esta cerrado (ON).
Asegurese de que el contacto
del freno de retencion se cie-
rre cuando la sefial de parada
de emergencia o la sefial de
salida de fallo de contacto
del variador estén en ON.

S1-SC UP _OFF | ON

Entrada|:

S6-SC  Alta velocidad/ —2EF

Baja velocidad

ON

N \n024§(activado cuando n004 = 1)
Frecuencia n(|)26 095
de salida 0 .
Salida N —> Tiempo
Deteccion de Freno de inyeccion de c.c.
frecuencia 1 | ON OFF
P1-PC (n058 = 4)
Funcionamiento del ————
freno de retencion CERRADO\ABIERTO / CERRADO
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 Para un funcionamiento a velocidad variable mediante sefial analo-
gica, configure la Seleccion de referencia de frecuencia (n004) como
un valor entre 2 y 4.

O Prevencion de bloqueo durante deceleracion

Si se conecta una resistencia de freno para descargar la energia regene-
rativa, asegurese de configurar la prevencion de bloqueo durante dece-
leracion (n092) como 1.
Si la prevencion de bloqueo durante deceleracion (n092) esta
@ ajustada con la configuracion de fabrica 0 (activada), es posi-
ble que el motor no se detenga dentro del tiempo de decelera-
cion especificado.
Para activar Prevencion de bloqueo durante aceleracion
(n093) y Prevencion de bloqueo durante deceleracion (n094),
es necesario ajustarlas a su configuracion de fabrica.

Configuracion de curva V/f y de constantes de motor

Para configurar el modo de control y la curva V/f, consulte el manual
de instrucciones. Si se utiliza el método de control vectorial, configure
también las constantes del motor

Reinicio tras pérdida momentanea de alimentacion y Reinicio
de fallo

No utilice las funciones de reinicio tras pérdida momentanea de alimen-
tacion ni reinicio de fallo en aplicaciones para dispositivos elevadores.
Asegurese de que n081 =0 y n082 = 0. Si se utilizan estas funciones,

el motor se pondra en marcha libre hasta detenerse con el contacto de
freno abierto si se produce un fallo de pérdida momentanea de alimenta-
cion durante el funcionamiento, con el consiguiente riesgo de graves
accidentes.

Deteccidon de fase abierta de entrada/salida y de sobrepar
La proteccion de fase abierta de E/S solo esta disponible para los mode-
los de 5,5 kW y 7,5 kW.

Para evitar que la maquina caiga cuando el motor esta en fase abierta
o en situacion similar, active la deteccion de proteccion de fase abierta
de E/S (n166 anl69) y la deteccion de sobrepar (n096 a n099).

En fabrica, estas constantes estan configuradas para que dichas funcio-
nes estén desactivadas.

Asimismo, adopte medidas de seguridad para evitar las caidas de la
maquina.

Frecuencia de portadora

Configure la seleccion de frecuencia de portadora (n080) como 5 kHz
o mas (n080: 2 a 4 6 12) para mantener el par motor incluso si se pro-
duce una sobrecorriente (la corriente es limitada).



6 Funciones de programacion

O Senal de baseblock externa

Si se ejecuta el comando Baseblock externa (n050 a n056 configurados
como 12 y 13) mientras el motor esta en funcionamiento, el motor
inmediatamente se pondra en marcha libre hasta detenerse. No envie

el comando Baseblock externa mientras el motor esté funcionando,

a menos que sea absolutamente necesario.

Si se utiliza el comando Baseblock externa para una parada de emergen-
cia o para iniciar un enclavamiento, asegurese de que el freno de reten-
cion funciona correctamente.

Si se envia el comando Baseblock externa e inmediatamente se resetea,
el variador no dispondra de tension de salida durante el tiempo minimo
de baseblock, que es de 0,5 a 0,7 segundos, segln la capacidad del
variador. No utilice el comando Baseblock externa en aplicaciones en
las que el motor se detiene y arranca con frecuencia.

[0 Tiempo de aceleracion/deceleracion

Si no se toma en cuenta el tiempo de retardo para el accionamiento
mecanico del freno de retencidn y el tiempo de aceleracion/deceleracion
del lado del variador esta configurado con un valor demasiado pequefio,
puede producirse una sobrecorriente o el desgaste de los frenos al arran-
car, o bien la carga puede desplazarse al detenerse debido a que el freno
de retencion no actte a tiempo. En tal caso, utilice la funcion Caracteris-
tica de curva S, o bien aumente el tiempo de aceleracion/deceleracion
para ajustarlo al funcionamiento del freno de retencion.

O Contactor del lado de salida del variador
No instale un contactor entre el variador y el motor.

Si es imprescindible instalar un contactor debido a que asi lo estipulan
las normas locales o para accionar motores con un variador, excluyendo
emergencia, abra o cierre el contactor s6lo cuando el freno de retencion
esta totalmente cerrado y el variador esta en estado baseblock con la
sefial baseblock en ON.

Si el contactor se abre o se cierra mientras el variador esta controlando
el motor o el freno de inyeccion de c.c., una sobretension transitoria

o una corriente procedente del motor debido a un arranque a maxima
tension pueden provocar que el variador sufra dafios.

Si se instala un contactor entre el variador y el motor, active la protec-
cion de fase abierta de E/S (n166 a n169).

Para obtener mas informacion acerca del uso de variadores exclusivamente
para elevadores o gruas, consulte al distribuidor de OMRON o a la oficina
de ventas de OMRON mas proxima.
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B Uso de comunicaciones MECHATROLINK-II
MECHATROLINK-II puede utilizarse con la unidad opcional SI-T/V7.
Consulte informacion detallada en INSTRUCCIONES DE LA UNIDAD
DE INTERFAZ DE COMUNICACIONES OPCIONAL DE V7AZ
(TOBPC73060003).

Las siguientes constantes se utilizan para configurar los errores
de comunicaciones de SI-T/V7.
N° cons- Nombre Uni- [ Rango Confi-
tante dad de gura-
ajuste | cion de
fabrica
n063 Seleccion de error de fun- - Oa4 0
cionamiento de guardia
(para SI-T/V7)
n114 Deteccion de numero de - 2a10 2
errores de transmision de
ciclo (para SI-T/V7)
Configu- Descripcion
racion
de n065
0 Marcha libre hasta detenerse
1 Deceleracion hasta detenerse utilizando el Tiempo
de deceleracion 1 de n020.
2 Deceleracion hasta detenerse utilizando el Tiempo
de deceleracion 2 de n022.
3 Funcionamiento continuo (alarma)
4 Funcionamiento continuo (alarma, sin fallo)

184




7/ Mantenimiento e inspecciones

/ Mantenimiento e inspecciones

AA DVERTENCIA ° Nuncatoque los terminales de alta tension del variador.

En caso de hacerlo, podria suftir descargas eléctricas.

* Desconecte la alimentacion antes de realizar tra-

bajos de mantenimiento e inspeccion, y espere al
menos un minuto después de desconectar la ali-
mentacion. Asegurese de que todos los indicado-
res estén apagados (OFF) antes de continuar.

Si los indicadores no estan apagados, los con-
densadores aun estaran cargados y pueden resul-
tar peligrosos.

» No efectie pruebas de resistencia a la tension

en ninguna pieza del V7AZ.

El variador es un dispositivo electrénico que uti-
liza semiconductores y, por ello, es vulnerable

a las altas tensiones.

* Las tareas de mantenimiento, inspeccion o susti-

/N\PRECAUCION °

tucion de componentes deberan confiarse exclu-
sivamente a personal autorizado.

(Quitese todos los objetos metalicos (relojes, pulse-
ras, etc.) antes de proceder con los trabajos).
(Utilice herramientas aisladas contra descargas
eléctricas.)

De lo contrario se expone a sufrir descargas eléc-
tricas.

La PCB de control utiliza circuitos integrados
(CI) CMOS.

No toque los elementos CMOS.

La electricidad estatica puede danarlos facil-
mente.

* No conecte ni desconecte cables, conectores ni el

ventilador de refrigeracion mientras la alimenta-
cion est¢ aplicada a los circuitos.
De lo contrario podrian producirse lesiones.
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B Inspeccion periddica

Inspeccione periddicamente el variador tal y como se describe en la
siguiente tabla para evitar accidentes y asegurar un alto rendimiento
y una alta fiabilidad.

Lugar
a comprobar

Comprobar

Solucioén

Terminales, torni-
llos de montaje
del variador, etc.

Asiento incorrecto o co-
nexiones sueltas/flojas
en el hardware.

Asiente correctamente
y apriete/ajuste el hardware.

Disipadores teér-
micos.

Acumulacion de polvo,
suciedad, etc.

Aplique aire comprimido seco
a una presion de 39,2 x 104
a 58,8 x 104 Pa (4 a 6 kg/cm?2).

Placas de circui-
tos impresos.

Acumulacion de mate-
riales conductores o nie-
bla de aceite.

Aplique aire comprimido seco
a una presion de 39,2 x 104

a 58,8 x 104 Pa (4 a 6 kg/cm?2).
Si no es posible limpiar el polvo
o el aceite, sustituya el varia-
dor.

Elementos de
alimentacioén

y condensador
de filtrado.

Olor o decoloracion ano6-
malos.

Sustituya el variador.

Ventilador de
refrigeracion.

Ruidos o vibraciones
anomalos.

El tiempo de
funcionamiento
acumulado ha superado
las 20.000 horas.

Sustituya el ventilador
de refrigeracion.
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7/ Mantenimiento e inspecciones

B Sustitucion de componentes

A continuacion se indican los periodos de mantenimiento del variador.
Consérvelos como referencia.

Directrices para la sustitucion de componentes

Componente Intervalo estandar Método de sustitucidn
de sustitucion
Ventilador 2 a 3 aifos Sustituya el componente.
de refrigeracion
Condensador 5 afios Sustituya el variador por uno nuevo.
de filtrado (Determine si ello es necesario

realizando una inspeccion.)

Relés del disyuntor - Sustituya el variador por uno nuevo.
(Determine si ello es necesario
realizando una inspeccion.)

Fusibles 10 afnos Sustituya el variador por uno nuevo.
(Determine si ello es necesario
realizando una inspeccion.)

Condensadores de 5 anos Sustituya el variador por uno nuevo.
aluminio de las PCB (Determine si ello es necesario
realizando una inspeccion.)

Nota: Las condiciones de uso son las siguientes:
» Temperatura ambiente: Media anual de 30°C
 Factor de carga: 80% max.
* Frecuencia de funcionamiento: 12 horas al dia como maximo
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O Sustitucion del ventilador de refrigeracion

Variadores

monofasicos, Clase 200, 0,1 a 0,55, 2,2y 4,0 kW,
trifasicos, Clase 200,0,1a1,1,y4,0a 5,5 kW,
trifasicos, Clase 400, 3, 0 a’7,5kW:

1. Desmontaje

1. Presione los enganches derecho
e izquierdo de la tapa del venti-
lador en la direccion 1y, a con-
tinuacion, tire de los mismos en
la direccion 2 para retirar la tapa
del ventilador del variador.

2. Tire del cable en la direccion
3 desde la cara posterior de la
tapa del ventilador, y retire el
tubo de proteccion y el conector.

3. Abra los costados izquierdo
y derecho de la tapa del venti-
lador para separar el ventila-
dor de la tapa.

2. Montaje

1. Monte el ventilador de refrige-
racion en la tapa del ventila-
dor. La flecha que indica la
direccion de circulacion de

aire del ventilador debe estar  Direccion de circulacion de aire
del lado opuesto a la tapa.

2. Conecte el conector y monte
firmemente el tubo de protec-
cion. Instale la seccion de
empalme del conector en la
cara posterior de la cubierta
del ventilador.

3. Monte la tapa del ventilador
en el variador. Monte siempre
los enganches derecho
e izquierdo del variador
sobre los disipadores térmicos.
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7/ Mantenimiento e inspecciones

Variadores

monofasicos, Clase 200V, 1,5y 2,2 kW,
trifasicos, Clase 200V, 1,1y 1,5 kW,
trifasicos, Clase 400, 0,37 a 2,2 kW:

1. Desmontaje

1. Desmonte la tapa frontal y la tapa
de terminales y, a continuacion,
extraiga el conector del ventila-
dor de refrigeracion (CN10).

2. Presione los enganches dere-
cho e izquierdo de la tapa del
ventilador en la direccion 1 vy,
a continuacion, tire de la tapa
en la direccion 2 para separar
la tapa del ventilador del
variador. Tire de los cables
desde el orificio de cables
situado en la parte inferior
de la carcasa de plastico.

3. Abra los costados izquierdo
y derecho de la tapa del ventilador
para separar tapa del ventilador.

2. Montaje

1. Monte el ventilador de refrige-
racion en la tapa del ventila-
dor. La flecha que indica la
direccion de circulacion de
aire debe estar del lado
opuesto a la tapa.

2. Monte la tapa del ventilador en
el variador. Monte siempre los
enganches derecho e izquierdo
del variador sobre los disipado-
res térmicos. Pase el cableado
al interior del variador a través
del orificio de cable situado en
la parte inferior de la carcasa
de plastico.

3. Conecte el cableado al
conector del ventilador de
refrigeracion (CN10), y monte
la tapa frontal y la tapa de ter-
minales.

Cable del
ventilador de

refrigeracio

n

Direccion
de circulacion
de aire
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8 Diagnostico de fallos

B Funciones de proteccion y de diagnostico

La presente seccion describe las diversas alarmas y fallos visualizados,
las condiciones de fallo y las medidas correctivas que deben adoptarse
en caso de desperfectos del V7AZ.

Las alarmas del variador se clasifican en visualizacion de alarmas
y visualizacion de fallos.

Visualizacion de alarma:
Cuando se produce un fallo menor en el variador, el dis-
play del operador digital parpadea. En estos casos
el equipo continuara funcionando, y todo volvera auto-
maticamente a la normalidad en cuanto se haya corre-
gido la causa. La salida multifuncional puede transmitir
el estado de fallo menor a dispositivos externos.

Visualizacion de fallo:
Cuando se produce un fallo importante en el variador se
activa la funcion de proteccion. El display del operador
digital se ilumina y se desconecta la salida para detener
el variador. El fallo puede transmitirse como salida de fallo
a dispositivos externos a través de la salida multifuncional.

Para el reset de fallo, active (ON) la sefial de reset con el comando RUN
en OFF, o bien apague y vuelva a encender una vez adoptada las medi-
das correctivas pertinentes.

* En la seleccion de funcionamiento del ventilador, seleccione “Siempre
ON”; para borrar el mensaje de alarma, es necesario apagar y volver
a encender.

[0 Medidas correctivas en modelos con tapa ciega
1. Efectie un reset de fallo o bien apague y vuelva a encender.
2. Sino es posible corregir un fallo:

(1) Desconecte (OFF) la alimentacion y revise el cableado y el circuito
externo (secuencia).

(2) Desconecte (OFF) la alimentacion y sustituya la tapa ciega por el
operador digital para visualizar los fallos. Los fallos se visualizaran
tras conectar (ON) la alimentacion.
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8 Diagnostico de fallos

[0 Medidas correctivas en modelos con operador digital

-b’- : ON

R
J

%: Parpadeando

® : OFF

Visualizacion de alarmas

Alarma visualizada y significado

Visualizacién de alarmas Estado del Descripcion Causas y medidas
Operador RUN (verde) variador correctivas
digital ALARM (rojo)
Sdlo se de- | UV (Baja tension del cir- Compruebe lo siguiente:
tecta como cuito principal) . 'gensmn de alimentacién
alarma. Sali- | | I P . onexiones de alimenta-
a tension de c.c. del circuito > N P
da de con- | principal ha caido por debajo cion del circuito principal
tacto de fallo : b - » Tornillos de terminales:
, del nivel de deteccion de baja . : :
no activada. P4 ; ¢ Estan flojos?
tension cuando la salida del Val T
variador esta en OFF. *Valor de monitorizacion
200 V: La tension de c.c. del Confirme la tension (ten-
11 circuito principal ha cai- sion (Ije Cf1) entre los ter-
Lo do por debajo de 200 V minales yo--
Parpa- aprox. (160 V en mode- y
deand los monofasicos). Si no detecta ningun proble-
eando 400 V. La te.n3|or] de c.c. del ma, lo mas probab|e es que
Clr9dU|t0 p”gcll)p&ﬂ hda el variador sea defectuoso.
caido por debajo de
400 V aprox.
(Fallo de alimentacion de
control) El fallo de alimenta-
cién de control se detecta
cuando la salida del variador
esta en OFF.
OV (Sobretension de cir- | Compruebe lo siguiente:
cuito principal) + Tension de alimentacion
La tension de c.c. del circuito | \C/:e:)lr?frir?r?enl]: ?eltr?snicz’)ﬂc(lgenn-
I Ih principal ha excedido del ni- sion de c.c.) entre los ter-
- vel de deteccion de sobreten- minales “+1” v “-”
Parpa- sion mientras la salida del y---
deando " variador esta en OFF. U
m Nivel de deteccion: ] Si no detecta ningun proble-
w 200 V: aprox. 410 V o mas ma, lo mas probable es que
& 400 V: aprox. 820 V o mas el variador sea defectuoso.
OH (Sobrecalentamien- | Compruebe lo siguiente:
to de disipador térmico) | * Temperatura defaire de
La temperatura del aire de . y
admision se ha incrementa- Que no haya una fuente
do mi ; de calor préxima al varia-
11 o0 mientras la salida del va- dor v que el aceite
e riador esta en OFF. yq ;
pegado al ventilador no
Parpa- haya reducido la capaci-
d d dad de refrigeracion.
eando * Que el ventilador no esté
atascado.

* Que no haya sustancias
extrafas (agua, por ejem-
plo) dentro del variador.

CAL (comunicaciones Compruebe lo siguiente:
MEMOBUS en espera) | ° Dispositivos de comuni-
No se han recibido datos co- ggg'aolggs y transmision de
rrectos desde el PLC cuando | , . :

—rn la constante n003 (Seleccién Que el PLC funciona

correctamente.

L delcomandoRUN)es 20la | . Que el cable de transmi-

Parpa- constante n004 (Seleccion de sién esté correctamente
referencia de frecuencia) es conectado.

deando 6, y la alimentacion estd co- | . Que el cableado sea el
nectada (ON). correcto.

* Que algun terminal suelto
no este provocando un
contacto incorrecto.
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Visualizacion de alarmas

Operador
digital

RUN (verde)
ALARM (rojo)

Estado del
variador

Descripcién

Causas y medidas
correctivas

_ L0
[N
Parpa-
deando

1

m

-0
(Parpa-
deando)

Sélo se de-
tecta como
alarma. Sali-
da de con-
tacto de fallo
no activada.

OHS8 (Sobrecalenta-

miento del motor)

La entrada del termistor PTC
de temperatura del motor ha
superado el nivel de detec-
cion de alarma.

+  Compruebe la magnitud
de la carga y la duracion
de los tiempos de acele-
racion, deceleracion
y ciclo.

» Compruebe las caracte-
risticas de VI/f.

+ Compruebe la tempera-
tura de entrada del motor.

OPO (Error de configu-
racion de constantes
cuando la constante se
ha configurado a través
de comunicaciones ME-
MOBUS)

OP1: Hay dos o mas valores
configurados para se-
leccion de entrada
multifuncional. (cons-
tantes n050 a n056)
La relacion entre las
constantes V/f no es
correcta. (constantes
n011, n013, n014,
n016)

El valor de configura-
cion de la corriente no-
minal del motor excede
del 150% de la corrien-
te nominal del variador.
(constante n036)

El limite superior/infe-
rior de la referencia de
frecuencia esta inverti-
do. (constantes n033,
n034)

La relacion entre las
frecuencias de salto 1,
2y 3 es incorrecta.
(constantes n083 a
n085)

Entradas analégicas
multifuncionales
(n077) y Seleccion de
control PID (n128) es-
tan configurados con
un valor distinto de 0.
La configuracién de la
capacidad del variador
no coincide con el va-
riador. (Péngase en
contacto con el repre-
sentante de OMRON.)

OP2:

OP3:

OP4:

OP5:

OP®6:

OP9:

Compruebe los valores de
configuracion.
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacién de alarmas Estado del Descripcién Causas y medidas
Operador | RUN (verde) variador correctivas
digital ALARM (rojo)
Solo se de- | OL3 + Reduzca la carga
tecta como | (Deteccion de sobrepar) e incremente el tiempo
alarma. Sa- | | 3 corriente del motor excede de aceleracion/decelera-
- lida de con- | el valor configurado en la cron.
— tacto de constante n098. + Consulte el tema Selec-
L fallo no acti- | E| nivel de deteccion de so- cion de frecuencia de
Parpa- vada. brepar ha sido superado de- portadora (n080)14 kHz
deando bido a un incremento de la max en la pagina 93.
corriente de fuga como con- | * Compruebe el cableado
secuencia de un cableado (incremento de la
excesivamente largo. corriente provocado por
cortocircuito, etc.).
SER (Error de secuencia) | Compruebe lo siguiente:
El variador ha recibido el co- | * Seleccion de contactos
—r mando LOCAL/REMOTO, NA/NC (constante).
b gl o bien sefiales de cambiode | * Que el cableado sea el
" terminal de circuito de comu- correcto.
Parpa- -O- nicaciones/control desde el * Que la sefal no procede
deando . terminal multifuncional mien- del PLC.
tras la entrada del variador
" esta en ON.
UL3 * Compruebe la configura-
(Deteccién de subpar) cion de n118. .
Cuando esta seleccionado * Compruebe las condicio-
el modo V/f: La corriente nes de funcionamiento
de salida del variador es infe- y elimine la causa.
rior al nivel de deteccién
[ de subpar (n118).
L Cuando esta seleccionado el
Parpa- modo vectorial: La corriente
deando o el par de salida es menor
que el nivel de deteccion
(n097 6 n118).
Las operaciones en las que
se detecte subpar estaran de-
terminadas por la configura-
cion de n117.
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Visualizacién de alarmas Estado del Descripcion Causas y medidas
Operador | RUN (verde) variador correctivas
digital ALARM (rojo)
Solo se de- | BB (Baseblock externo) | Compruebe lo siguiente:
tecta como | El comando Baseblock del * Seleccion de contactos
L alarma. Sa- | terminal multifuncional esta NA/NC (constante).
L lida de con- | en ONy la salida del variador | * Que el cableado sea
Parpa- tactode | esta en OFF (motor en mar- el correcto.
deando fallo no acti- | cha libre). La causa se elimi- | * Que la sefal no procede
vada. na cuando se cancela el del PLC.
comando.
EF (Comandos RUN Compruebe lo siguiente:
FWD/REV simultaneos) | * Seleccion de contactos
LE Cuando se ejecutan simulta- | gA/NCl) (cg?stgnte). |
P_ neamente los comandos courseitga eado sea €
arpa- RUN FWD y REV durante L
deaﬁdo més de 500 ms, el variador ) c?ulepllz_acsenal no procede
se detendra segun lo configu- € :
rado en la constante n005.
STP (Funcion de parada | + Desactive el comando
i, terminales del circuito
poy ha sido pulsada du- de control.
w rante el funcionamiento a tra-
' vés del comando RUN FWD/
. REV del terminal del circuito
—re 0 bien de control, o bien mediante un
_n comando RUN procedente de
W las comunicaciones. El varia-
Parpa- & dor se detendra segun lo con-
deando w figurado en la constante n005.
" STP (Parada de emer- | compruebe lo siguiente:
genCIa) « Seleccion de contactos
El variador ha recibido una NA/NC (constante).
sefial de alarma de paradade | ¢« Que el cableado sea el
emergencia. El variador se correcto.
detendra segun lo configura- | ¢ Que la sefal no procede
do en la constante n005. del PLC.
FAN (Fallo del ventilador | Compruebe lo siguiente:
de refrigeracion) * Ventilador de refrigera-
El ventilador de refrigeracion con - .
esta atascado. + Conexion del ventilador
_ de refrigeracion
—r * Que no haya materiales
extrafios que impidan la
Parpa- rotacion.
deando * Que el ventilador esté
correctamente montado.
* Que el conector del relé
esté correctamente
conectado tras la sustitu-
cion del ventilador.
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacién de alarmas Estado del Descripcién Causas y medidas
Operador | RUN (verde) variador correctivas
digital ALARM (rojo)
9 Sodlo se de- | CE (Fallo de comunica- | Compruebe lo siguiente:
- tecta como | ciones MEMOBUS) * Los dispositivos o sefia-
“" alarma. Sali- les de comunicaciones.
da de con- * Que el PLC funciona
- " tacto de fallo correctamente. _
T o bien no activada. * Que el cable de transmi-
Parpa- sion esté correctamente
P conectado.
deando 7 * Que algun terminal suelto
" no esté provocando un
contacto incorrecto.
i * Que el cableado sea
el correcto.
FBL (Deteccion de perdi- | Compruebe el sistema meca-
da de realimentacion PID) | hico y corrija la causa, o bien
El valor de realimentacion incremente el valor de n137.
’l_,'_”l PID ha caido por debajo del
— = nivel de deteccién (n137).
Parpa- Al detectarse una pérdida de
deando realimentacion PID, el varia-
dor funcionara tal y como se
haya configurado en la cons-
tante n136.
Fallo de la tarjeta de co- | Compruebe lo siguiente:
municaciones opcional. | * Los dispositivos o sefia-
+ Se ha producido un fallo les de comunicaciones.
de comunicacionesenun | © Que el PLC funciona
modo en el que se ha uti- correctamente. .
lizado la tarjeta de comu- | * Qge el c?ble de transmi-
nicaciones opcional sion esté correctamente
N y desde el PLC se ha conectado.
I Tl enviado un comando * Que algun terminal suelto
P RUN o una referencia de no esté provocando un
arpa- frecuencia. contacto incorrecto.
deando « Elfallo de comunicacio- * Que el cableado sea
nes se ha producido en el correcto. .
un modo en que el *  Que la tarjeta de comuni-
comando RUN vy la refe- caciones opcional esté
rencia de frecuencia han correctamente insertada.
sido configurados desde
la tarjeta de comunicacio-
nes opcional.
OH3 (Alarma de sobreca- | + Borre la alarma de
lentamiento del variador) sobrecalentamiento del
L1 Se ha recibido una alarma de variador procedente del
[y sobrecalentamiento del varia- terminal de entrada mul-
Parpa- dor (OH3) desde un terminal tifuncional.
deando de entrada multifuncional * Compruebe que el
(S1y S7). cableado sea correcto.
» Compruebe que la sefial
no procede desde el PLC.
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Visualizacion de fallos
Visualizacion y significado de fallos

Visualizacion de fallos

Operador
digital

RUN (verde)
ALARM (rojo)

Estado del
variador

Descripcién

Causas y medidas
correctivas

Operacion
de protec-
cion

La salida se
pone en OFF
y el motor
empieza

a funcionar
en marcha li-
bre hasta de-
tenerse.

OC (Sobrecorriente)

La corriente de salida del va-
riador superé momentanea-
mente aprox. el 250% de la
corriente nominal.

El funcionamiento se restable-

cera, en caso de no producir-

se otro fallo, tras confirmar lo

siguiente:

¢ Cortocircuito o fallo de
puesta a tierra del lado de
salida del variador

» Carga excesiva de tierra

» Tiempo de aceleracion/
deceleracion extremada-
mente rapido (constantes
n019 a n022)

» Se esta utilizando un
motor especial

* Arranque del motor
durante marcha libre

* Arranque de un motor con
una capacidad mayor que
la del variador.

» Apertura/cierre del con-
tactor magnético del lado
de salida del variador

* Incremento de la corriente
de fuga debido a un
cableado excesivamente
largo

Nota: Antes de volver a co-

nectar (ON) la alimentacion,

compruebe que no se produ-
ce un cortocircuito o fallo de
puesta a tierra en la salida del
variador.

2

GF (Puesta a tierra)™ *2
La corriente de puesta a tie-
rra ha superado aprox. el
50% de la corriente nominal
de salida del variador del
lado de salida del variador.

La salida del variador esta
puesta a tierra.

U

Compruebe la causa y vuelva
a poner en funcionamiento.

Nota: Antes de volver a co-
nectar (ON) la alimentacion,
compruebe que no se produ-
ce un cortocircuito o fallo de
puesta a tierra en la salida
del variador.

SC (Cortocircuito

de carga)*t
Cortocircuito en la salida
o carga del variador.

Cortocircuito o fallo de pues-
ta a tierra de la salida del va-
riador.

U

Compruebe la causa y vuelva
a poner en funcionamiento.

* 1. Indica que hay conectado un variador de 5,5 kW y 7,5 kW (Clases 200 V y 400 V).
* 2. El fallo de puesta a tierra es el que se produce en el cableado del motor mientras esta funcionando.
Los fallos de puesta a tierra pueden no detectarse en los siguientes casos.

» Un fallo de puesta a tierra de baja resistencia que se produzca en los cables o terminales del motor.
+ Un fallo de puesta a tierra que se produzca al conectar (ON) la alimentacion.
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacién de fallos Estado del Descripcién Causas y medidas
variador correctivas
Operador RUN (verde)
digital ALARM (rojo)
Operacion OV (Sobretension de 1. La energia regenerativa
de protec- | cjrcuito principal) es grande.
cion El nivel de tension de c.c. del | * El tiempo de decelera-
La salida se_ | ojrcyito principal ha superado cion configurado es
pone en OFF | o nivel de deteccién de so- demasiado corto.
y el motor bretensién mientras el varia- | * La carga negativa (por
empiezaa | qor esta en funcionamiento. ejemplo, de un elevador)
funcionar en | Njyel de deteccion (tensién es excesiva al bajar.
[N marcha libre | ; - “tension entre los termi- | * Confirme que la carga no
- hasta dete- | nzjes “+17 y “-) presente ningun pro-
nerse. 200 V: aprox. 410 V o mas blema.
400 V: aprox. 820 V o0 mas 2. Latension de entrada es
incorrecta.
Confirme que la entrada
de tensidén de c.c. no
exceda del valor de la
izquierda.
UV1 (Baja tension del | Compruebe lo siguiente:
circuito principal) * Tension de alimentacion
PY La tension de c.c. del circuito | ©  Conexiones de alimenta-
principal ha caido por debajo cion del circuito principal
o del nivel de deteccion de baja | ° '!'cl)Erntll'Iosﬂde tg}rmmales.
poy tension cuando la salida del | | ¢ IS ag °J°S:t o
variador esta en ON. alor ae monitorizacion
200 V: Se detiene cuando la Confirme la tension (ten-
tension de c.c. del cir- sién de c.c.) entre los ter-
L ! cuito principal ha cai- minales "+1"y *-".
do por debajo de U
200 V aprox. (160 V| Si no detecta ningtin proble-
en modelos monofa- | ma, lo mas probable es que el
sicos). variador sea defectuoso.
400 V: Se detiene cuando la
tensién de c.c. del cir-
cuito principal ha cai-
do por debajo de
400 V aprox.
UV2 (Fallo de alimenta- | Sustituya el variador.
cion de control)
,l ’l' ”:l El variador ha detectado un
== fallo de tension de la alimen-
tacion de control durante el
funcionamiento.
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Visualizacion de fallos

Operador
digital

RUN (verde)
ALARM (rojo)

Estado del
variador

Descripcion

Causas y medidas
correctivas

LI
L0 _

Operacion
de protec-
cion

La salida se
pone en OFF
y el motor
empieza

a funcionar
en marcha li-
bre hasta de-
tenerse.

OH (Recalentamiento

de disipador térmico)

La temperatura se ha incre-
mentado debido a una sobre-
carga del variador o a un
aumento de la temperatura
del aire de admisién.

» Carga excesiva

» Configuracion incorrecta
de la curva V/f

» Tiempo de aceleracién
insuficiente si el fallo se
produce durante la acele-
racion

» Temperatura del aire de
admision superior a 50°C
(122°F)

» El ventilador de refrigera-
cion esta detenido.

» El ventilador de refrigera-
cion tiene mermada su
capacidad de refrigera-
cion o se ha parado.

» El disipador térmico esta
obturado.

» Existe una fuente de calor
en torno al variador

J

Compruebe lo siguiente:

* Magnitud de la carga

» Configuracion de la curva
V/f (constantes n011
an017)

* Temperatura del aire de
admision.

* Que el ventilador de refri-
geracion gira mientras el
variador esta en funciona-
miento.

* Que no haya materias
extrafas que impidan la
rotacién del ventilador.

* Que el ventilador esté
correctamente montado.

* Que no haya una fuente
de calor en torno al varia-
dor.

OH9 (Sobrecalenta-
miento del motor)

* Compruebe la magnitud
de la carga y la duracion
de los tiempos de acelera-
cién, deceleracion y ciclo.

*  Compruebe las caracte-
risticas de V/f.

* Compruebe la tempera-
tura de entrada del motor.

RH (Sobrecalentamien-
to de la resistencia de
freno instalada externa-
mente) *

Se ha activado la proteccién
de la resistencia de freno ins-
talada externamente.

» Tiempo de deceleracion
insuficiente

* Energia regenerativa del
motor excesiva

U
* Incremente el tiempo de
deceleracion
* Reduzca la carga regene-
rativa

* Indica que hay conectado un variador de 5,5 kW y 7,5 kW (Clases 200 V y 400 V).
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacion de fallos

Operador
digital

RUN (verde)
ALARM (rojo)

Estado del
variador

Descripcién

Causas y medidas
correctivas

o
i

Operacion
de protec-
cion

La salida se
pone en OFF
y el motor
empieza

a funcionar
en marcha li-
bre hasta de-
tenerse.

OL1

(Sobrecarga del motor)
El relé de sobrecarga termo-
electrénico ha activado la
proteccion contra sobrecar-
ga del motor.

Compruebe la magnitud
de la carga o la configura-
cion de la curva V/f (cons-
tantes n011 a n017).
Configure en la constante
n036 la corriente nominal
del motor indicada en la
placa del motor.
Compruebe que la confi-
guracion de las constan-
tes de proteccion del
motor (tanto si el motor es
autorrefrigerado o
enfriado por ventilador)

y de tiempo de proteccion
del motor sean correctas.
Compruebe la magnitud
de la carga, el valor de
configuracién de V/f, la
curva de funcionamiento,
etc. para confirmar que la
carga no sea excesiva en
condiciones de funciona-
miento.

Vuela a comprobar el ele-
mento de proteccion del
motor y, si fuese necesa-
rio, reconfigure las cons-
tantes.

Consulte Seleccion de fre
cuencia de portadora
(n080)14 kHz max en la
pagina 93.

Compruebe el cableado
(incremento de la
corriente provocado por
cortocircuito, etc.).

OL2

(Sobrecarga del variador)
El relé de sobrecarga termo-
electrénico ha activado la
proteccion contra sobrecar-
ga del variador.

Compruebe la magnitud
de la carga o la configura-
cién de la curva V/f (cons-
tantes n011 a n017).
Compruebe la capacidad
del variador.

Compruebe la magnitud
de la carga, el valor de
configuracién de V/f, la
curva de funcionamiento,
etc. para confirmar que la
carga no sea excesiva en
condiciones de funciona-
miento.

Consulte Seleccion de fre-
cuencia de portadora
(n080)14 kHz max en la
pagina 93.

Compruebe el cableado
(incremento de la
corriente provocado por
cortocircuito, etc.).
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Visualizacion de fallos

Estado del
variador

Descripcion

Causas y medidas
correctivas

Operador RUN (verde)
digital ALARM (rojo)
P

T |

@
[y
1
[
L

Operacion
de protec-
cion

La salida se
pone en OFF
y el motor
empieza a
funcionar en
marcha libre
hasta dete-
nerse.

OL3

(Deteccion de sobrepar)
Modo V/f: La corriente de sa-
lida del variador ha superado
el valor configurado en la
constante n098.

Modo vectorial: La corriente
o par de salida del motor ha
superado el valor configura-
do en las constantes n097

y n098.

Al detectarse un sobrepar,

el variador realizara la opera-
cion configurada en la cons-
tante n096.

» Compruebe la maquina-
ria accionada y corrija la
causa del fallo, o bien
incremente el valor de la
constante n098 hasta el
valor maximo admisible
para la maquinaria.

+ Compruebe la magnitud
de la carga, el valor de
configuracion de V/f, la
curva de funciona-
miento, etc. para confir-
mar que la carga no sea
excesiva en condiciones
de funcionamiento.

» Consulte Seleccion de
frecuencia de portadora
(n080)14 kHz méax en la
pagina 93.

» Compruebe el cableado
(incremento de la
corriente provocado por
cortocircuito, etc.).

PF (Fallo de tension del
circuito principal)

La tension de c.c. del circuito
principal ha oscilado de ma-
nera irregular cuando no se
estaba realizando una opera-
cion regenerativa.

* Fase abierta de la
entrada de alimentacion

e Pérdida momentanea de
alimentacion

* Fluctuacioén excesiva
de la tension de alimen-
tacion de entrada

» Tension de linea des-
equilibrada

Compruebe lo siguiente:
« Conexiones de alimenta-
cion del circuito principal
» Tension de alimentacion
e Tornillos de terminales:
¢ Estan flojos?

LF

(Fase abierta de salida)
Se ha producido un error de
fase abierta en la salida del
variador.

* Desconexion del cable
de salida

* Desconexion en el deva-
nado del motor

e Tornillos de terminal de
salida ﬂojolf,

Compruebe lo siguiente:

* Desconexion del cable
de salida

* Impedancia del motor

¢ Tornillos de terminales:
¢ Estan flojos?
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacién de fallos Estado del Descripcién Causas y medidas
variador correctivas
Operador RUN (verde)
digital ALARM (rojo)
Operacion UL3 (Deteccion de subpar)| « Compruebe la configura-
de protec- Cuando esta seleccionado el cion de n118. .
cion modo V/f: La corriente de sa- | ¢+ Compruebe las condicio-
La salida se | lida del variador es inferior al nes de funcionamiento
pone en OFF | Nivel de deteccion de subpar y elimine la causa.
y el motor n118).
TR empieza uando esta seleccionado el
L a funcionar | modo vectorial:
en marcha li- | La corriente o el par de salida
bre hasta de- | es menor que el nivel de de-
tenerse. teccién (n097 a n118).
Las operaciones en las que
se detecte subpar estaran
determinadas7por la configu-
racion de n117.
EFO (Fallo ext_emo) Compruebe lo siguiente:
El variador ha recibido Una + Seleccién de contactos
entrada de fallo externo pro- NA/NC (constante).
cedente de un terminal del * Que el cableado sea el
circuito de control. correcto.
EF0: Referencia de fallo ex- * Que la senal no procede
terno a través de comu- del PLC.
nicaciones MEMOBUS
EF1: Entrada de comando
de fallo externo proce-
dente del terminal del
circuito de control S1
EF2: Entrada de comando
de fallo externo proce-
dente del terminal del
circuito de control S2
EF3: Entrada de comando
|y O de fallo externo proce-
'y dente del terminal del
® circuito de control S3
EF4: Entrada de comando
W de fallo externo proce-
N dente del terminal del
circuito de control S4
EF5: Entrada de comando
de fallo externo proce-
dente del terminal del
circuito de control S5
EF6: Entrada de comando
de fallo externo proce-
dente del terminal del
circuito de control S6
EF7: Entrada de comando
de fallo externo proce-
dente del terminal del
circuito de control S7
CPF-00 Apague y vuelva a encender
El variador no puede comuni- | tras confirmar que el operador
NN carse con el operador digital dl?lta| esta correctamente ins-
oo durante 5 s 0 mas al conectar | talado. Si el fallo persiste,
(ON) la alimentacién. sustituya el operador digital
o el variador.
CPF-01 Apague y vuelva a encender
Se ha producido un fallo de | tras confirmar que el operador
_rroa transmision durante 5 s dl?lta| esta correctamente ins-
o o mas al iniciarse la transmi- | talado. Si el fallo persiste,
sién con el operador digital. | sustituya el operador digital
o el variador.
CPF-04 * Registre los datos de
Se ha detectado un fallo de todas las constantes e ini-
i la EEPROM del circuito de cialice las constantes,
Il control del variador. Consulte la pagina 53.)
+ Apague y vuelva a encen-
der. Si el fallo persiste,
sustituya el variador.
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Visualizacioén de fallos Estado del Descripcion Causas y medidas
variador correctivas
Operador RUN (verde)
digital ALARM (rojo)
o Operacién CPF-05 Apague y vuelva a encender.
=S de protec- Se ha detectado un fallo de | Si el fallo persiste, sustituya
- cioén conversor AD. el variador.
La salida se
pone en CPF-06 + Apague y vuelva
OFF y el « Fallo de conexién de la a encender el variador
motor em- tarjeta opcional. tras comprobar la
piezaafun- | . Se ha conectado una conexion de la tarjeta de
cionar en tarjeta opcional incom- comunicaciones opcional.
_ marcha li- patible. + Verifique el n° de version
=lis bre hasta del software (n179).
- detenerse. »  Compruebe que el n° de
versién de software del
variador esté incluido en
el manual de instrucciones
de la tarjeta de comunica-
ciones opcional.
CPF-07 Apague y vuelva a encender
Fallo del circuito de control | tras confirmar que el opera-
T del operador (EEPROM dor digital esta correctamen-
U U o conversor AD) te instalado. Si el fallo
persiste, sustituya el opera-
dor digital o el variador.
CPF-11 El circuito de control no esté
_ Error de combinacion combinado con el software
=) correcto. (Péngase en con-
tacto con el representante de
o OMRON.)
_ N Error de autodiagnoésti- | * Fallo de la tarjeta opcio-
- 5 co de la tarjeta de co- . ga'-t.t 2 tarieta oo
municaciones opcional Sooiya ia tarjeta opeto-
2 5 » Confirme que no haya
— 17 Error de COd'.go de mo- materiales extrafios en la
o delo de la tarjeta de co- tarjeta de comunicacio-
municaciones opcional nes opcional.
o Error de la DPRAM de
) la tarjeta de comunica-
ciones opcional
i~ OPR (Fallo de co- Apague y vuelva a encender.
e nexion del operador) Si el fallo persiste, sustituya
el variador.
CE (Fallo de comunica- | Compruebe lo siguiente:
ciones MEMOBUS) * Los dispositivos o sefa-
les de comunicaciones.
* Que el PLC funciona
correctamente.
P, * Que el cable de transmi-
,' - sion esté correctamente

conectado.

* Que algun terminal suelto
no esté provocando un
contacto incorrecto.

* Que el cableado sea el
correcto.
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8 Diagnostico de fallos

Visualizacién de fallos Estado del Descripcién Causas y medidas
variador correctivas
Operador RUN (verde)
digital ALARM (rojo)
Se detiene STP (Parada de emer- | Compruebe lo siguiente:
segun lo gencia) » Seleccién de contactos
- configurado | E|yariador se ha detenido NA/NC (constante).
=0 o ?annlg cons= 1 segun lo configurado en la : CQourtrae(‘a:lté:ableado sea el
: constante n005 tras recibir o
una sefial de error de para- | ° Que la sefial no procede
da de emergencia. del PLC.
FBL (Deteccién de pér- | Compruebe el sistema meca-
dida de realimentacién | nicoy corrija la causa, o bien
PID) incremente el valor de n137.
N El valor de realimentacion
—1 1 PID ha caido por debajo del
o " nivel de deteccién. Al detec-
A tarse una pérdida de reali-
& mentacion PID, el variador
: funcionara tal y como se
o bien haya configurado en la
constante n136.
i Fallo de la tarjeta de co- | Compruebe lo siguiente:
s municaciones opcional | * Los dispositivos o sena-
5 Se ha producido un error de les de comunicaciones.
comunicaciones en un * Que el PLC funciona
modo en el que se ha utiliza- correctamente. .
do la tarjeta de comunica- * Que el cable de transmi-
_ ciones opcional y desde el sion esté correctamente
505 PLC se ha enviado un co- conectado.
=== mando RUN o una referen- | © Que el cableado sea el
cia de frecuencia. correcto. .

* Que algun terminal suelto
no esté provocando un
contacto incorrecto.

* Que la tarjeta de comuni-
caciones opcional esté
correctamente insertada.

Lasalidade | « Tension de alimen- Compruebe lo siguiente:

proteccion tacion insuficiente . 'CI':ensié_n de a(ljimelr]taci(?(n

se pone en R : _ » Conexiones de alimenta-
— OFF y el F.qllo de alimenta cion del circuito principal

® motor em- cion de control + Tornillos de terminales:
(OFF) ® piezaafun- | * Fallo de hardware ¢ Estan flojos?

cionar en » Secuencia de control.

marcha li- « Sustituya el variador.

bre hasta

detenerse.

* Para visualizar o borrar el histérico de fallos, consulte la pagina 49.
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Errores que se producen durante el autoajuste

Indicacion Significado Causa Medida de correccién
EO02 Alarma Se ha detectado una alarma (XXX) * Compruebe los datos
durante el ajuste. de entrada.

+ Compruebe el cableado
y el entorno de la maquina.

» Compruebe la carga.

EO03 Pulsacion de Se ha pulsado la tecla STOP du- -
la tecla STOP rante el ajuste, y éste ha sido can-
celado.
EO4 Error de » El ajuste no ha finalizado »  Compruebe los datos de
resistencia en el tiempo especificado. entrada.
* Los resultados del ajuste » Compruebe el cableado del
EO05 Error de co- estan fuera del rango de ajuste motor.
rriente en vacio de las constantes. » Desconecte el motor del sis-
tema de la maquinaria si esta
conectado durante un
autoajuste dinamico.

« Cambie la tensién maxima si
ésta es mayor que la tensién
de alimentacion de entrada del
variador.

E09 Error de El motor no ha acelerado en el * Incremente el Tiempo de ace-
aceleracion tiempo especificado. leracion 1 (n019).

+ Sise ha reducido el Nivel de
prevencion de bloqueo
durante la aceleracion (n093),
devuélvalo a su valor original.

+ Desconecte el motor del sis-
tema de la maquinaria, si es
que esta conectado.

E12 Error de detec- » Elflujo de corriente ha supe- Compruebe el circuito de detec-

cion de corriente

rado la corriente nominal del
motor.

« El signo de la corriente detec-
tada estaba invertido.

* Al menos una de las fases U,
Vy W esta abierta.

cion de corriente, el cableado del
motor y la instalacion del detector
de corriente.
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8 Diagnostico de fallos

B Deteccion y correccion de errores

Problema

Causa

Acciones de correccion

El motor no funciona al
recibir una sefal de fun-
cionamiento externa.

El método de funcionamiento
seleccionado es incorrecto.

El comando RUN (n003) no esta confi-
gurado para el terminal del circuito de
control.

Configure el comando RUN (n003)
para el terminal de circuito de control.

Esta activada una secuencia de
3 hilos.

La Seleccioén de entrada multifuncional
(n052) esta configurada para una se-
cuencia de 3 hilos, y el terminal de
control S2 no esta cerrado.

Para utilizar una secuencia de 3 hilos,
instale el cableado de manera tal que
el terminal de control S2 esté cerrado.
Para utilizar una secuencia de 2 hilos,
configure la entrada multifuncional
(n052) a un valor distinto de una se-
cuencia de 3 hilos.

La referencia de frecuencia es
demasiado baja.

La referencia de frecuencia de entrada
es menor que la configurada como
Frecuencia minima de entrada (n016).

Especifique una referencia de frecuen
cia mayor que la Frecuencia minima
de entrada (n016).

Esta activado el modo LOCAL.

Situe el selector LO/RE del operador
digital en la posicion RE.

La configuracion del interruptor

V-1 (SW2) es incorrecta.

Ejemplo: se ha especificado la referencia
4 a 20 mA, pero SW2 ha sido
situado en la posicion “V”.

En el caso de entradas analdgicas,
asegurese de que la configuracion

de la Referencia de frecuencia (n004)
y de SW2 sea correcta.

La configuracién del interruptor
NPN/PNP (SW1) es incorrecta.

Configure SW1 correctamente.

Esta activado el modo Progra-
macion.

Pulse(DSPL | para que(FREF| parpa-
dee, y pase al modo de Drive.

El motor se para.
No hay salida de par.

El nivel de prevencion de blo-
queo durante la aceleracion es

demasiado bajo.

Debido a que la configuracion del Ni-
vel de prevencién de bloqueo durante
la aceleracién (n093) es demasiado
baf'a, la corriente de salida llega al ni-
vel especificado, la frecuencia de sali-
da se interrumpe y el tiempo de
aceleracion se prolonga.

Compruebe que el Nivel de preven-
cién de bloqueo durante la aceleracién
(n093) esté configurado con un valor
correcto.

El nivel de prevencion de blo-
queo durante el funcionamiento
es demasiado bajo.

Debido a que la configuracién del Nivel
de prevencion de bloqueo durante el fun-
cionamiento (n094) es demasiado bajo,
la corriente de salida alcanza el nivel es-
pecificado y la velocidad disminuye.

Compruebe que el Nivel de preven-
cioén de bloqueo durante el funciona-
miento (N094) esté configurado con un
valor correcto.

La carga es demasiado pesada.
Si la carga es demasiado pesada se ac-
tivara la prevencion de bloqueo, la fre-
cuencia de salida se interrumpira y el
tiempo se aceleracion se prolongara.

* Aumente el tiempo de aceleracion
especificado (n019).
» Disminuya la carga.

Si se ha modificado la frecuen-
cia maxima (n011), también se
habra modificado la frecuencia
maxima de tension (n013).

Para incrementar la velocidad de un
motor polivalente, cambie solo la fre-
cuencia maxima (n011).

El valor configurado de V/f es
demasiado bajo.

Ajuste la curva V/f (n011 an017) a las
caracteristicas de la carga.
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Problema

Causa

Acciones de correccion

La velocidad del mo-
tor es inestable. La
velocidad del motor
fluctta al funcionar
con una carga ligera.

El nivel de prevencion de blo-
queo durante el funcionamiento
especificado es demasiado bajo.
Debido a que la configuracion del Nivel
de prevencion de bloqueo durante el fun-
cionamiento (n094) es demasiado bajo,
la corriente de salida alcanza el nivel es-
pecificado y la velocidad disminuye.

Compruebe que el Nivel de preven-
cion de bloqueo durante el funciona-
miento (N094) esté configurado con un
valor correcto.

La carga es demasiado pesada.
Si la carga es demasiado pesada se ac-
tivara la prevencioén de bloqueo, la fre-
cuencia de salida se interrumpira y el
tiempo se aceleracion se prolongara.

Disminuya la carga.

La frecuencia de portadora es
demasiado alta.

Si el motor esta funcionando con una
carga ligera, una frecuencia de porta-
dora alta puede provocar la fluctua-
cion de la velocidad del motor.

Disminuya la frecuencia de portadora
(n080).

El valor configurado de V/f es
demasiado alto para el funcio-
namiento a baja velocidad.
Dado que el valor configurado de V/f

es demasiado alto, se produce una
sobreexcitacion a bajas velocidades.

Ajuste la curva V/f (n011 a n017) a las
caracteristicas de la carga.

El ajuste de frecuencia maxima
(n011) y frecuencia maxima de
tension (n013) es incorrecto.
Ejemplo: Para que un motor de 60 Hz
funciones a 40 Hz o menos, la fre-
cuencia maxima y la frecuencia basica
deben ajustarse a 40 Hz.

Configure la frecuencia maxima (n011)
y la frecuencia maxima de tension
(n013) segun las especificaciones del
motor.

El variador se esta utilizando
para una operacion a 1,5 Hz
0 Menos.

No utilice el variador V7 para opera-
ciones a menos de 1,5 Hz o menos.
Para operaciones a 1,5 Hz o0 menos,
utilice un modelo diferente de variador.

La entrada de referencia anal6-
gica es inestable y se producen
interferencias de ruido.

Incremente el valor configurado para
la constante de tiempo de filtrado
(n062).

El LED del operador
digital esta apagado.

No se recibe alimentacion.
El disyuntor u otro componente del lado
de entrada de alimentacién no esta en
ON, y no se recibe alimentacion.

Compruebe la entrada de alimentacion.

El display no aparece porque el opera-
dor digital no esta correctamente mon-
tado.

Instale correctamente el operador digital.

El puente de cortocircuito de los
terminales +1 y +2 no esta co-
nectado.

Compruebe que el puente de cortocir-
cuito esté correctamente conectado.

El indicador de carga POWER
se ilumina, pero el display del
operador digital no muestra
nada después de conectar la
alimentacion.

Dado que se ha quemado el fusible del
circuito principal, sustituya el variador.

206
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9 Especificaciones

B Especificaciones estandar (Clase 200 V)

Clase de tension

200 V mono/trifasico

Modelo Trifasico 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5

CIMR-
Vv7AZOO Monofasico BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 | B4PO - -

OO

Salida maxima aplicable 0,1 0,25 | 0,55 1,1 1,5 2,2 4,0 55 7,5

del motor, kW'
© Capacidad del 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 9,5 13
o variador (kVA)
& Corriente nominal 0,8 1,6 3 5 8 11 17,5 25 33
3 de salida (A)
(]
8 Tensiéon max. Trifasico, 200 a 230 V (proporcional a la tensién de entrada)
B de salida (V) Monofasico, 200 a 240 V (proporcional a la tensién de entrada)
g Frecuencia max. 400 Hz (programable)
© de salida (Hz)
S
Tension y frecuencia Trifasico, 200 a 230 V, 50/60 Hz

c nominal de entrada Monofasico, 200 a 240 V, 50/60 Hz
% Fluctuaciones de ten- | —15% a +10%
g sién admisibles
_g Fluctuaciones de fre- | +5%
= cuencia admisibles
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Clase de tensioén

200 V mono/trifasico

Modelo Trifésico 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5
CIMR-
Vv7AZOO Monofasico BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 | B4PO - -
oo

Caracteristicas de control

Método de control

PWM de onda sinusoidal (control V/f/vectorial seleccionable)

Rango de control
de frecuencia

0,1 a400 Hz

Precision de frecuencia
(cambio de
temperatura)

Referencia digital: +0,01% (—10 a 50°C)
Referencia analdgica: +0,5% (25 £10°C)

Resolucién de configu-
racion de frecuencia

Referencia digital:
0,01 Hz (menos de 100 Hz)/0,1 Hz (100 Hz o mas)
Referencia analdgica: 1/1.000 de la frecuencia max. de salida

Resolucién de frecuen-
cia de salida

0,01 Hz

Capacidad de sobre-
carga

150% de la corriente nominal de salida durante un minuto

Senal de referencia
de frecuencia

0a10Vc.c. (20 kQ), 4 a 20 mA (250 ©2), 0 a 20 mA (250 Q) entrada de tren
de pulsos, potencidometro de configuracion de frecuencia (seleccionable)

Tiempo de aceleracion/
deceleracion

0,00 26.000 s
(El tiempo de aceleracién/deceleracion se programa de manera indepen-
diente.)

Par de freno

Par promedio de deceleracién rapida 2

0,1, 0,25 kW (0,13 HP, 0,25 HP): 150% o0 mas

0,55, 1,1 kW (0,5 HP, 1 HP): 100% o mas

1,5 kW (2 HP): 50% o mas

2,2 kW (3 HP) o mas: 20% o mas

Par regenerativo continuo: Aprox. 20% (150% con resistencia de freno
opcional, transistor de freno integrado)

Caracteristicas de V/f

Posibilidad de programar cualquier curva de V/f
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9 Especificaciones

Clase de tensién

200 V mono/trifasico

Modelo Trifésico 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5
CIMR-
v7AZOO Monofasico BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 | B4PO - -
oo

Proteccion de sobre-
carga del motor

Relé termoelectronico de sobrecarga

Sobrecorriente El motor se pone en marcha libre hasta detenerse a aproximadamente
instantanea el 250% o mas de la corriente nominal del variador
Sobrecarga El motor se pone en marcha libre hasta detenerse después de 1 minuto

al 150% de la corriente nominal del variador

Sobretension

El motor se pone en marcha libre hasta detenerse si la tensién del bus
de c.c. supera los 410 V

Infratension

Se detiene cuando la tension del bus de c.c. es de aprox. 200 V o menos

;é (aprox. 160 V 0 menos en los modelos monofasicos).
§ Pérdida momentanea Se pueden seleccionar los siguientes elementos: Sin especificar (se de-
o de alimentacion tiene si la pérdida de alimentacion es de 15 ms o mas), continuidad del
3 funcionamiento si la pérdida de alimentacién es de 0,5 s o menor, funcio-
e namiento continuo.
[}
2 Sobrecalentamiento Proteccion mediante circuito electrénico.
8 del disipador térmico
C
2 Nivel de prevencion Puede configurarse a niveles individuales durante la aceleracion/funcio-
de bloqueo namiento a velocidad continua, especificarse/no especificarse durante la
deceleracion.
Fallo del ventilador Protegido mediante circuito electrénico (deteccion de bloqueo de ventilador)
de refrigeracion
Fallo de puesta Protegido mediante circuito electrénico (nivel de sobrecorriente).
a tierra™
Indicacién de carga ON hasta que la tension del bus de c.c. pasa a 50 V o menos. El indica-
dor RUN se mantiene en ON o el indicador del operador digital se man-
tiene en ON.
Entrada multi- Se pueden seleccionar siete de las siguientes sefales de entrada.
© funcional Comando RUN FORWARD (FWD), Comando RUN REVERSE (REV),
9 Comando RUN FWD/REYV (secuencia de tres hilos), Reset de fallo, Fallo
=] externo, Funcionamiento a multivelocidad, Comando JOG, Seleccién de
o tiempo de aceleracion/deceleracion, Baseblock externa, Comando Bus-
[ queda de velocidad, Comando Retener aceleracion/deceleracion, Selec-
- cion de LOCAL/REMOTO, Seleccion de terminal de circuito de
Q9 comunicaciones/control, Fallo de parada de emergencia, Alarma de pa-
o rada de emergencia, Comando UP/DOWN, Autodiagnostico, Cancelar
3 control PID, Reset/retencién de integral PID, Alarma de sobrecalenta-
Ly miento de variador
é Salida Pueden seleccionarse las siguientes sefales de salida (1 salida de con-
o S multifuncional™ | tacto NA/NC, 2 salidas de fotoacoplador):
g T Fallo, Funcionamiento, Velocidad cero, Coincidencia de frecuencia,
o} g Deteccion de frecuencia, Deteccion de sobrepar, Deteccién de tensién ba-
_5 o] ja, Error leve, Modo de funcionamiento, Variador listo para funcionar, Rein-
Q 8 tento de fallo, UV, Busqueda de velocidad, Salida de datos a través de
2 © comunicaciones, Deteccion de pérdida de realimentacion PID, Pérdida
'S de referencia de frecuencia, Alarma de sobrecalentamiento de variador
)

Funciones estandar

Control vectorial de tension, Incremento automatico integral del par, Com-
pensacion de deslizamiento, Corriente/tiempo de freno de inyeccién de
c.c. al arranque/parada, Desviacion/ganancia de referencia de frecuencia,
Comunicaciones MEMOBUS (RS-485/422, méax. 19,2 kbps), Control PID,
Control de ahorro de energia, Copiar constante, Referencia de frecuencia
con potencidmetro incorporado, Seleccion de unidad para configuracion/vi-
sualizacion de frecuencia, Entrada analégica multifuncional
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Clase de tension 200 V mono/trifasico
Modelo Trifasico 20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5
CIMR-
Vv7AZOO Monofasico BOP1 | BOP2 | BOP4 | BOP7 | B1P5 | B2P2 | B4P0 - -
OO
® Indicadores RUN y ALARM son indicadores de serie
o de estado
(@)
3 B Operadordigital [ Para monitorizar la referencia de frecuencia, la frecuencia de salida
5 9 (JVOP-140) y la corriente de salida
5 | 2
g £
o Terminales Circuito principal: terminales de tornillo
o Circuito de control: terminal de tornillo enchufable
© Distancia de cableado | 100 m (328 pies) o0 menos™®
entre el variador
y el motor
Alojamiento Chasis abierto (IP20, IP00) 7 o bastidor cerrado montado en pared NEMA 1
(TIPO 1)8
Método de refrigeracion Ventilador de refrigeracion en los siguientes modelos:
Variadores de 200 V, 0,75 kW o mas (trifasicos)
Variadores de 200 V, 1,5 kW o0 mas (monofasicos)
Los demas modelos son autorrefrigerados.
Temperatura ambiente | Chasis abierto (IP20, IP00): —10 a 50°C (14 a 122°F)
o y bastidor cerrado montado en pared NEMA 1 (TIPO 1): =10 a 40°C
% (14 a 105°F) (sin hielo)
_S Humedad 95% o inferior (sin condensacion)
fo)
% Temperatura de —20 a 60°C (—4 a 140°F)
ps almacenamiento
2 — , —
ke Ubicacion Interiores (no expuesto a gases corrosivos ni polvo)
O
'g Altitud 1.000 m (3.280 pies) o menos
© Vibracion Hasta 9,8 m/s? (1 G), a 10 hasta menos de 20 Hz,
hasta 2 m/s2 (0,2 G), a 20 hasta 50 Hz

* 1. Basado en un motor estandar de 4 polos para la salida méax. del motor
aplicable.

* 2. Con un par de deceleracion para un motor desacoplado que desacelera
desde 60 Hz en el menor tiempo de deceleracion posible.

* 3. El nivel de funcionamiento alcanza aprox. 50% de la corriente nominal
del variador en el caso de los modelos de 5,5 kW 6 7,5 kW.

* 4. Aqui el fallo de puesta a tierra es el que se produce en el cableado del
motor mientras esta funcionando. Los fallos de puesta a tierra pueden no
detectarse en los siguientes casos.
 Un fallo de puesta a tierra de baja resistencia que se produzca en los

cables o terminales del motor.
 Un fallo de puesta a tierra que se produzca al conectar (ON) la alimen-
tacion.

* 5. Carga minima admisible: 5 Vc.c., 10 mA (como valor de referencia)

* 6. Consulte informacion detallada en “Seleccion de frecuencia de portadora
(n080)14 kHz max, en la pagina 93.
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9 Especificaciones

*7. Los modelos de OP1 a 3P7 tienen un grado de proteccion de IP20. Asegu-
rese de quitar las tapas superior e inferior al utilizar los variadores de cha-
sis abierto SP5 ¢ 7PS.

* 8. El alojamiento NEMA 1 de los modelos OP1 a 3P7 es opcional. El de los
modelos 5P5 y 7P5 es de serie.

* 9. Temperatura durante el transporte (durante periodos cortos).

B Especificaciones estandar (Clase 400 V)

Clase de tensién 400 V trifasico

Modelo Trifasico 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5

CIMR-

V7AZO Monofasico - - - - - - - - -

Oooo

Salida maxima aplicable 0,37 0,55 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5

del motor, kW™
S Capacidad 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 5,5 7,0 11 14
E del variador (kVA)
3 Corriente nominal 1,2 1,8 3,4 4,8 5,5 7,2 9,2 14,8 18
@ de salida (A)
(&}
b Tension max. Trifasica 380 a 460 V (proporcional a la tension de entrada)
5 de salida (V)
5 Frecuencia max. 400 Hz (programable)
8 de salida (Hz)
Tension y frecuencia Trifasico, 380 a 460 V, 50/60 Hz

c nominal de entrada
:8 Fluctuaciones de ten- | -15a-10%
g sidén admisibles
'qg) Fluctuaciones de fre- [ +5%
< cuencia admisibles

211



Clase de tensioén

400 V trifasico

Modelo Trifasico 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5
CIMR-
V7AZO Monofasico - - - - - - - - -
ooo

Caracteristicas de control

Método de control

PWM de onda sinusoidal (control V/f/vectorial seleccionable)

Rango de control
de frecuencia

0,1a400 Hz

Precision de frecuencia
(cambio de temperatura)

Referencia digital: +0,01%, —10 a 50°C (14 a 122°F)
Referencia analégica: £0,5%, 25 £10°C (59 a 95°F)

Resolucién de configu-
racion de frecuencia

Referencia digital:
0,01 Hz (menos de 100 Hz)/0,1 Hz (100 Hz o mas)
Referencia analdgica: 1/1.000 de la frecuencia max. de salida

Resolucién de frecuen-
cia de salida

0,01 Hz

Capacidad
de sobrecarga

150% de la corriente nominal de salida durante un minuto

Sefal de referencia
de frecuencia

0a10Vc.c. (20 kQ), 4 a20 mA (250 Q2), 0 a 20 mA (250 Q) entrada de tren
de pulsos, potenciometro de configuracion de frecuencia (seleccionable)

Tiempo de aceleracién/
deceleracion

0,00 a 6.000 s
(El tiempo de aceleracion/deceleracion se programa de manera indepen-
diente.)

Par de freno

Par promedio de deceleracién ré1pida*2

0,2 kW: 150% o mas

0,75 kW: 100% o0 mas

1,5 kW (2 HP): 50% o mas

2,2 kW (3 HP) o mas: 20% o mas

Par regenerativo continuo: Aprox. 20%

(150% con resistencia de freno opcional, transistor de freno integrado)

Caracteristicas de V/f

Posibilidad de programar cualquier curva de V/f

Funciones de proteccion

Proteccion de sobre-
carga del motor

Relé termoelectronico de sobrecarga

Sobrecorriente instan-
tanea

El motor se pone en marcha libre hasta detenerse a aproximadamente
el 250% o mas de la corriente nominal del variador

Sobrecarga

El motor se pone en marcha libre hasta detenerse después de 1 minuto
al 150% de la corriente nominal del variador

Sobretension

El motor se pone en marcha libre hasta detenerse si la tensién del bus
de c.c. supera los 820 V

Tension baja

Se detiene cuando la tensién del bus de c.c. es de aprox. 400 V o menos

Pérdida momentanea
de alimentacién

Se pueden seleccionar los siguientes elementos: Sin especificar (se de-
tiene si la pérdida de alimentacion es de 15 ms o mas), continuidad del
funcionamiento si la pérdida de alimentacién es de 0,5 s 0 menor, funcio-
namiento continuo.

Sobrecalentamiento
del disipador térmico

Proteccion mediante circuito electronico.

Nivel de prevencion
de bloqueo

Puede configurarse a niveles individuales durante la aceleracion/funcio-
namiento a velocidad continua, especificarse/no especificarse durante
la deceleracion.

Fallo del ventilador
de refrigeracion

Protegido mediante circuito electrénico (deteccion de bloqueo de ventilador).

Fallo de puesta a tierra™

Protegido mediante circuito electrénico (nivel de sobrecorriente).*3

Indicacion de carga

ON hasta que la tension del bus de c.c. pasa a 50 V o menos. Incluye
LED de carga.
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9 Especificaciones

Clase de tensién

400 V trifasico

Modelo
CIMR-
V7AZO
oog

Trifasico

40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 44P0 | 45P5 | 47P5

Monofasico

Sefales de entrada

Entrada muilti-
funcional

Se pueden seleccionar siete de las siguientes sefiales de entrada. Coman-
do RUN FORWARD (FWD), Comando RUN REVERSE (REV), Comando
RUN FWD/REV (secuencia de tres hilos), Reset de fallo, Fallo externo,
Funcionamiento a multivelocidad, Comando JOG, Seleccion de tiempo

de aceleracién/deceleracién, Baseblock externa, Comando Busqueda

de velocidad, Comando Retener aceleracidon/deceleracion, Seleccion de
LOCAL/REMOTO, Seleccioén de terminal de circuito de comunicaciones/
control, Fallo de parada de emergencia, Alarma de parada de emergencia,
Comando UP/DOWN, Autodiagnostico, Cancelar control PID, Reset/reten-
cién de integral PID, Alarma de sobrecalentamiento de variador

de salida

Funciones de salida
Senales

Salida multi-
funcional ®

Pueden seleccionarse las siguientes sefales de salida (1 salida de con-
tacto NA/NC, 2 salidas de fotoacoplador):

Fallo, Funcionamiento, Velocidad cero, Coincidencia de frecuencia,
Deteccion de frecuencia, Deteccion de sobrepar, Deteccion de subpar,
Error leve, Modo de funcionamiento, Variador listo para funcionar, Rein-
tento de fallo, UV, Busqueda de velocidad, Salida de datos a través de
comunicaciones, Deteccion de pérdida de realimentacion PID, Pérdida
de referencia de frecuencia, Alarma de sobrecalentamiento de variador

Funciones estandar

Control vectorial de tension, Incremento automatico integral del par, Com-
pensacién de deslizamiento, Corriente/tiempo de freno de inyeccién de
c.c. al arranque/parada, Desviaciéon/ganancia de referencia de frecuen-
cia, Comunicaciones MEMOBUS (RS-485/422, max. 19,2 kbps), Control
PID, Control de ahorro de energia, Copiar constante, Referencia de fre-
cuencia con potencidémetro incorporado, Seleccion de unidad para confi-
guracioén/visualizacién de frecuencia, Entrada analogica multifuncional

0 Indicadores RUN y ALARM son indicadores de serie
s de estado
8 § Operador Incluye monitorizacion de referencia de frecuencia, frecuencia de salida
5 i) digital y corriente de salida.
S £ (JVOP-140)
“E Terminales Circuito principal: terminales atornillados
®© Circuito de control: terminal atornillado conectable
© Distancia de cableado | 100 m (328 pies) o menos °
entre el variador
y el motor
Alojamiento Chasis abierto (IP20, IP00) 7 o bastidor cerrado montado en pared NEMA 1
(TIPO 1)8
Método de refrigeracion Ventilador de refrigeracién en los siguientes modelos:
Variadores de 400V, 1,5 kW o mas (trifasicos)
Los demas modelos son autorrefrigerados.
Temperatura ambiente | Chasis abierto (IP20, IP00): =10 a 50°C (14 a 122°F)
” Bastidor cerrado montado en pared NEMA 1 (TIPO 1): =10 a 40°C
% (14 a 105°F) (sin hielo)
_g Humedad 95% o inferior (sin condensacion)
g Temperatura —20 a 60°C (-4 a 140°F)
g de almacenamiento
_S Ubicacion Interiores (no expuesto a gases corrosivos ni polvo)
9
° Altitud 1.000 m (3.280 pies) o menos
o
o Vibracion Hasta 9,8 m/s? (1 G), a 10 hasta menos de 20 Hz,
hasta 2 m/s® (0,2 G), a 20 hasta 50 Hz
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*1.

*2.

*3.

*4.

* 5.
* 6.

*17.

* 8.

*9.

Basado en un motor estandar de 4 polos para la salida méx. del motor
aplicable.

Con un par de deceleracion para un motor desacoplado que desacelera
desde 60 Hz en el menor tiempo de deceleracion posible.

El nivel de funcionamiento alcanza aprox. 50% de la corriente nominal
del variador en el caso de los modelos de 5,5 kW 6 7,5 kW.

El fallo de puesta a tierra aqui es el que se produce en el cableado del

motor mientras estd funcionando. Los fallos de puesta a tierra pueden no

detectarse en los siguientes casos.

» Un fallo de puesta a tierra de baja resistencia que se produzca en los
cables o terminales del motor.

» Un fallo de puesta a tierra que se produzca al conectar (ON) la alimen-
tacion.

Carga minima admisible: 5 Vc.c., 10 mA (como valor de referencia)

Consulte informacion detallada en “Seleccion de frecuencia de portadora

(n080)14 kHz méx, en la pagina 93.

Los modelos de OP1 a 3P7 tienen un grado de proteccion de IP20. Asegu-

rese de quitar las tapas superior e inferior al utilizar los variadores de cha-

sis abierto 5P5 6 7P5.

El alojamiento NEMA 1 de los modelos OP1 a 3P7 es opcional. El de los
modelos SP5 y 7P5 es de serie.

Temperatura durante el transporte (durante periodos cortos).
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B Cableado estandar

Reactancia de c.c. Relé Resistencia

(opcional) térmico de de freno
NN sobrecarga (opcional)

MCCB i'+ i

Alimentacion )

Para R—M@ RIL1 U/t @
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: 8 P! C FC 4220 mA (250 ©)/0 a 20 mA (250 Q) : :
| ;‘1;’ Potenciometro parai__! | 1 60 \Y i |
la configuracion \
| ~ de frecuencia ! Potenciémetro CN2 _0a10V |
| ! | de configuracion, ©® o o |
| | | de frecuencia ° IN &2 | 4220 mA Entrada analoglca|
| | | del operador | ° ) multifuncional |
.| digital B o oV
I ! MIN " MAX 3 I
I ! i I
| i : |
IS
vl IR+ ! Salida de monitorizacion
. i |
, TR AV analsgica ,
| ! P IR 0a+10Vc.c. (2 mA) |
| Comunicaciones I Iy AC! P @ N |
MEMOBUS ol o) OeveeeeMoveeeenn s = Monitorizacién
I RS-485/422 4 Py Resistencia de terminal b | greculgé\ua anlalog_|ca/ %‘? pulsos I
| max. 19,2 kbps i ,!,S+ (12 W, 120 Q) ; desalida seleccionable |
I | i 4 i I
| [ i s i |
| ! ; |
I [

_'_"_._._ Apantallado ﬁ Cable de par trenzado apantallado

5

~_'

i--73: Los terminales del circuito de control solo disponen de aislamiento basico (categoria
de proteccion 1, categoria de sobretension II). Es posible que sea necesario un aislamiento
adicional en los extremos de conexion del producto para cumplir con las normativas CE.
*1. Retire el puente al conectar una reactancia de c.c.
*2. Carga minima admisible: 5 Vc.c., 10 mA (como valor de referencia)
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MCCB - -
—~ B1 B2
Fuente de  (R) smmm—G | L1{(R)
alimentacion (s) —-—-of\o—M 4O N/L2(S)
trifasica (T) e & : L3(M
........................... I - W/T3C
THRX OFF ON MC

Ejemplo de conexidn de la resistencia de freno

Utilice un secuenciador
para interrumpir la

'| alimentacion en el
contacto de disparo

de relé de sobrecarga

Contacto de disparo
de relé de sobrecarga

Resistencia
de freno *

5

dela

0
e [SA]
Contacto de disparo de relé de sobrecarga

[rom e

(J

unidad de resistencia de frenoTHRx

!OCJ

TRX

Contacto defectuoso

Si se utiliza una resistencia de freno, desactive la prevencion de bloqueo
durante la deceleracion configurando n092 como 1. Si esta configuracion
no se modifica, es posible que el motor no se detenga dentro del tiempo
de deceleracion.

Descripcion de terminales

Tipo Terminal Nombre Funcion (nivel de senal)
R/L1,S/L2, | Entrada de alimenta- Utilice la entrada de alimentacién del circuito principal.
T/L3 cion de c.a. (En los variadores monofasicos, utilice los terminales
R/L1y S/L2. Nunca utilice el terminal T/L3.)
U/T1,V/T2, | Salida del variador Salida del variador
_ WIT3
8
° B1, B2 Conexion de la resis- Conexion de la resistencia de freno
= tencia de freno
@]
g +2, +1 Conexion de la reac- Al conectar una reactancia de c.c. opcional, retire el puen-
.5 tancia de c.c. te de cortocircuito del circuito principal entre +2 y +1.
+1, - Entrada de alimenta- Entrada de alimentacion de c.c. (+1: positivo —: negativo) '
cion de c.c.
Puesta a tierra Para puesta a tierra (segun los reglamentos locales
@ sobre el particular)
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9 Especificaciones

Tipo Terminal Nombre Funcion (nivel de senal)
S1 | Seleccion de entrada Configuracion de fabrica Aislamiento de
multifuncional 1 cerrada: RUN FWD | fotoacoplador,
abierta: STOP 24 \/c.c., 8 mA
S2 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica
multifuncional 2 cerrada:  RUN REV
abierta:  STOP
S3 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica:
multifuncional 3 Fallo externo (contacto NA)
]
° S4 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica: Reset
3 multifuncional 4 de fallo
O
& S5 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica: Referen-
multifuncional 5 cia de multivelocidad 1
S6 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica: Referen-
g multifuncional 6 cia de multivelocidad 2
@©
E S7 | Seleccién de entrada Configuracion de fabrica: Coman-
multifuncional 7 do JOG
SC | Comundeseleccionde | Para sefal de control
entrada multifuncional
RP | Entrada de tren de 33 kHz max.
®© pulsos de referencia
S e maestra
€ g
8 3 FS | Alimentacion para +12 V (corriente admisible 20 mA max.)
K = configuracion de fre-
P 3 cuencia
E Ko
2 % FR | Referencia de fre- 0a+10Vc.c. (20 kQ) 6 4 a 20 mA (250 kQ) 6 0 a 20 mA
o 5 cuencia maestra (250 Q) (resolucion de 1/1.000)
‘©
s FC | Comun de referencia ov
de frecuencia
_ MA | Salida de contacto NA | Configuracion Capacidad de los contactos
e de fabrica: Fallo 250 Vc.a.: 1 A o menos, 3
g MB | Salida de contacto NC 30 Vc.c.: 1 A o menos
C
>
= MC | Comun de salida
g de contactos
@]
g P1 | Salida de Configuracion de fabrica: RUN Salida de
c fotoacoplador 1 fotoacoplador
8 +48 VVc.c., 50 mA
3| 9 P2 | Salida de Configuracién de fabrica: Coinci- 0 menos
g e fotoacoplador 2 dencia de frecuencia
je)
& | Pc | comun de salida Y
de fotoacoplador
AM Salidas de monitoriza- | Configuracion 0 a+10 Vc.c., 2 mA o menos,
cion analogica 2 de fabrica: resolucion de 8 bits
Frecuencia de salida
Oa+10V
AC Comun de monitoriza- | 0V
cion analdgica
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Tipo Terminal Nombre Funcién (nivel de senal)
3 R+ | Entrada de Comunicaciones Protocolo RS-485/422
5 comunicaciones (+) MEMOBUS 19,2 kbps max.
S ) a través de RS-485
o 2 R- | Entrada de 6 RS-422.

S ) comunicaciones (-)

S =

o] ] .

© = S+ | Salida de

3 ® comunicaciones (+)
Q

2 5

3 S S- | Salidade

5 8 comunicaciones (-)

© 5

o IS

g | S

£

2L

218

* 1. Elterminal de entrada de la alimentacion de c.c. no cumple las normas CE/UL.
* 2. Puede conmutarse para salida de monitorizacion de pulsos.
* 3. Carga minima admisible: 5 Vc.c., 10 mA (como valor de referencia)




9 Especificaciones

B Conexion de entrada de secuencia con transis-
tor NPN/PNP

SwW1

7=
NPN.

S|2

AN

Cuando conecte entradas de secuencia
(S1 a S7) con transistor, gire el interruptor 855
rotativo SW1 segun la polaridad === V= [[290
(comun de 0 V: lado NPN; |
comun de +24 V: lado PNP).
Configuracion de fabrica: lado NPN

Conexion de secuencia con transistor NPN (comun de 0 V)

V7AZ
. ;v st 3 :E l
Marcha directa/parada -+ h s UTTE -.: @:
| 5+ —
Marcha inversa/parada —H i Ty —>
Fallo externo (NA) b Yy
Entrada 7 - : S4 ~
multi- < Reset de fallo K 'y S5 —-
. | —
funcional | Referencia de multivelocidad 1 K P e
1 S6 —
Referencia de multivelocidad 2 T L 57 >
—
JOG

\

d/cv—-—‘fPN +24'\/
o—

T

Q
I
3
el
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Conexion de secuencia con transistor PNP (comun de +24 V)

V7AZ
(FORWARD é | =<
RUN/STOP 17—
REVERSE l:,J WIS
R ; RUN/STOP -
uente o P
. Externo — o
de alimen- Fallo (NA) -~
g Entrada * —
tacion ':lL-'multi- < Reset de falo——% i Y1
externa . Multivelocidad
+24V funcional Referencia 1 —ﬁ, ? 1=
Multivelocidad f T =
Referencia 2 T i~
| JoG : [ e
T .
:! SW1 NPN
, 1 o—— 124V
|
'y
Hy
0| SC PNP
r 1 Vo
S
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9 Especificaciones

B Dimensiones/Pérdida térmica

2-d @

e

(0,06)

HA1
H

- ———
5E° SRl

L] il
e sl m
HHD: _

1 11

| I 0
sl e e — i‘m

o
wi | T 85 |
W | 0,33)] | D
Fig. 1
4-d w8
@, = ?z— - -
SE==H P — 1 0L o
DD \_ — m
I ] || Udbt B
o - (1
TlT 1 H ] |
C I n& L it
ARl 0
?l }}:.: 1 o S i (11
| W1 . T 8,5
W (0,33) D
Fig. 2
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4-d

(o
oo
-
e B
q
E T
[N\ @
(V]
W1 T
W
Fig.

8,5

| —

00000

3

Dimensiones en mm (pulgadas)/Peso en kg (Ib)/
Pérdida térmica (W)

Clase de|Capaci{ W H D W1 H1 H2 d Peso | Pérdida térmica (W) | Fig.
tension | dad — -
(kW) Disipa-|Unidad| Total
dor tér-
mico
200V | 0,1 68 128 76 56 118 5 M4 0,6 3,7 9,3 | 13,0 1
Trifasico (2,68) | (5,04) | (2,99) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (1,32)
0,25 68 128 76 56 118 5 M4 0,6 7,7 |1 10,3 | 18,0 1
(2,68) | (5,04) | (2,99) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (1,32)
0,55 68 128 108 56 118 5 M4 0,9 15,8 | 12,3 | 28,1 1
(2,68) | (5,04) | (4,25) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (1,98)
1,1 68 128 128 56 118 5 M4 1,1 28,4 | 16,7 | 451 1
(2,68) | (5,04) | (5,04) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (2,43)
1,5 108 128 131 96 118 5 M4 1,4 53,7 | 191 | 728 | 2
(4,25) | (5,04) | (5,16) | (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,09)
2,2 108 128 140 96 118 5 M4 1,5 60,4 | 344 [ 948 | 2
(4,25) | (5,04) | (5,51) | (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,3)
4,0 140 128 143 128 118 5 M4 | 2,1 96,7 | 52,4 (1491 2
(5,51) | (5,04) | (5,63) | (5,04) | (4,65) |(0,20) (4,62)
5,5 180 260 170 164 | 244 8 M5 | 46 |170,4| 79,4 [249,8| 3
7,5 180 260 170 164 | 244 8 M5 | 48 2192 98,9 (318,1| 3
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9 Especificaciones

Clase de|Capaci{ W H D W1 H1 H2 d Peso | Pérdida térmica (W) | Fig.
tension | dad — -
(kW) Disipa-|Unidad| Total
dor tér-
mico
Monofa-| 0,1 68 128 76 56 118 5 M4 0,6 3,7 |1 104 | 141 1
sico, (2,68) | (5,04) | (2,99) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (1,32)
200V
0,25 68 128 73 56 118 5 M4 0,7 7,7 1123 | 20,0 1
(2,68) | (5,04) | (2,99) [ (2,20) [ (4,65) |(0,20) (1,54)
0,55 68 128 131 56 118 5 M4 1,0 15,8 | 16,1 | 31,9 1
(2,68) | (5,04) | (5,16) | (2,20) | (4,65) |(0,20) (2,20)
1,1 108 128 140 96 118 5 M4 1,5 284 | 230 | 514 | 2
(4,25) | (5,04) | (5,51) ] (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,31)
1,5 108 128 156 96 118 5 M4 1,5 53,7 1 29,1 | 828 | 2
(4,25) | (5,04) | (6,14) ] (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,31)
2,2 140 128 163 128 118 5 M4 2,2 64,5 | 49,1 | 1136 2
(5,51) | (5,04) | (6,42) [ (5,04) [ (4,65) |(0,20) (4,84)
4,0 170 128 180 158 118 5 M4 2,9 98,2 | 78,2 | 176,4| 2
(6,69) | (5,04) | (7,09) | (6,22) | (4,65) |(0,20) (6,38)
Trifasico,| 0,37 | 108 128 92 96 118 5 M4 1,0 9,4 | 13,7 | 231 2
400 V (4,25) | (5,04) | (3,62) ] (3,78) | (4,65) |(0,20) (2,20)
0,55 | 108 128 110 96 118 5 M4 1,1 15,1 | 15,0 | 30,1 2
(4,25) | (5,04) | (4,43) [ (3,78) | (4,65) |(0,20) (2,43)
1,1 108 128 140 96 118 5 M4 1,5 30,3 1246 | 549 | 2
(4,25) | (5,04) | (5,51) ] (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,31)
1,5 108 128 156 96 118 5 M4 1,5 458 | 299 | 75,7 | 2
(4,25) | (5,04) | (6,14) ] (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,31)
2,2 108 128 156 96 118 5 M4 1,5 50,5 1325|830 | 2
(4,25) | (5,04) | (6,14) | (3,78) | (4,65) |(0,20) (3,31)
3,0 140 128 143 128 118 5 M4 2,1 58,2 | 376 | 958 | 2
(5,51) | (5,04) | (5.63) [ (5,04) [ (4,65) |(0,20) (4,62)
4,0 140 128 143 128 118 5 M4 21 79,9 | 49,2 | 1291 2
(5,51) | (5,04) | (5.63) [ (5,04) [ (4,65) |(0,20) (4,62)
55 180 260 170 164 244 8 M5 | 48 |168,8| 87,7 |256,5| 3
7,5 180 260 170 164 244 8 M5 4,8 |209,6| 99,3 |308,9| 3

Nota: Retire las tapas superior e inferior, de modo que sea posible utilizar los
variadores de 5,5/7,5 kW (Clases 200/400 V) como IP00.
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B Dispositivos periféricos recomendados

Se recomienda instalar los siguientes dispositivos periféricos entre la
fuente de alimentacion de c.a. del circuito principal y los terminales de
entrada R/L1, S/L2 y T/L3 del V7AZ.

* MCCB (interruptor automatico de caja moldeada)/Fusible:
conectar siempre para la proteccion del cableado.
« Contactor magnético:

instale un supresor de sobrecorriente en la bobina. (Véase la siguiente
tabla.) Si se utiliza un contactor magnético para el arranque y parada
del variador, no debe realizarse mas de un arranque por hora.

Contactores magneéticos, MCCB vy fusibles recomendados
» Trifasico, 200 V

Modelo de V7AZ V7% | V7% | V7** | V7% | V7% | V7** | V7** | V7** | V7**
20P1 | 20P2 | 20P4 | 20P7 | 21P5 | 22P2 | 24P0 | 25P5 | 27P5
Capacidad (kVA) 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 4,2 6,7 95 | 13,0
Corriente nominal de salida (A) | 0,8 1,6 3 5 8 11 17,5 25,0 | 33,0
MCCB tipo NF30 5A | 5A| 5A | 10A|20A|20A | 30A | 50A | 60A
(MITSUBISHI)
Contactor magnéti- | Sin SC-03|SC-03|SC-03|SC-03|SC-4-0| SC-N1 | SC-N2 [SC-N2S| SC-N3
co (Fuji Electric FA [reac- |(11TA)[(11 A)[(11 A)|(11 A)| (18A) [ (26 A) | (B5A) | (S0A) [ (65 A)
Components & tancia
Systems) Con |sc-03|sc-03|sc-03|sc-03| sc-03|sc4-0|scNt|scnz[scnes
reac- (MA(MA)[(ITA)|(1TA)]| (11TA) [ (18A) | (26 A) | (35A) | (50 A)
tancia
Fusible (Clase RK5 UL) 5A | 5A| 5A|10A|20A | 20A [30A | 50A | 60 A
* Monofasico, 200 V
Modelo de V7AZ V7** V7** V7** V7** V7** V7** V7**
BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5 B2P2 B4P0O
Capacidad (kVA) 0,3 0,6 1,1 1,9 3,0 42 6,7
Corriente nominal de salida (A) 0,8 1,6 3 5 8 1 17,5
MCCB tipo NF30, NF50 5A 5A 10A 20 A 30 A 40 A 50 A
(MITSUBISHI)
Contactor magnéti- Sin SC-03 | SC-03 | SC-03 | SC-4-0 [ SC-N2 | SC-N2 |SC-N2S
co (Fuiji Electric FA reac- (1MA) [ (11TA) | 11A) | (18A) | (35A) | (35A) | (50 A)
Components & tancia
Systems)
Con SC-03 | SC-03 | SC-03 | SC-4-0 [ SC-N1 | SC-N2 |SC-N2S
reac- (1MA) [ (11TA) | 11A) | (18A) | (26 A) | (35A) | (50 A)
tancia
Fusible (Clase RK5 UL) 5A 5A 10A 20 A 20 A 40 A 50 A
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» Trifasico, 400 V

Modelo de V7AZ V7% | V7% | V7** | V7% | V7% | V7% | V7** | V7** | V7**
40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2 | 43P0 | 43P0 | 45P5 | 47P5
Capacidad (kVA) 0,9 1,4 2,6 3,7 4,2 55 70 | 11,0 ] 14,0
Corriente nominal de salida (A) | 1,2 1,8 3,4 4.8 5,5 7,2 92 | 14,8 | 18,0
MCCB tipo NF30, NF50 5A | 5A| 5A|10A|20A[20A | 20A | 30A | 30A

(MITSUBISHI)
Contactor magnéti- Sin SC-03|SC-03|SC-03[{SC-03|SC-4-0|SC-4-0| SC-N1 | SC-N2 | SC-N2

co (Fuji Electric FA reac- (MMTA)[(11TA)](11A)

(11 A)| (18 A) | (18 A) | (26 A)

(35A) | (35A)

Components & tancia
Systems)
Con  [SC-03|SC-03|SC-03|SC-03| SC-03 | SC-03 |SC4-0|{ SC-N1 [ SC-N2
reac- |(11 A)|(11 A)|(11 A)|(11 A)| (11A) | (11A) [ (18A) | (26 A) | (35 A)
tancia
Fusible (Clase RK5 UL) 5A | SA| 5A|10A|10A[20A | 20A | 30A | 30A
Supresores de sobrecorriente
Supresores de sobrecorriente | Modelo | Especificacio- N° de
DCR2- nes cédigo
Bobinas y relés
200V Contactores magnéti- 50A22E 250 Vc.a., C002417
a230V cos de gran tamano 0,5 uF 200 ©
Relés de control 10A25C 250 Vc.a,, C002482
MY-2, -3 (OMRON) 0,1 uF 100 ©
HH-22, -23 (FUJI)
MM-2, -4 (OMRON)

* Interruptor automatico diferencial:

Seleccione un Interruptor automatico diferencial al que no afecten las
altas frecuencias. Para evitar desperfectos, la corriente debe ser de
200 mA o superior, y el tiempo de funcionamiento de 0,1 s o mayor.
Ejemplo:
* Serie NV de Mitsubishi Electric Co., Ltd.
(fabricados a partir de 1988)
* Serie EGSG de Fuji Electric Co., Ltd.
(fabricados a partir de 1984)
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* Reactanciade c.a. y c.c.:

Instale una reactancia de c.a. para conectarla a un transformador de
fuente de alimentacion de alta capacidad (600 kVA o mas) o para incre-
mentar el factor de potencia en el lado de la fuente de alimentacion.

* Filtro de ruido:

Utilice un filtro de ruido para el variador solamente si el ruido
de radiofrecuencia generado por €ste provoca malfuncionamiento
en otros dispositivos de control.

1. Nunca conecte un filtro de ruido LC/RC general al circuito
@ de salida del variador.

® 2. No conecte un condensador en avance de fase a los lados
de E/S y/o un supresor de sobretensiones al lado de salida.

3. Si se ha instalado un contactor magnético entre el variador
y el motor, no lo conecte/desconecte (ON/OFF) durante
el funcionamiento.

Consulte informacion detallada de los dispositivos periféricos
en el catalogo.
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B Lista de constantes

Funciones primarias (constantes n001 a n049)

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciénde | bios [ gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sién ciona- |usua-
miento | rio
001| 0101H |Contrasefa 0 a6, - 1 No 53
12,13
002| 0102 |Seleccion de modo de con- 0,1 - 0 No 58
trol (Nota 6) (Nota 1,
6)
003| 0103 |Seleccién del comando 0a3 - 0 No 63
RUN
004| 0104 |Seleccion de referencia de 0a9 - 1 No 64
frecuencia
005] 0105 |Seleccion del método de de- 0, 1 - 0 No 105
tencion
006| 0106 |Prohibicidon de marcha inversa 0,1 - 0 No 73
007| 0107 |Configuracion de tecla STOP 0,1 - 0 No 97
008| 0108 |Seleccion de referencia de 0,1 - 0 No 64
frecuencia en modo LOCAL (Nota 5)
009 0109 |Método de configuracion de 0,1 - 0 No 64
referencia de frecuencia
desde el operador digital
010| O10A |Deteccion de contacto de- 0, 1 - 0 No 63
fectuoso del operador digital
011| 010B |Frecuencia max. de salida 50,0 0,1 Hz 50,0 Hz No 55
a 400,0 Hz
012 010C |Tension max. 0,1a255,0V 0,1V 200,0V No 55
(Nota 2) (Nota 2)
013| 010D |Frecuencia de salida de ten-|0,2 a 400,0 Hz 0,1 Hz 50,0 Hz No 55
sién max.
014| O010E [Frecuencia media de salida |0,1 a 399,9 Hz 0,1 Hz 1,3 Hz No 55
(Nota 6)
015] O010F |Tension de frecuencia de 0,1a255,0V 0,1V 12,0V No 55
salida media (Nota 2) (Nota 2,
6)
016| 0110 |Frecuencia min. de salida 0,1a10,0 Hz 0,1Hz 1,3 Hz No 55
(Nota 6)
017] 0111 |Tension de frecuencia de 0,1a50,0V 0,1V 12,0V No 55
salida min. (Nota 2) (Nota 2,
6)
018] 0112 |Seleccion de unidad de con- 0, 1 - 0 No 78
figuracion de tiempo de ace-
leracién/deceleracion
019] 0113 |Tiempo de aceleracién 1 0,00 a 6.000 s|Segunlacon-| 10,0s Si 77

figuracion de
n018
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NO

N° de
registro
para
transmi-
sion

Nombre

Rango de
ajuste

Unidad de
configuracién

Configu-
racion de
fabrica

Cam-
bios
durante
el fun-
ciona-
miento

Confi-
gura-
cion
de
usua-
rio

Con-
sulte
la
pagina

020

0114

Tiempo de deceleracion 1

0,00 a 6.000 s

Segun la con-
figuracion
de n018

10,0 s

Si

77

021

0115

Tiempo de aceleracién 2

0,00 a 6.000 s

Segun la con-
figuracion
de n018

10,0 s

Si

77

022

0116

Tiempo de deceleracién 2

0,00 a6.000 s

Segun la con-
figuracion
de n018

10,0 s

Si

77

023

0117

Seleccion de la curva S

0a3

No

79

024

0118

Referencia de frecuencia 1
(eferencia de frecuencia
maestra)

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

6,00 Hz

Si

73

025

0119

Referencia de frecuencia 2

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

026

011A

Referencia de frecuencia 3

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

027

011B

Referencia de frecuencia 4

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

028

011C

Referencia de frecuencia 5

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

029

011D

Referencia de frecuencia 6

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

030

0MME

Referencia de frecuencia 7

0,00
a400,0 Hz

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz
(100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

031

011F

Referencia de frecuencia 8

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

0,00 Hz

Si

73

032

0120

Frecuencia de jog

0,01 Hz
(menos
de 100 Hz)/
0,1Hz (100 Hz
0 mas)

6,00 Hz

Si

74
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9 Especificaciones

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciéonde | bios [ gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
033] 0121 |Limite superior de la refe- 0% a 110% 1% 100% No 76
rencia de frecuencia
034| 0122 |Limite inferior de la referen- | 0% a 110% 1% 0% No 76
cia de frecuencia
035| 0123 |Seleccion de unidad de con-| 0 a 3.999 - 0 No 175
figuracion/visualizacion para
referencia de frecuencia
036] 0124 |Corriente nominal del motor [ 0% a 150% 0,1A (Nota 3) No 129
de lacorriente
nominal del
variador
037| 0125 |Seleccion de proteccion 0Oa4 - 0 No 129,
termoelectronica del motor 102
038| 0126 |Configuracion de constante | 1 a 60 min 1 min 8 min No 129
de tiempo de proteccion ter-
moelectrénica del motor
039| 0127 |Seleccion de funcionamien- 0, 1 - 0 No 134
to del ventilador de refrige-
racion
040| 0128 |Deteccion de rotacion del 0,1 - 0 No 41
motor
041| 0129 |Tiempo de aceleracién 3 0,00 a 6.000 s|Segun la con- |10,0 s Si 77
figuracion de
n018
042 012A |Tiempo de deceleracién 3 (0,00 a 6.000 s|Segun la con- (10,0 s Si 77
figuracion de
n018
043| 012B |Tiempo de aceleracion 4 0,00 a 6.000 s|Segun la con- |10,0 s Si 77
figuracion de
n018
0441 012C |Tiempo de deceleracion 4 (0,00 a 6.000 s|Segun la con- (10,0 s Si 77
figuracion de
n018
045 012D Magnitud de paso de des- 0,00 Hz 0,01 Hz 0,00 Hz Si -
viacion de referencia de a 99,99 Hz
frecuencia (comando UP/
DOWN 2)
046| 012E Relacion de aceleracion/de- 0,1 - 0 Si -
celeracion de la desviacion
de referencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)
047 0O12F Seleccion de modo de ope- 0,1 - 0 Si -
racion de desviacion de re-
ferencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)
048| 0130 Valor de desviacion de re- -99,9% 0,1% 0,0% No -
ferencia de frecuencia a 100,0%
(comando UP/DOWN 2) (n011 =
100%)
049| 0131 Nivel de limite de fluctua- 0,1% 0,1% 1,0% Si -
cion de referencia de fre- a 100,0%
cuencia analdgica (n011 =
(comando UP/DOWN 2) 100%)
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Funciones secundarias (constantes n050 a n079)

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- |Confi-| Con-
registro ajuste configuracién [raciénde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- | de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
050 0132 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 1 No 109
funcional 1 (terminal S1)
051 0133 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 2 No 109
funcional 2 (terminal S2)
052 0134 |[Seleccion de entrada multi- 0a37 - 3 No 109
funcional 3 (terminal S3)
053| 0135 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 5 No 109
funcional 4 (terminal S4)
054 0136 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 6 No 109
funcional 5 (terminal S5)
055| 0137 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 7 No 109
funcional 6 (terminal S6)
056 0138 |[Seleccion de entrada multi- 1a37 - 10 No 109
funcional 7 (terminal S7)
057 0139 |[Seleccion de salida 0a22 - 0 No 117
multifuncional 1
058| 013A |[Seleccion de salida 0a22 - 1 No 117
multifuncional 2
059| 013B |[Seleccion de salida 0a22 - 2 No 117
multifuncional 3
060 013C |[Ganancia de referencia 0% a 255% 1% 100% Si 75
de frecuencia analdgica
061| 013D |[Desviacion de referencia -100% 1% 0% Si 75
de frecuencia analdgica a 100%
062| 013E |[Constante de tiempo 0,00a2,00s 0,01s 0,10 s Si -
de filtro para referencia
de frecuencia analdgica
063| O013F |[Seleccion de error de fun- 0a4 - 0 No 184
cionamiento de guardia
(para SI-T/V7):
064| 0140 |[Seleccion de deteccion 0,1 - 0 No 176
de pérdida de referencia
de frecuencia
065| 0141 |Tipo de salida de monitori- 0,1 - 0 No 90
zacion
066| 0142 |Seleccién de elemento Oa8 - 0 No 89
de monitorizacion
067| 0143 |Ganancia de monitorizacion| 0,00 a 2,00 0,01 1,00 Si a0
068| 0144 [Ganancia de referencia de —-255% a 1% 100% Si 160
frecuencia analdgica (entrada 255%
de tension desde el operador)
069| 0145 |Desviacion de referencia de -100% a 1% 0% Si 160
frecuencia analdgica (entrada 100%
de tension desde el operador)
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9 Especificaciones

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciénde | bios [ gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sion ciona- [usua-
miento | rio
070 0146 |Constante de tiempo de fil- | 0,00 a 2,00 s 0,01s 0,10s Si 160

tro de referencia de frecuen-
cia analogica (entrada de
tension desde el operador)

071] 0147 |Ganancia de referencia —255% 1% 100% Si 160
de frecuencia analdgica a 255%
(entrada de corriente desde
el operador)

072 0148 |Desviacion de referencia —-100% 1% 0% Si 160
de frecuencia analdgica a 100%
(entrada de corriente desde
el operador)

073] 0149 |Constante de tiempo de fil- | 0,00 a 2,00 s 0,01s 0,10 s Si 160
tro de referencia de frecuen-
cia analogica (entrada de

corriente desde el operador)

074| 014A |Ganancia de referencia de 0% a 255% 1% 100% Si -
frecuencia de tren de pulsos

075| 014B |Desviacion de referencia de -100% 1% 0% Si -
frecuencia de tren de pulsos a 100%

076 014C |Constante de tiempo de fil- | 0,00 a 2,00 s 0,01s 0,10 s Si -
tro de frecuencia de tren de
pulsos

077 014D |Funcion de entrada analégi- 0Oa4 - 0 No 114
ca multifuncional

078| O014E |Seleccién de sefial de entra- 0,1 - 0 No 114
da analégica multifuncional

079| O014F [Valor de desviacién de refe- 0% a 50% 1% 10% No 114

rencia de frecuencia (FBIAS)

Funciones terciarias (constantes n080 a n119)

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de [ Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracién [racionde | bios [gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
080| 0150 |Seleccidon de frecuencia 1a4,7a9, - (Nota 4) No 93
de portadora 12
081]| 0151 |Método de recuperacion 0a2 - 0 No 78
de pérdida momentanea (Nota 9)
de alimentacion
082] 0152 |Intentos de rearranque 0 a 10 veces - 0 No 83
automatico
083]| 0153 [Frecuencia de salto 1 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz No 83

a400,0 Hz (menos de
100 Hz)/0,1 Hz
(100 Hz
0 mas)
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N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- |Confi-| Con-
registro ajuste configuracién [racionde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- | de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
084| 0154 |Frecuencia de salto 2 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz No 83
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz(100 Hz
0 mas)
085| 0155 |Frecuencia de salto 3 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz No 83
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz(100 Hz
0 mas)
086| 0156 [|Rango de frecuencia 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz No 83
de salto a 25,50 Hz
087| 0157 |[Seleccion de funcion de 0,1 - 0 No -
tiempo de szncionamiento
acumulado (Nota8)
088| 0158 |Tiempo de fupcionamiento 0 a6.550 1=10H OH No -
acumulado
089| 0159 |[Corriente de freno de inyec-| 0a 100% 1% 50% No 88
cion de c.c.
090| O015A |Tiempo de freno de inyec- 0,0a255s 0,1s 0,5s No 106
cion de c.c. a la parada
091| 015B |Tiempo de freno de inyec- 0,0a255s 0,1s 0,0s No 88
cion de c.c. al arranque
092 015C [Prevencion de bloqueo 0,1 - 0 No 127
durante deceleracion
093| 015D [Nivel de prevencion de blo- | 30% a 200% 1% 170% No 124
queo durante aceleracion
094| O015E [Nivel de prevencion de blo- | 30% a 200% 1% 160% No 127
queo durante funcionamiento
095| 015F [Nivel de deteccion 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz No 81
de frecuencia a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
096| 0160 [Seleccion de funcion de 0a4 - 0 No 80
deteccion de sobrepar 1
097| 0161 |[Seleccion de funcién de de- 0,1 - 0 No 81
teccidn de sobrepar/subpar 2
098] 0162 |Nivel de deteccion 30% a 200% 1% 160% No 81
de sobrepar
099| 0163 |Tiempo de deteccion 0,1a10,0s 0,1s 0,1s No 81
de sobrepar
100] 0164 |Seleccion de memorizacion 0,1 - 0 No 113
de frecuencia de salida
de retencion
101] 0165 |Tiempo de deceleracion 0,1a10,0s 0,1s 20s No 88
de busqueda de velocidad
102 0166 [Nivel de operacion 0% a 200% 1% 150% No 88
de busqueda de velocidad

232




9 Especificaciones

N° | Ne°de Nombre Rango de Unidad de [ Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciénde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
103| 0167 |Ganancia de compensa- 0,0a25 0,1 1,0 Si 57
cioén de par
104 0168 |Constante de tiempo de 0,0a255s 0,1s 0,3s No 57
compensacion de par (Nota 6)
105 0169 |Pérdida de entrehierro para | 0,0 a 6.550 0,01 W (Nota 3) No 57
compensacion de par (menos
de 1.000 W)/
1W(1.000 W
0 mas)
106 O016A |Deslizamiento nominal del |0,0 a 20,0 Hz 0,1 Hz (Nota 3) Si 59
motor
107| 016B |Resistencia linea a neutro 0,000 0,001 Q (Nota 3) No 59
del motor a 65,50 O (menos
de 10 Q)/
0,01Q(10Q
0 mas)
108 016C |Inductancia de fuga del 0,00 0,01 mH (Nota 3) No 60
motor a 655,0 mH (menos
de 100 mH)/
0,1 mH
(100 mH
0 mas)
109 016D |Limitador de tension de 0% a 250% 1% 150% No -
compensacion de par
110| O016E [Corriente en vacio del motor| 0% a 99% 1% (Nota 3) No 58
111| 016F |Ganancia de compensa- 0,0a25 0,1 0,0 Si 128
cion de deslizamiento (Nota 6)
112 0170 |Constante de tiempo de 0,0a255s 0,1s 20s No 128
compensacion de desliza- (Nota 6)
miento
113 0171 |Compensacion de desliza- 0,1 - 0 No -
miento durante operacion
regenerativa
114] 0172 |Numero de deteccion de 2a10 - 2 No 184
error de ciclo de transmision
(para SI- T/IVT7)
115 0173 |Prevencién de bloqueo su- 0,1 - 0 No 126
perior a la velocidad basica
durante el funcionamiento
116] 0174 |Tiempo de aceleracion/de- 0,1 - 0 No 127
celeracion durante preven-
cién de bloqueo
117 0175 [Seleccion de funcion 0Oa4 - 0 No 179
de deteccion de subpar 1
118| 0176 |[Nivel de deteccion 0% a 200% 1% 10% No 179
de subpar
119 0177 |Tiempo de deteccidn 0,17a10,0s 0,1s 0,1s No 179

de subpar
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Cuartas funciones (constantes n120 a n179)

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- |Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [racionde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- | de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
120 0178 |Referencia de frecuencia 9 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
121 0179 [Referencia de frecuencia 10 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
122 017A [Referencia de frecuencia 11 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
123| 017B [Referencia de frecuencia 12 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
124 017C [Referencia de frecuencia 13 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
125] 017D |Referencia de frecuencia 14 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
126 017E |Referencia de frecuencia 15 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
127 017F [Referencia de frecuencia 16 0,00 0,01 Hz 0,00 Hz Si 73
a400,0 Hz (menos
de 100 Hz)/
0,1 Hz (100 Hz
0 mas)
128 0180 [Seleccién de control PID 0a8 - 0 No 152
129] 0181 |Ganancia de realimenta- 0,00 0,01 1,00 Si 155
cion PID a 10,00 Hz
130 0182 [Ganancia proporcional (P) 0,0a25,0 0,1 1,0 Si 154
131 0183 [Tiempo de integral (I) 0,0a360,0s 0,1s 10s Si 154
132| 0184 |Tiempo de derivada (D) 0,00a2,50s 0,01s 0,00 Si 154
133 0185 [Ajuste de desplazamiento -100% 1% 0% Si 155
de PID a 100%
134 0186 [Limite superior de valores 0% a 100% 1% 100% Si 154
de integral
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9 Especificaciones

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de [ Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciénde | bios [ gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sién ciona- |usua-
miento | rio
135 0187 |Constante de tiempo deretar-| 0,02 10,0 s 0,1s 0,0s Si 155
do primario para salida PID
136] 0188 |[Seleccién de deteccion de OaZ2 - 0 No 156
pérdida de realimentacion PID
137 0189 |Nivel de deteccion de pérdi-| 0% a 100% 1% 0% No 156
da de realimentacion PID
138] 018A |Tiempo de deteccion de pérdi-| 0,0 a 25,5 s 0,1s 10s No 156
da de realimentacion PID
139 018B [Seleccién de autoajuste 0aZ2 - 0 No 65
140] 018C [Frecuencia maxima de sali- 50,0 0,1 Hz 50,0 Hz No 98
da del motor 2 a 400,0 Hz
141] 018D [Seleccion de proteccion Oa7 - 0 No 132
contra sobrecalentamiento
de motor de entrada de ter-
mistor PTC
142 018E |Constante de tiempodefil- | 0,0a10,0s 0,1s 0,2s Si 132
tro de entrada de tempera-
tura del motor
143] 018F |[Seleccion de lectura redun- 0a2 - 0 No 107
dante de entrada de secuen-
cia (Seleccioén de control de
posicion de parada)
144] 0190 |Ganancia de compensa- 0,50 a 2,55 0,1 1,00 No 107
cion de control de posicion
de parada
145] 0191 [Seleccion de funcion bidi- 0, 1 - 0 No 156
reccional
146] 0192 |[Seleccion de desplazamien- 0aZ29 - 0 No 84
to de frecuencia
147] 0193 |Frecuencia maxima de sali- 0,2 0,1 Hz 50,0 Hz No 98
da de tension de motor 2 a 400,0 Hz
148]| 0194 |[Seleccion de almacena- 0,1 - 0 No -
miento de fallo de UV
149] 0195 |Escala de entrada de tren 100 a 3.300 1=10Hz 2.500 No 121
de pulsos (25 kHz)
150 0196 |[Seleccion de frecuencia 0,1,6,12, 24, - 0 No 91
de salida de monitorizacion | 36, 40 a 45,
de pulsos 50
151 0197 |Deteccion de superacion de 0Oa4 - 0 No 136
tiempo MEMOBUS
1521 0198 |Unidad de monitorizacién 0a3 - 0 No 137
de frecuencia y referencia
de frecuencia MEMOBUS
153| 0199 |Direccion de esclava de 0a32 - 0 No 137
MEMOBUS
1541 019A |[Seleccion de BPS de ME- 0a3 - 2 No 137

MOBUS
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N° | N°de Nombre Rango de Unidad de [ Configu- [ Cam- |Confi-| Con-
registro ajuste configuracién [racionde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- | de |pagina
sién ciona- |usua-
miento | rio
155 019B [Seleccién de paridad de Oaz2 - 0 No 137
MEMOBUS
156 019C [Tiempo de espera de trans-| 10 a 65 ms 1ms 10 ms No 137
mision
157 019D [Control de RTS 0,1 - 0 No 137
158 O019E [Tensiéon maxima del motor 2| 0,1 a 255,0 V 0,1V 200,0V No 98
(Nota 2) (Nota 2)
159 O019F [Tensionde frecuencia de sa-| 0,1 a 255,0 V 0,1V 12,0V No 98
lida media de motor 2 (Nota 2) (Nota 2,
3)
160 O1AO0 [Tensioén de frecuencia de 0,1a50,0V 0,1V 12,0V No 98
salida minima de motor 2 (Nota 2) (Nota 2,
3)
161| O01A1 [Corriente nominal de 0% a 150% 0,1A (Nota 3) No 98
motor 2 de la corriente
nominal del
variador
162] 0192 |Deslizamiento nominalde |0,0a 20,0 Hz 0,1Hz (Nota 3) No 98
motor 2
163| 01A3 |Ganancia de salida PID 0,0a 25,0 0,1 1,0 No 155
164 01A4 [Seleccion de valor de reali- Oab - 0 No 153
mentacion PID
165 O01A5 [Seleccion de proteccion con- 0,1 - 0 No -
tra sobrecalentamiento de la
resistencia de freno instala-
da externamente (Nota 7)
166 O01A6 [Nivel de deteccion de fase 0% a 100% 1% 0% No 177
abierta de entrada
167 O01A7 [Tiempo de deteccién de 0a255s 1s Os No 177
fase abierta de entrada
168 O01A8 [Nivel de deteccion de fase 0% a 100% 1% 0% No 177
abierta de salida
169| 01A9 |Tiempo de deteccion de 0,0a20s 0,1s 0,0s No 177
fase abierta de salida
1701 01AA |Seleccion de operacién de 0,1 - 0 No 149
comando ENTER (comuni-
caciones MEMOBUS)
171 O01AB [Limite superior de desvia- 0,0% 0,1% 0,0% Si -
cién de referencia de fre- a 100,0%
cuencia (comando UP/ (n011 =
DOWN 2) 100%)
172 O01AC [Limite inferior de desviacion -99,9% 0,1% 0,0% Si -
de referencia de frecuencia a 0,0%
(comando UP/DOWN 2) (n011 =
100%)
173| O01AD [Ganancia proporcional de 1a999 1=0,001 83 No -
freno de inyeccion de c.c. (0,083)
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9 Especificaciones

N° | N°de Nombre Rango de Unidad de | Configu- | Cam- [Confi-| Con-
registro ajuste configuracion [raciénde | bios | gura-| sulte
para fabrica |durante| cién la
transmi- el fun- [ de |pagina
sion ciona- |usua-
miento | rio
174 O01AE |Constante de tiempo de in- 1a250 1=4ms 25 No -
tegral de freno de inyeccion (100 ms)
de c.c.
175 O1AF [Seleccién de reduccion 0,1 - 0 No 96
de frecuencia de portadora (Nota 8)
a baja velocidad
176 01BO |Seleccién de funcién rdy, rEd, CPy, - rdy No 161
Copiar constante vFy, VA, Sno
177 01B1 |Prohibicion de seleccion 0,1 - 0 No 162
de lectura de constante
178 01B2 |Histérico de fallos Guarda Configura- - No 49
y muestra | cién desacti-
las 4 alarmas vada
mas recientes
179 01B3 |N°de version de software Muestra los Configura- - No -
ultimos 4 digi-| cién desacti-
tos del n° de vada
version del
software
Nota: 1. No inicializado mediante inicializacion de constante.

2. El limite superior del rango de configuracion y de la configuracion

oW

0 00

de fabrica se duplica en los variadores Clase 400 V.
Depende de la capacidad del variador. Consulte la pagina siguiente.
Depende de la capacidad del variador. Consulte la pagina 95.

. La configuracion de fabrica del modelo con operador digital

JVOP-140 (con potenciometro) es 0. Puede configurarse como 1
mediante inicializacion de constante.

Cuando la seleccion del modo de control (n002) se modifica, la confi-
guracion de fabrica se corresponde con el modo de control. Consulte
la pagina siguiente.

Constante para variadores de 5,5 kW y 7,5 kW, Clases 200 V y 400 V.

1 (Activado) para variadores de 5,5 kW y 7,5 kW, Clases 200 V y 400 V.
No seleccione de 3 a 100, ya que estan reservados para un uso futuro.
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para los de Clase 400.

Configuraciones de fabrica que cambian en funcion de la
capacidad del variador

» Trifasico, Clase 200 V

N° Nombre Modo de con- | Modo de con-
trol V/f trol vectorial
(n002 =0) (n002 =1)
n014 | Frecuencia media de salida 1,3 Hz 3,0Hz
n015 | Tension de frecuencia de salida media 12,0V 12 11,0V *1
n016 | Frecuencia min. de salida 1,3 Hz 1,0 Hz
n017 | Tension de frecuencia de salida min. 12,0V 172 43V
n104 | Constante de tiempo de compensacion 0,3s 0,2s
de par
n111 | Ganancia de compensacion de desliza- 0,0 1,0
miento
n112 | Constante de tiempo de ganancia 20s 0,2s
de compensacion de deslizamiento
* 1. Los valores se duplican en los variadores de Clase 400 V.
*2. 10,0 V para los variadores de 5,5 kW y 7,5 kW de Clase 200 V, y 20,0 V

N° Nombre Uni- Configuracion de fabrica
dad
- |Capacidad del variador| kW | 0,1 | 0,25 [ 0,55 | 1,1 15 22| 40 | 55| 75
kW kW kW kW kW kW kW kW kW

n036 |[Corriente nominal A 0,6 1,1 1,9 33 (62 |85]14,1(19,6 | 26,6
del motor

n105 |Pérdida de entrehierro | W 1,7 3,4 4,2 6,5 (11,1 (11,8] 19 [28,8]43,9
para compensacion
de par

n106 |[Deslizamiento nominal | Hz | 2,5 2,6 2,9 25126 [29]1 33151 1,3
del motor

n107 |Resistencia linea Q 117,991 10,28 14,573 (2,575(1,233| 0,8 ]0,385(0,199(0,111
a neutro del motor *

n108 [Inductancia de fuga mH [110,4]| 56,08 | 42,21 119,07 13,4 | 9,81 | 6,34 | 4,22 | 2,65
del motor

n110 [Corriente en vacio % 72 73 62 55 45 35 32 26 30
del motor

n159 |Tensién de frecuencia vV 12,0 12,0 | 12,0 | 12,0 | 12,0 12,01 12,0] 10,0 | 10,0
de salida media
de motor 2

n160 |Tensidon de frecuencia vV 12,0 12,0 | 12,0 [ 12,0]12,0]12,0| 12,0 10,0 [ 10,0
de salida min.
de motor 2
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* Configura el valor de resistencia del motor para una fase.
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 Monofasico, Clase 200 V

N° Nombre Uni- Configuracion de fabrica
dad
- |Capacidad del variador kW 10,1 kW([0,25 kW 0,55 kW | 1,1 kW |1,5 kW|2,2 kW|4,0 kW
n036 |Corriente nominal del motor A 0,6 1,1 1,9 3,3 6,2 85 | 141
n105 |Pérdida de entrehierro para w 1,7 3,4 4.2 6,5 11,11 11,8 19
compensacion de par
n106 |Deslizamiento nominal del Hz 2,5 2,6 2,9 2,5 2,6 2,9 3,3
motor
n107 |Resistencia linea aneutrodel | Q |17,99| 10,28 | 4,573 | 2,575 |1,233| 0,8 [0,385
motor *
n108 |Inductancia de fuga del motor| mH | 110,4| 56,08 | 42,21 | 19,07 | 13,4 | 9,81 | 6,34
n110 |Corriente en vacio del motor % 72 73 62 55 45 35 32
n159 | Tensiéon de frecuencia de sali-| V 12,0 12,0 12,0 12,0 | 12,0 | 12,0 | 12,0
da media de motor 2
n160 | Tension de frecuencia de sali-| V 12,0 | 12,0 12,0 12,0 | 12,0 | 12,0 | 12,0
da min. de motor 2
* Configura el valor de resistencia del motor para una fase.
* Trifasico, Clase 400 V
N° Nombre Uni- Configuracién de fabrica
dad
- |Capacidad del kW 10,37 kW|0,55 kW| 1,1TkKW | 1,5kW | 2,2kW | 3,0kW | 4,0 kW [55kW] 7,5 kW
variador
n036|Corriente nominal A 0,6 1,0 1,6 3.1 4,2 7,0 7,0 9,8 | 13,3
del motor
n105|Pérdida de entrehie- | W | 3,4 4.0 6,1 110 | 11,7 | 19,3 | 19,3 | 28,8 | 43,9
Iro para compensa-
cion de par
n106|Deslizamiento nomi- | Hz| 2,5 2,7 2,6 2,5 3,0 3,2 3,2 1,5 1,3
nal del motor
n107|Resistencia linea Q |41,97 119,08 (11,22 | 5,044 | 3,244 | 1,514 | 1,514 | 0,797 | 0,443
a neutro del motor *
n108(Inductancia de fuga |mH| 224,3 | 168,8 | 80,76 | 53,25 | 40,03 | 24,84 | 24,84 | 16,87 | 10,59
del motor
n110|Corriente en vacio % 73 63 52 45 35 33 33 26 30
del motor
n159|Tensiéndefrecuencia| V | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 20,0 | 20,0
de salida media de
motor 2
n160|Tensiéndefrecuencia| V | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 24,0 | 20,0 | 20,0
de salida min. de mo-
tor 2

* Configura el valor de resistencia del motor para una fase.
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A continuacion se exponen los temas relativos a la conformidad con la
marca CE.

B Marca CE

La marca CE indica la conformidad con las normas de seguridad

y ambientales aplicables a las transacciones comerciales (incluyendo
produccidn, importaciones y ventas) europeas. Existen normas europeas
unificadas para productos mecanicos (Directiva de Maquinaria), pro-
ductos eléctricos (Directiva de Baja Tension) y ruido eléctrico (Direc-
tiva de EMC (Compatibilidad Electromagnética)). La marca CE

es obligatoria para las transacciones comerciales en Europa (incluyendo
produccion, importaciones y ventas).

Los variadores serie V7AZ llevan la marca CE, que indica la conformi-
dad con la Directiva de Baja Tension y la Directiva de EMC (Compati-
bilidad Electromagnética):

* Directiva de Baja Tension: 73/23/CEE

93/68/CEE
* Directiva de EMC (Compatibilidad Electromagnética): 89/336/CEE
92/31/CEE
93/68/CEE

También la maquinaria e instalaciones a las que va incorporado el varia-
dor estan sujetas a los requisitos de la marca CE. El cliente sera el res-
ponsable de que los productos conectados al variador lleven la marca
CE. El cliente debera confirmar que los productos acabados (maquina-
rias o instalaciones) cumplan las normas europeas.

Requisitos de conformidad de la marca CE

Directivas de Baja Tension

Las pruebas de los variadores V7AZ son conformes a la Directiva
de Baja Tension, bajo las condiciones descritas en la Norma europea
EN50178.

Requisitos de conformidad de Directiva de Baja Tension

Los variadores serie V7AZ deben satisfacer las siguientes condiciones

para ser compatibles con la Directiva de Baja Tension.

* Los terminales de circuitos de control disponen solo del aislamiento
basico para cumplir los requisitos de la Clase de proteccion 1 y de la
Categoria de sobretension II. Es posible que sea necesario un aisla-
miento adicional en los extremos de conexion del producto para cum-
plir con las normativas CE.
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* En el caso de los variadores clase 400 V, asegurese siempre de conec-
tar a tierra el neutro de alimentacidn para cumplir con los requisitos
de la marca CE.

[0 Directiva de EMC (Compatibilidad electromagnética)

Las pruebas de los variadores V7AZ son conformes a la Directiva
de EMC (Compatibilidad electromagnética), bajo las condiciones des-
critas en la Norma europea EN61800-3.

Método de instalacion

Para asegurar que la maquinaria o instalacion a la que vaya incorporado

el variador cumple la Directiva de EMC, efectte la instalacion segun

el método indicado a continuacion.

* Instale un filtro de ruido compatible con las normas europeas del lado
de entrada. (Consulte Filtro de ruido EMC en la pagina 244.)

« Utilice una linea apantallada o un tubo de metal para el cableado entre
el variador y el motor. El cableado debe ser lo mas corto posible.

 Puede consultar informacion detallada sobre el método de instalacion
en el Manual de instalacion (documento n° EZZ006543.)
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Instalacion y cableado del variador y del filtro de ruido
(Modelo: CIMR-V70O020P1 a 27P5),
(Modelo: CIMR-V70040P1 a 45P5)

L1L2 L3 PE
Panel de control
Sl
Placa
O | o O :
S de montaje
. , . SRS metalica
Filtro de ruido trifasico
_ Cara de
' ” 4 puesta
atierra
Cable
Cara de apantal-
puesta a tierra lado
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Cable del motor:
20 m max.
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Instalacion y cableado del variador y del filtro de ruido

(Modelo: CIMR-V70O0BOP1 a B4P0)

Panel de control

Filtro de ruido monofasico

Placa de

. montaje
‘ W
Cara de

4 puesta
a tierra

puesta a tierra

Cara de

Cable
apantal-
lado

Cable del motor:
20 m max.
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Filtro de ruido EMC

Clase | Modelo Filtro de ruido (fabricante: RASMI)
de de
ten- varia- Referencia Numero | Corriente | Peso Dimensiones Y x X ¢d
sién dor de nominal (kg) AxLxH
CIMR- fases (A)
V7AZ
200V BOP1 3G3MV- 1 10 0,6 71 x 169 x 45 51 x 156 5,0
PFI11010
BOP2
BOP4
BOP7 3G3MV- 1 20 1,0 111 x 169 x 50 91 x 156 5,0
PF11020
B1P5
B2P2 3G3MV- 1 30 1,1 144 x 174 x50 | 120x 161 | 5,0
PF11030
B3P7 3G3MV- 1 40 1,2 174 x 174 x50 | 150 x 161 | 5,0
PF11040
B4PO
20P1 3G3MV- 3 10 0,8 82 x 194 x 50 62 x 181 5,0
PFI12010
20P2
20P4
20P7
21P5 3G3MV- 3 16 1,0 111 x 169 x 50 91 x 156 5,0
PF12020
22P2
23P7 3G3MV- 3 26 1,1 144 x 174 x50 | 120x 161 | 5,0
PF12030
24P0
25P5 3G3MV- 3 50 23 184 x 304 x 56 | 150 x 264 | 6,0
PF12050
27P5
400V 40P2 3G3MV- 3 5 1,0 111 x 169 x 45 91 x 156 5,0
PF13005
40P4
40P7 3G3MV- 3 10 1,0 111 x 169 x 45 91 x 156 5,0
PFI13010
41P5
42P2
43P0 3G3MV- 3 15 1,1 144 x 174 x50 | 120x 161 | 5,0
PF13020
43P7
44P0
45P5 3G3MV- 3 30 2,3 184 x 304 x 56 | 150 x 264 | 6,0
PFI13030
47P5

244




10 Conformidad con la marca CE

El filtro de ruido compatible con EMC de la serie V7 es de tipo vertical.

/o
N [ g Ao
o o
(]
XL
O
(o] . (o]
n | onf—
L-H

|‘;J—Y—'|

CIMR-V70O0O

L

Aa Z: Tipo

A a Z: Especificaciones
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